OP-HR1
OP-HR4

Sicak Yolluk Konrol Cihazi

o Mikroislemci tabanli

o Sicak yolluk uygulamalarti icin 6zel program

. Otomatic PID
. Besleme modu
o SSR siiriict ¢ikisi

Teknik Ozellikler
Proses girisi
Proses cikisi
Alarm cikisi
Olctim araligi
Dogruluk

Okuma siklig
Giris filresi
Kontrol sekli

Besleme voltaji

Agirlik
Panel kesim olculeri

Govde mekanik dlcileri
Calisma sicakligi

Mekanik Ozellikler

°C HOT RUNNER CONTROLLER
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Temperature Controller
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SSR siirlici cikisi

Réle (5A@250V ~ rezistif yiikte)
0 - 500°C

Skalanin +%0.25i

Saniyede 4 okuma

1.0 saniye

ON/ OFF, P, PI, PD veya PID
230V (£%15) 50/60 Hz - 3 VA
115V (£%15) 50/60 Hz - 3 VA
220 gr.

45x90 mm (OP-HR1)

48x48 mm (OP-HR4)
48x96x128 mm (OP-HR1)
48x48x85 mm (OP-HR4)

0°C ... +50°C
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OP-HR1

Cikis-1
(Process veya
Alarm Cikis)

Not 1

Sense the motion

" 220V 50 Hz
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Cikis-2
(Alarm Cikis)

Cikis-3
(SSR Cikis)

20 mA@12Vv
OP-HR4

C Y CATlI

® SSR-
® SSR+
® ALARM
® OUT

Besleme
Voltajt
Digmesi

Liitfen dikkat: Bu veri sayfasindaki ézellikler ve bilgiler, belirli uygulamalardan kaynaklanan tim 6zl talepleri kapsayabilir. Bu nedenle, tiriin 8zelliklerinin kapsamli bir aciklamasini olusturmazlar. OPKON
uk kabul etmez. Kullanici, kullandiklari rinlerin kendi uygulamalarina uygun oldugunu saglamakla sorumludur.

rtinlerimizin yanlis uygulanmasindan kaynaklanan hasarlar icin sorumlul
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