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KONTROL PANELI

LEO B CBB 3 230 L02
LEO B CBB 3 230 L04
LEO B CBB 3 120 F02

KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI

AZIENDA CON SISTEMA DI GESTIONE
INTEGRATO CERTIFICATO DA DNV
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UNI EN ISO 14001:2004
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Atencao! Ler atentamente as “Instrugdes ” que se encontram no in
BHMMaTenbHO NpouTuTe HaxoaAlmecsa BHyTpy “UHCTpyKumun”! Varovani! Prectéte si pozorné kapitolu

terior! Mpocoxn! AlaBdoTe pe mpoooxn Ti¢ “Mpoeidonoioelg” oTo eowTepiko! Uwaga! Nale:
i pozorné itolu “Upozornéni”! Dikkat! icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!

LEO B CBB 3 120 FO4

alezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w $rodku! Buumanne!



HIZLI KURMA

1Tk fotosel baglanti sekli

SAFE1=0

@\\\\\\ 220.5mm’ '

RG58
3x1.5mm?

F1=315mAT LEO B CBB 3 230 L02/L04
F1= 6|30mAT LEO B CBB 3 120 F02/F04

Lcd Ekran ve programlama tuslar

[EEEENG]
@ e - Proxima programlayici konektérii

| Dahili receiver ( Clonix )baglanti terminali
(iliskin paragrafa bakiniz).

Enkoder baglanti LEO B CBB 3 230 L02 .
terminali LEOB CBB 3 230 L04

LEO B CBB 3 120 F04

AUX 3 MAX 24V 0,5A

AUX3=1

10 AF LEO B CBB 3 120 F02/F04
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Opsiyonel kart konektori.
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Emniyet sistemleri o 3
baglanti terminali 7

* LEO B CBB 3 120 F02 .
V | Atarm
A'l 24Vd.c.
ALARM
[AIBCIDE

SOUND PATTERN
SELECTION

VOLUME CONTROL

SOUND PATTERN
SELECTION

1 CONTINUOUS link
LONG PIP link
SHORT PIP link
SHRIEK 1 link
SHRIEK 2 link
WARBLE 1 link
WARBLE 2 link
TWOTONE 1 link
TWOTONE 2 link

KAHVERENGI [MAVi
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Limit switch girisleri Aksesuar beslemesi Antena
Kepaia
Antena
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Acilma yénii ters cevirme lojigi ile = 000 (DIR=SAG)




TESiSi AYARLAMA MENUSU

Ar: Otomatik isleme,
konut tipi

Sr:Yari otomatik isleme,
konut tipi

Ac: Otomatik isleme,
apartman tipi

Sc: Yari otomatik isleme,
apartman tipi

ind: insan mevcut isleme

Acllmada calisma siiresi [sn]

| PRESET IDEFAULTI Ar |5 | Rc | 5c | wnd

300

300 | 300 [ 300 | 300 | 300

Kapanmada calisma stresi [sn]

300

300 | 300 [ 300 | 300 | 300

Otomatik kapanma suresi [sn]

40

40 | 40 | 40 | 40 | 40

Trafik lambasi bolgesini bosaltma stiresi [sn]

40

40 | 40 | 40 | 40 [ 40

Acllmada yavaslama alani [%]

30

30 | 30| 30 | 30 | 30

Kapanmada yavaslama alani [%]

30

30 | 30| 30 [ 30 | 30

Kismi agilma [%]

20

20 1 20 | 20 | 20 20

Acilmada kanadin/kanatlarin giicti [%)]

(75%%¥)

Otomatik ayardan ayarlanmis*

Kapanmada kanadin/kanatlarin giicii [%]

(75%*%)

Otomatik ayardan ayarlanmis*

Yavaslayarak acilmada kanat/kanatlarin giicti [%)]

75

Otomatik ayardan ayarlanmis*

Yavaslayarak kapanmada kanat/kanatlarin gticii [%]

75

Otomatik ayardan ayarlanmis*

Frenleme[%]

Otomatik Kapanma Siiresi

0

Otomatik ayardan ayarlanmis*

Hizl kapanma

Adim adim hareketi

Enkoder *

N|jo|lo o

insan mevcut

olnN

Agilmada impalslari bloke et

el =3 L =2 K=2 K=]

TCA'da impalslar bloke et

Kapanmada impalslari bloke et

Acilma yonii ters cevirme

SAFE 1

SAFE 2

SAFE 3

IC1

IC2

IC3

IC4

AUX 3**

Sabit Kod
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Radyo kumandalari programlama

Seri mod

Adres

o |o

EXPI

EXPI2

EXPO1

EXPO2

Trafik lambasi 6n yanip sénmesi

Sabit kirmizi trafik lambasi

olo|l~|~|~|~]|olo|=|o|l~|~|~|~]|~]|~|~]|~]|~]o|0o

olo|l~|~]|~|~]|o|o
olo|l~|~]|~|~]|o|o
olo|l~|~]|~|~]o|o
olo|l~|~]|~|~]o|o

MIN 1 - MAX 3

AUTO OPEN

AUTO CLOSE
<=

[ —
| —

[ —
| E——

~

ANLAMLAR

gt s ks e VRS 0
o)

N

— 4+ T
-1
—OK ¢!

Yukari kaydir
Asagi kaydir
Onay/Ekran

calistirma

b

J

Meni Cikist

*  Sadece LEO B CBB 3 230 L02 lizerinde etkin
** LEO B CBB 3 120 F02 {izerinde etkin degil
**¥ LEO BCBB 3 120 F02, LEO B CBB 3230 L04, LEO B CBB 3 120 F04 icin ayar




1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL

SAFETY EDGE

BAR 8K2
SAFETY EDGE

8,2Kohm 5%

1PHOT /1 PHOTOP/ 1 PHOT CL

HOT /1 PHOT OP /

SAFETY EDGE

BAR 8K2
SAFETY EDGE

8,2Kohm 5%

TEST OFF

1PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL

HOT /1 PHOT OP /

2PHOT/2

PHOT OP /2 PHOT CL




Programador palmar universal

DopnTOC MPOYPARUATIOTHG

Uniwersalny programator reczny

Vi P i noprar i nporpammartop
Univerzalni programovaci palmtop

Universal avug igi programlayici

@

(versao x.40 e sucessivas)

PLACA DE EXPANSAO (éx&oon x.40 Kal EMOUEVEC)
TIAAKETA ENEKTATHE (wersja x.40 i nastgpne)
KARTA ROZSZERZAJACA (Bepcum x.40 1 nocneayowmx )
PACIUVPUTENbHASA MIATA . o
ROZEIROVACH KARTA (verze x.40 a nasledujici )
GENISLETME KARDI

wnd o (220=0 cc1 cc2 nd o 220=0
RddrES5=0 RX1 (PHOT) (BAR) (BAR) TX1 (PHOT) AddrES5=0

- \ / ——
Nodo SE- ALE=3 Nodo SE- ALE=2
SEr AL NodE=3 --.. ..-# h--. .--# SEr AL NodE=2

TX2 (PHOT) RX2 (PHOT)
EXEMPLO DE APLICACAO FOLHAS CONTRAPOSTAS COM 2 PHOT E 2 BAR/MAPAAEITMA EQAPMOTHE ANTIPPOMQN OYAAQN ME 2 PHOT KAI 2 BAR/PRZYKLAD

ZASTOSOWANIA DLA SKRZYDEL ROZSUWANYCH Z 2 PHOT | 2 BAR/IPUMEP MPUMEHEHUA NPOTUBOMOCTABJIEHHbIX CTBOPOK C 2 PHOT U 2 BAR/PRIKLAD
POUZITi U KRIDEL PROTI SOBE S 2 PHOT A 2 BAR/2 PHOT VE 2 BAR ILE KARSILIKLI DUZENLENMIS KANATLARIN UYGULANMA ORNEGI
I

(stiriim x.40 ve sonraki stirimler)

| BEBA201RO1 | /| | BEBA201RO1 |

[s0]s1]52] [60]e1]62]63 [64 |65 |70 [71[72]73 |74 |75 |76 |77 ] 78] 505152 [70]71]72]73]74 75|76 |77 |78 |
—

Coro |

STOP




Acilma yénu: Sag Acilma yonu ters ¢evirme: 000

aor=5H TR

Acilma yon ters cevirme: 001 Acilma yon: Sol

Lojik meniden ,calisma yoniini degistirdiginizde limit switch de 42-43 orijinal baglantisinin yerini degistirmeyiniz.




MENULERE GIRiS Fig. 1
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Onayla/ekrani calistirma
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~ X -[R8E - [o<]» E2Fa) ) +->
' ) 3540 *%

o — B 51— —» ————Engel esigi

Motor anlik glicl

—’J

+/-] |4 +T
{ S e START E dis start girisi etkinlestirilmesi
| SEr START | i¢ start girisi etkinlestirilmesi
f@"‘: - oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
- ciLS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
-
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
£ JIE TIMER girisi etkinlestirilmesi
(@E8) —[o]
E-El Skof STOP girisi etkinlestirilmesi
[ERE) — [ox] — Phat PHOT fotosel girisi etkinlestiriimesi
PhaPf PHOT OP acilmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
[ESP] — [ox] Phcl PHOT CL kapanmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
< bAr BAR giivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
i R Slave motor Gzerinde BAR glvenlik kenari girisi etkinles-
(CRBESSEEH ox P ) bAr 2
T E— e[+~ T tirilmesi (karsilikl dizenlenmis kanatlar baglantisi)
+/- T — SLc SWC motor kapanma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Sba SWO motor agilma limit svigi girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek icin ara
=L +T CEE stoplar ile kesilmeyen komple bir agilma-kapanma
manevrasi gerceklestirmeyi bekliyor.
I_ _]Santral yazilim versiyonu DIKKAT! Engel aIglIama etkin deg' il
SEAE ok [ uErs (oK) [brE / ErO ! Fotoseller testi basarisiz Eg;cﬁg:lzgir:]baglantlsml ve/veya lojik ayarlarini
A
+/- R - =
TvoNK6 ap. kGKAGY (x 100)) Erde Guvenlik kenarlari testi basarisiz aGua\:’(l%arllllrlfli%r:]atl;ltz)ilr:erginnbaglantlmnl ve/veya lojik
[ox] | 0800 Y
7 Er03 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/
lojik ayarini kontrol edin
Bellege kaydedilmis radyo F s =
umand - otosellerin baglantisini ve/veya parametre/
ymanda sayis ErO4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz lolik ayann kerserol edin
G Slave motor Uzerinde guvenlik kenari testi basarisiz Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya
E_EI (karsihkl diizenlenmis kanatlar baglantis)) | parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
. . . Givenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya
Erdb 8k2 glivenlik kenarlan testi basarisiz parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
- Motora baglantilari kontrol edin
Er iHx Kart donanim test hatasi - Kartta donanim problemleri (teknik servise
basvurun)
Er3H= Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
. S Aksesuar cihazlar ve/veya seri olarak baglanmis
ErSH= Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi genisletme kartlari ile baglantiyr kontrol edin
Karti kapatip, yeniden agmayi deneyiniz.
Er MH Sistem stipervizyon kontrolii i¢ hatasl. Problemin devam etmesi halinde teknik servise
basvurun.

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

PRSSUERE)- (1] — 105 — [T~ |- (5] — ([50%0 — [T~ |- [ — (508 — [11* |- (o — {520 — [T~ |~ [0 — [Be
N )

** Sadece LEO B CBB 3 120 F02 lizerinde etkin

56 - LEOBCBB 3230 L02/L04 - LEO B CBB 3 120 F02 / F04
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KURUCU iCiN UYARILAR

DIKKAT! Onemli giivenlik bilgileri. Bu iiriiniin hatali kurulmasi insanlara,
hayvanlara veya esyalara zarar verebileceginden iiriinle birlikte verilen
tiim uyarilar ve talimatlar dikkatle okunmali ve uygulanmalidir. Uyarilar
ve talimatlar emniyet, kurma, kullanim ve bakim hakkinda 6nemli bilgiler
saglarlar. Talimatlari, teknik brosiire eklemek ve ileride gerektiginde da-
nismak icin saklayin.

GENEL EMNIYET

Bu Uriin, sadece elinizdeki dokiimantasyonda belirtildigi sekilde kullaniimak

Uizere tasarlanmis ve Uretilmistir. Bu dokimanda belirtiimeyen herhangi baska

bir kullanim Grline hasar verebilir ve tehlike nedeni olabilir.

-Makineninyapimindakullanilan parcalarive kurma, asagidaki Avrupa Direktiflerine
(uygulanabilirolduklarialanlarda) uymalidir: 2004/108/EC, 2006/95/EC, 2006/42/
EC, 89/106/EC, 99/05/EC ve bunlari izleyen degisiklikler. Avrupa Birligi'nin disin
daki tuim ilkelerde iyi bir emniyet seviyesini elde etmek icin yukarida belirtilen
standartlara ek olarak yurirliikteki ulusal standartlara da uyulmalidir.

-Bu Urlintin Ureticisi firma (ileride “firma”), Urinlin isbu dokiimantasyonda belir-
tilen, tasarlanmis oldugu kullanimdan farkli veya uygunsuz kullanimindan ve de
kapanan konstriiksiyonlari (bina kapilari, bahge kapilari, vb.) insa ederken iyiteknik
usullerine uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek
herhangi bir sekil degisikliginden kaynaklanan her turlt sorumluluktan/muaftir.

-Kurma, yurtrliikteki standartlar ve iyi teknik usulleri uyarinca nitelikli personel
(EN12635 uyarinca profesyonel kurucu) tarafindan gerceklestiriimelidir.

-Urlint kurmadan 6nce, glivenlikkenarlarinin gerceklestiriimesine ve tim ezilme,
kesilme, suriiklenme ve genel olarak tehlike bélgelerinin korunmasina veya
ayrilmasina iliskin tim yapisal degisiklikleri EN 12604 ve 12453 normlarinda
ongorilenlere veya olasiyerel kurmanormlarina gére uygulayin/Mevcut yapinin
gerekli saglamlik ve sabitlik 6zelliklerine sahip oldugunu kontrol edin.

-Kurmaya baslamadan énce triiniin saglamligini kontrol edin:

-Firma, motorize edilecekcercevelerin Gretiminde ve bakimindaiyiteknik usullerine
uyulmamasindan ve ayrica kullanim esnasinda meydana gelebilecek herhangi
bir sekil degisikliginden sorumlu degildir.

-Beyan edilen sicaklik araliginin, otomasyon sisteminin/monte edilecegi yere
uygun oldugunu kontrol edin.

-Butrlinl patlayiciatmosfere sahip ortamlara kurmayin:Parlayicigazveyaduman
mevcudiyeti, glivenlik acisindan ciddi bir tehlike olusturur.

-Sistem lizerinde herhangibirmiidahalede bulunmadan énce elektrik beslemesini
kesin. Mevcut olmalari halinde olasi tampon akiileri de sokiin.

-Elektrik beslemesini baglamadan once plaka verilerinin, elektrik dagitim se-
bekesinin verilerine uygun oldugundan ve elektrik tesisinin basinda uygun
bir diferansiyel salterin ve asiri akima karsi korumanin bulundugundan emin
olun. Otomasyon sisteminin besleme sebekesi Uizerine, kontak agma mesafesi
yurtrlikteki kanunlar cercevesinde 6ngorilenlere uygun bir omnipolar salter
veya bir termik manyetik salter takin.

-Elektrik besleme sebekesinin basinda, yururlikteki kanunlar tarafindan 6ngoéri-
lenlere uygun ve esik degeri 0.03A'den fazla olmayan bir diferansiyel salter takili
oldugunu kontrol edin.

-Topraklamanin dogru sekilde gerceklestirilmisoldugunukontroledin: Topraklama
ucu bulunan kapanan kisimlarin (bina‘kapilari, bahce kapilari, vb.) biitiin metal
parcalarini ve sistemin biitiin komponentlerini toprak hattina baglayin.

-Kurma, EN 12978 ve EN12453 standartlarina uygun glivenlik ve kontrol cihazlari
kullanilarak gerceklestirilmelidir.

-Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

-Carpma kuvvetinin, standartlar/tarafindan 6ngorilen degerleri asmasi duru-
munda, basinca duyarli veya elektro duyarli cihazlar uygulayin.

-Alani carpma, ezilme, siriklenme ve kesilme tehlikelerine karsi korumak icin
gerekli butlin emniyet cihazlarini (fotoseller, hassas guvenlik kenarlari, vb.)
uygulayin. Yurdrlikteki yonetmelikleri ve direktifleri, iyi teknik kriterlerini, kul-
lanimi, kurma ortamini, sistemin isleme lojigini ve otomasyon sistemi tarafindan
gelistirilen glgleri dikkate alin.

- Tehlikelibolgeleri (giderilemeyen riskleri) belirlemek icin yurirliikteki yonetme-
liklertarafindan 6ngoriilenisaretleri uygulayin. Her kurma, EN13241-1 standardi
tarafindan 6ngorilenler uyarinca gorindr sekilde isaretlenmis olmalidir.

-Kurma tamamlandiktan sonra kapi/bahce giris kapisinin be?irleyici verilerini
tastyan etiket plakasini uygulayin.

-Bu urln, kapi bulunduran kanatlar Gzerine monte edilemez (motorun sadece
kapali kapi ile isletilebilir olmasi durumu haric).

-Otomasyon sisteminin 2,5 m'den alcak bir yiikseklige monte edilmis olmasi
veya erisilebilir olmasi halinde, elektrikli ve mekanik parcalarin uygun sekilde
korunmalarini garanti etmek gerekir.

-Her tiirlt sabit kumandayi, hareketli parcalardan uzak, tehlike yaratmayacak po-
zisyondamonte edin.Ozellikle“insan mevcut”durumunda kullanilan kumandalar,
yonlendirilen kismin dogrudan gériinir yerinde konumlandiriimalidir; anahtarli
olmalari disinda, herkes tarafindan erisilebilir olmayacak sekilde, minimum 1,5 m
ylkseklige kurulmalidir.

-En az bir adet 1sikli (flasor) sinyal cihazini gériinir pozisyona yerlestirin, ayrica
sistemin tizerine bir Uyari tabelasi takin.

-Otomasyon sisteminin elle serbest birakilmasinin islemesine iliskin bir etiketi
kalici sekilde takin ve manevra organinin yakinina yerlestirin.

-Manevraesnasindayénlendirilen kisim ve cevresindekiparcalararasinda mekanik
riskler ve ozellikle carpma, ezilme, strliklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Manevra esnasinda yonlendirilen kisim ve etrafindaki sabit parcalar arasinda
mekanik riskler ve 6zellikle ezilme, striiklenme ve kesilmenin 6nlendigi veya
bunlara karsi korunma oldugundan emin olun.

-Kurmay!1 gerceklestirdikten sonra, motor otomasyon sistemi ayarinin dogru
dizenlenmis oldugundan, koruma ve serbest birakma sistemlerinin dogru
islediklerinden emin olun.

-Her tlrlii bakim veya onarimislemlerinde sadece orijinal parcalar kullanin. Baska
Ureticilerinkomponentlerinin kullaniimasi halinde, otomasyon sisteminindogru
islemesi ve emniyeti acisindan firma hicbir sorumluluk tistlenmez.

-Firmatarafindan acikcayetkilendirilmedik¢e otomasyon sisteminin komponent-
leri Gzerinde hicbir degisiklik yapmayin.-Tesisin kullanicisini olasi giderilemeyen
riskler, uygulanmis kumanda sistemleri ve acil durum halinde elle agma islemle-
rinin nasil gerceklestirilmesi gerektigi hakkinda egitin: Kullanim kilavuzunu nihai
kullaniciya teslim edin.

-Ambalaj malzemelerini (plastik, karton, polistirol, vb.), yurirlikteki standartlar
baglaminda 6ngorilen hikimlere gore bertaraf edin. Naylon ve polistirol po-
setleri cocuklarin ulasabilecekleri yerlerde birakmayin.

AVVERTENZE PER L'INSTALLATORE D811766_08

BAGLANTILAR

DIKKAT! Sebekeye baglantiicin: trifaze beslemelericin minimum 5x1,5mm?veya

4x1,5mm? kesitli veya monofaze beslemeler icin 3x1,5mm? kesitli ¢cok kutuplu

kablo kullaniimalidir (6rnegin kablo, 4x1.5mm? kesitli, HO5 VV-F tip olabilir). Yar-
dimci diizenlerin baglantisi icin, minimum 0,5 mm? kesitli konduktorler kullanin.

-Sadece minimum 10A-250V kapasiteli butonlar kullanin.

-Konduktorler, gerilim altindaki parcalari cok alcak glivenlik gerilimindeki parca-
lardan net sekilde ayri tutmak amaci ile klemensler yakininda ek bir sabitleme
(6rnegin kenetler araciligi ile) araciligi ile kenetlenmis olmalidirlar.

-Besleme kablosu, kurma esnasinda etkin konduktorleri olabildigince kisa bi-
rakarak, toprak konduktoriiniin uygun klemense baglanmasini saglamak icin
soyulmalidir.Toprak kondiiktori, kablonun sabitleme cihazinin gevsemesihalinde
en son gerilen kondiiktor olmalidir.

DIKKAT! Cokalcak glivenlikgerilimlikonduktorler,alcak gerilim kondiiktorlerinden

fiziksel olarak ayriimalidir.

Gerilim altindaki parcalara erisim, sadece nitelikli personel (profesyonel kurucu)

icin mimkiin olmalidir

OTOMASYON SiSTEMININ KONTROLU VE BAKIM

Otomasyon sistemini kesin olarak isler kilmadan 6nce ve bakim mudahaleleri

esnasinda asagidakileri titizlikle kontrol edin:

-Butiin komponentlerin iyice sabitlenmis oldugunu kontrol edin;

-Elle kumanda durumunda start ve stop islemini kontrol edin.

-Normal veya 6zellestirilmis isleme lojigini kontrol edin.

-Sadeceyanakayarbahcekapilariicin: tim kremayer boyunca 2 mm'lik bir bosluk
ile kremayer - pinyon kavramasinin dogrulugunu kontrol ediniz; kaydirma rayini
daima artiklardan yoksun ve temiz tutun.

-Sadece yana kayar bahce kapilari ve kapilar icin: Bahce kapisinin kayma rayinin
lineer ve yatay oldugunu, tekerleklerin bahge kapisinin agirhgini tasimaya uygun
olduklarini kontrol ediniz.

-Sadece asma tip yana kayar bahce kapilari icin (Cantilever): Hareket esnasinda
alcalma veya sallanma olmadigini kontrol ediniz.

-Sadece kanatli bahge kapilari icin: Kanat rotasyon ekseninin miikemmel sekilde
dikey oldugunu kontrol ediniz.

-Sadecebariyerlericin:Kapiyracmadan énce yayin gerginliginin mutlaka giderilmis
olmasi gerekir (bariyer kolu dikey konumda).

-Tumgtivenlik duizenlerinin (fotoseller, hassas glvenlikkenarlari, vb.) dogruislediklerini
ve ezilmeyi dnleyici guivenlik diizeninin dogru ayarlandigini kontrol edin; EN12445
standard tarafindan éngérilen noktalarda olciilen carpma kuvveti degerinin, EN
12453 standardinda belirtilenden daha dusik oldugunu kontrol edin.

-Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

-Acil durum manevrasinin (mevcut ise) fonksiyonelligini kontrol edin.

-Uygulanmis kumanda cihazlari ile acilma ve kapanma islemini kontrol edin.

-Elektrik baglantilarinin ve kablajlarin saglamligini ve 6zellikle yalitici kiliflarin ve
kablo kenetlerinin durumunu kontrol edin.

-Bakim esnasinda fotosellerin optiklerini temizleyin.

-Otomasyon sisteminin hizmet disi oldugu dénem zarfinda, yonlendirilen kismi
bosa alip, bahce kapisinin elle agilmasini ve kapanmasini saglayacak sekilde
acil durum serbest birakilmasini (“ACIL DURUM MANEVRASI" paragrafina bakin)
etkinlestirin.

-Besleme kablosu hasar gérmis ise, her tiirl riskin énlenmesi icin kablonun
tireticisi veya Ureticinin teknik servisi tarafindan ve her halikarda benzer nitelikte
bir kisi tarafindan degistirilmesi gerekir.

-Dogrulanmamisyontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis
oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda bir siklik ile
zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

DIKKAT!

Motorizasyonun bahge kapisi/kapinin kullanimragisindan bir kolaylastirma meka-
nizmasioldugunu ve montaj kusur ve hatalarindan veya bakim yapilmamasindan
kaynaklanan sorunlari ¢6zmedigini unutmayiniz.

BERTARAF ETME

Materyallerin bertaraf edilmesi, yurtrlikteki standartlara uyularak yapilmalidir.
Otomasyon sisteminin bertarafedilmesi halinde, otomasyon sisteminin kendisin-
den kaynaklanan ozel tehlikeler veya riskler mevcut degildir. Materyallerin geri
kazanilmasi halinde bunlarin tipe (elektrikli parcalar - bakir - aliiminyum - plastik
- vb.) gore ayrilmalari gerekir.

SOKME

Otomasyon sisteminin, bir diger yere yeniden monte edilmek icin sokilmesi
halinde asagidakilerin yapilmasi gerekir:

-Elektrik beslemesini kesin ve bittin elektrik tesisatini sokiin.

-Aktliatoru sabitleme tabanindan ¢ikarin.

-Mekanizmanin tim komponentlerini sokiin.

-Bazikomponentlerin sokiilememesiveya hasarliolmasi halinde, bunlaridegistirin.

UYGUNLUK BEYANNAMESINE, WWW.BFT.iT WEB SITESINDE,
URUNLER BOLUMUNDE BAKILABILIR

Bu kurma kilavuzunda acik¢ca ongoriilmeyenlerin tiimii yasaktir.
isletme mekanizmasinin iyi islemesi, sadece verilen bilgilere
uyulmasi halinde garantiedilir. Firma, bu kilavuzda belirtilen bilgilere
uyulmamasindan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Firma, iriiniin esas 6zelliklerinisabit tutarak, isbu yayimigiincellemek
taahhiidiinde bulunmaksizin tiriinii teknik, imalat ve ticari nitelikleri
acisindaniyilestirmekicin uygun gordiigii degisiklikleri her an uygu-
lama hakkini sakli tutmustur.
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2) URUNUN GENEL GERCEVESI
LEOBCBB3230L02-LEOBCBB3230L04-LEOBCBB3120F02-LEOBCBB3
120 F04 kumanda paneli, Uretici tarafindan standartayarlamaile tedarik edilir. Her tiirli
degisiklik, dahili ekranl programlayici araciligi ile veya tiniversal avugici programlayici
araciligi ile ayarlanmalidir. EELINK protokoliinii tamamen destekler.

Baslica 6zellikler sunlardir:

- Monofaze 1 motor kontrolu

- Tork elektronik ayari

- Engel algilama (sadece LEO B CBB 3 230 L02 e LEO B CBB 3 120 F02 lzerinde)
- Glvenlik diizenleri icin ayri girisler

- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alici.

Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin ¢ikarilabilir tip
klemens kutusuile donatiimistir. Kurucununisini kolaylastirmak icin bir dizidnceden
kablajlanmis jumper ile tedarik edilir.

Jumper’ler yandaki klemenslere iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74, 76-77. Yukarida
belirtilen klemensler kullanildiginda, iligkin jumper’leri ¢ikarin.

3) TEKNIK VERILER
230V~ +10% 50Hz/60Hz
. . (LEOBCBB3230L02,LEO B CBB 3230L04)
Gl kaynagi
120V~ +10% 50Hz/60Hz
(LEOBCBB3120F02,LEO B CBB 3120 F04)
Sebeke/alcak gerilim yalitimi > 2MOhm 500V ===
isleme sicakligi -20/ +55°C

Termik koruma Motorun i¢inde

Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca

Motorlar maksimum gici 750W
Aksesuar beslemesi %ﬁ%:s(;flé max emme)

AUX 3/Akustik sinyal ¢ikisi N.O. kontak (24V~/0,5A max)

kumanda sayisi:

Flasor 230V~ 40W max
Boyutlar 146x170x60mm
Sigortalar Bakin Fig. B
Kombinasyon sayisi: 4 milyar

Bellege kaydedilebilen max radyo| g3

Kullanilabilir verici versiyonlari:

Tiim ROLLING CODE vericiler asagidakiler ile uyumludur ((ER-Ready))

4) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig. A

LEOBCBB3 | LEOBCBB3 | LEOBCBB3 | LEOBCBB3
230L02 120 F02 230L04 120 FO4
Gui¢ kaynagi 230V~ £10% 120V~ £10% 230V~ £10% 120V~ £10%
50Hz/60Hz 50Hz/60Hz 50Hz/60Hz 50Hz/60Hz
Enkoder ile Var Var Yok Yok
engel algilama
26-27 AUX3 Akustik sinyal | AUX3 AUX3
klemenslerinin | konfigiire icin cikis konfigtire konfigtire
cikisi: N.O. edilebilir edilebilir edilebilir
kontak
(24V~/0,5A)

5) KLEMENS KUTUSU BAGLANTILARI Fig. B

TEST

LEO B CBB 3230L02-LEOBCBB 3230L04-LEOBCBB3120F02-LEOB
CBB 3 120 FO04 paneli, her agma ve kapama devrini gerceklestirmeden dnce, mars
rélelerinin ve glivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontrollni (testini) gerceklestirir.
Koti islemeler halinde bagh diizenlerin diizenli isledigini ve kablajlari kontrol edin.

hallikarda iyi teknik prensiplerine uyun.
ek yalitim ile uygun sekilde yahtilmalidir.

aracihgi ile baglanmalidir.

KLEMENS KUTUSUNUN BAGLANTILARI VE KONFIGURASYONU

UYARILAR - Kablo ¢ekme ve montaj islemlerinde yirirlikteki standartlara ve her
Farkli gerilimler ile beslenen kondiiktorler, fiziksel olarak ayrilmali veya en az 1 mm’lik
Kondiktorler, klemenslerinyakinindailave bir sabitleme 6ngértlerek, 6rnegin kenetler

Butiin baglanti kablolari, dagiticidan uygun sekilde uzak tutulmahdir.

Klemens Tanim Tarif
L FAZ Topraklama kablosu ile birlikte 230V~ +10%, 50-60Hz tek fazl besleme.
(LEO B CBB 3230 L02, LEO B CBB 3 230 L04).
N NOTR
Topraklama kablosu ile birlikte 120V~ +10%, 50-60Hz tek fazl besleme.
GND TOPRAK (LEO B CBB 3 120 F02, LEO B CBB 3 120 F04).
10 MARS + KOND Motor baglantisi.
= MARS + KOND Motor ve kondansator isliyor
] 11 RTAK
° ° ORTAK Motor Ortak
2 12 MARS MARS Motor Isliyor
13 KOND KOND kondansator
20 LAMP Yanip sonen isik ¢ikisi 230V max 40W (LEO B CBB 3 230 L02, LEO B CBB 3 230 L04)..
21 Yanip sénen isik ¢ikisi 120V max 40W. (LEO B CBB 3 120 F02, LEO B CBB 3 120 F04).
2 KONTAK (N.O.)(24V~/1A).
SER?,E:;XKZ(‘)‘I\\I/EA;\()’\LO') “AUX3" (LEO B CBB 3 230 L02, LEO B CBB 3 230 L04, LEO B CBB 3 120 F04) FIG. B1
27 ’ Akustik sinyal icin cikis (LEO B CBB 3 120 F02) FIG. B2
41 + REF SWE Ortak limit sivici
42 SWC SWC kapanma limit sivici (N.C.).
43 SWO SWO agilma limit sivici (N.C.)
50 24V-
Aksesuar besleme cikisi.
51 24V+
52 24 Vsafe+ Test edilmis gtivenlik cihazlari icin besleme cikisi (fotosel vericisi ve hassas guivenlik kenari vericisi).
Sadece manevra devii esnasinda etkin cikis
60 Ortak Ortak girigler IC 1 ve IC2
Konfigure edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
61 IC1 START E/STARTI/OPEN/CLOSE/PED/TIMER/TIMER PED
"Kumanda gi
M Konfigure edilebilir kumanda girisi 2 (N 0.) - Default PED.
'—,: 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
2 -Kumanda girislerinin konfigiirasvony- tablosunuy referans alin
]
E 63 Ortak Ortak girigler IC3 ve IC4
X Konfigure edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default OPEN.
64 IC3 START E/STARTI/OPEN/CLOSE/PED/TIMER/TIMER PED
"Kumanda gi
Konfigure edilebilir kumanda girisi 2 (N O.) - Default CLOSE.
65 IC4 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
-Kumanda girislerinin konfigiirasvonu- tablosunuy referans alin
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KLEMENS KUTUSUNUN BAGLANTILARI VE KONFIGURASYONU
70 Ortak Ortak girigler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
7 STOP Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.
Konfigtre edilebilir gtivenlik girisi 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2
"Givenlik girislerini figi " f
73 FAULT 1 SAFE 1'e bagh glivenlik cihazlarinin test girisi.
Konfigire edilebilir gtivenlik girisi 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2
"Guvenlik giriglerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagli gtvenlik cihazlarinin test girisi.
76 Ortak Ortak girisler SAFE 3 ve SAFE 4
Konfigure edilebilir gtivenlik girisi 3 (N.C.) - Default PHOT OP.
77 SAFE 3 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2
"Guvenlik giriglerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.
78 FAULT 3 SAFE 3'e bagh glvenlik cihazlarinin test girisi.
< v ANTEN Anten girisi.
g 433MHz'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
E metal kutlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi
# SHIELD . . ) X
halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tasiyin.

AUX cikislarinin konfigiirasyonu (LEO B CBB 3 120 F02 iizerinde etkin degil)

Lojik Aux= 0 - 2. RADYO KANALI gikisi.
Kontak, 2. radyo kanalinin etkinlestiriimesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Gikist.
Kontak, agilma esnasinda ve acik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikli, kapali kanat ile acik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikisi.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda gikisl.
Kontak, manevranin tiim siresi boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI ¢ikist.
Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI gikisi.
Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gore iki kat slire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.

Lojik Aux= 6 - FLASOR icin ¢ikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.

Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT igin cikis.
Kontak, her agilmada 2 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT igin gikis.
Kontak, bahge giris kapisi kapali oldugunda kapali kalr.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigure edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NauElink. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NauElint. Trafik lambasi isletmesi icin ig start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, bir agma gergeklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin agilmasina kadar acik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca siiresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konfigtire edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigtire edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-b4-5EEP NouElint

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigtire edilmis giris.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gergeklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin acilmasina kadar agik kalir. Girisin kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open kumandalarindan
birinin etkinlestiriimesi halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi acma yeniden dizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik giriglerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*). (Fig. D, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris. (Fig. D, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece
fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acllmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. D, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma stresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris (Fig. D, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma agamasinda, fotoselin kararma stiresi boyunca
hareketi bloke eder.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. D, Ref. 1).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevirir.
Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE=5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris (Fig. D, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas guivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. D, Ref. 3).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullaniimadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas gtvenlik kenari olarak konfigtre edilmis giris (Fig. D, Ref. 4).
Manevra baslangicinda hassas gtivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris (Fig. D, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar icin giris.
Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda bir siklik ile
zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.
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6) GUVENLIK CIHAZLARI

Not: Sadece serbest anahtarlama kontakl alici glivenlik cihazlari kullanin.

6.1) TEST EDILMI$ CIHAZLARFiG.D

6.2) TEST EDILMEMIS 1 FOTOSEL CiFTi BAGLANTISI FiG.C

7) MENULERE GiRiS$: FIG. 1

7.1) PARAMETRE (PRr A7) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
7.2) LOJIK (Lol ««) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

7.3),RADYO (rAd «a) MENJSU (TABLO “C” RADYQ)

- ONEMLI NOT: BELLEGE KAYDEDILMIS BIRINCi VERIiCiYi, ANAHTAR

(MASTER) ISARETI ILE ISARETLEYIN.

BIRINCI VERICI, ELLE PROGRAMLAMA HALINDE ALICININ ANAHTAR KODU'NU
tahsiseder; bukod, radyo vericilerin bir sonrakiklonlanmasini gerceklestirebilmek

icin gereklidir.

Ayrica Clonix entegre alici, birka¢ 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:
Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).
Aliciya 6nceden girilmis vericilerin degistiriimesi icin klonlama.
Vericilerin veri tabani yonetimi.

Alici gruplari yonetimi.

Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, tniversal avugici programlayicinin

talimatlarini ve alici programlamalari genel kilavuzunu referans olarak alin.
7.4) DEFAULT (dEFRULE) MENUSU

Brengt de centrale terug naar de vooraf ingestelde DEFAULT-waarden. Na het

herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

7.5) LISAN (LAnGURSE) MENUSD
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.
7.6) AUTOSET (RitoSEE) MENUSU

(SADECE LEO B CBB 3 230 L02 UZERINDE ETKIN)
« Ozel menliye giderek, otomatik bir ayarlama islemini baslatin.

1 "

« OKbutonuna basildiginda yandaki mesaj géruntilenir”............ ;santral, biraciima
hareketini kumanda eder ve bunu bir kapanma hareketi izler; bu esnada kapinin

hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanir.
Autoset icin gerekli manevra sayisi 1 ile 3 arasinda deT%iﬁebillr.

Bu asama esnasinda fotosellerin kararmasini ve de S

ve ekranin kullaniimasini dnlemek 6nemlidir.

Bu islemin sonunda kontrol santrali, optimal glic degerlerini otomatik olarak
ayarlamis olacaktir, Yavaslama alanlari ve calisma sireleri. Bunlari kontrol edin ve

gerekmesi halinde programlamada belirtildigi gibi degistirin.

/N

oldugunu kontrol edin.

T, STOP kumandalarinin

DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda 6lciilen carp-
ma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda

DiKKAT!! EN12445 standardindabelirlenen noktalarda 6Igﬁlen§a|:pma
A tuwet: degerinin, EN 12453 standardindabelirtileninaltindaoldugunu
ontrol edin.

KURMA KONTROL SIRASI
AUTOSET (*) manevrasini gerceklestirin.
Carpma kuvvetinikontrol edin:limitlere (**) uygun olmasi halinde madde 10'a

idin, aksi takdirde

erekli olmasi halinde, duyarlilik parametrelerini (kuvvet) uyarlayin: Paramet-
reler tablosuna bakin.
Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10'a gidin, aksi takdirde
Pasif bir gE((Jvenlik kenari U)ﬁgulaym.
Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10'a gidin, aksi takdirde
Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari
(6rnegin aktif guivenlik kenar) (**) uygulayin
Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde
madde 10'a gidin, aksi takdirde .
Isletme mekanizmasinin hareket ettirilmesine sadece “Insan mevcut"modunda
izin verin
10.Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru

calistiklarini kontrol edin

(*) Autoset gerceklestirmeden dnce biitlin montaj ve emniyete almaislemlerinin,
motorizasyon kilavuzundayeralankurma uyarilarinda belirtilenlere uygun olarak
dogru Eekllde uygulanmis oldugunu kontrol edin.
(**JRisk analizlerine bagli olarakher haliikarda duyarli koruma mekanizmalarinin
uygulanmasi gerekli olabilir.

7.7) ISTATISTIKLER MENUSU

Kartin stirimiind, toplam manevra sayisini (?/Uzluk), bellege kaydedilmis radyo
kumanda sayisini ve son 30 hatay1 goriintiilemeyi saglar (ilk 2"sayi pozisyonu,
son 2 say! hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

7.8) SIFRE MENUSU

Kartin kablosuz programlanmasi igin bir sifre ayarlamayi saglar.
8) U-LINK OPSIYONEL MODULLER

U-link modiillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

9) KARSILIKLI DUZENLENMIiS YANA KAYAR KANATLAR (Fig.F)
U-link modiillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

O ® N o A W N

NOT: Slave olarak diizenlenmis kart Ustlinde Glvenlik Kenari girisi (Guvenlik Ke-
nari/Glivenlik Kenari Testi/Guvenlik Kenari 8k2) sadece SAFE2 lzerinde konfigiire
edilmelidir.

Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile

azaltilabilir.
TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-R

Parametre Min. | Max. | Default Kisisel Tanim Tarif
aPEn Aclimada calisma Motorun/motorlarin, agilmada maksimum calisma suresi
, 5 300 300 siiresi [sn] Calisma surresini, komple manevra siiresine gore biraz daha uzun olarak ayarlayin.
borHE . Deger, algilanmis olan calisma siiresine uyarlanarak, autoset manevrasi ile degistirilir
cLg Ka da cal Motorun/motorlarin, kapanmada maksimum ¢alisma siiresi
panmada calisma L - A
) 5 300 300 dresi [sn] Calisma siiresini, komple manevra siiresine gére biraz daha uzun olarak ayarlayin.
LorHE surestisn Deger, algilanmis olan calisma stiresine uyarlanarak, autoset manevrasi ile degistirilir
EcA 0 180 40 Otorg(aj':lel;lﬁz?nma Otomatik kapanma 6ncesi bekleme stiresi.
ErFLORE Trafik lambasi
) 1 180 40 bolgesini bosaltma | Trafik lambasi tarafindan duizenlenen trafige iliskin bolgenin bosaltiima suresi.
cirk siresi [sn]
Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agilmada yavaslama alani.
aPd (SE. Aclmada yavaslama Autoset manevrasi, yavaslama alanlari yavaslamis hizda en az 50 cm yol alinmasina izin
gl ol 0 929 30 alant [%] vgrmiyorlarsa, yavaslama alanlarinin degerlerini degistirir.
Lou DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaslama alani.
ci.d Sk Kapanmada Autoset manevrasl, yavaglama alanlari yavaslamis hizda en az 50 cm yol alinmasina izin
0 00 0 929 30 avaslama alani [%] vgrmiyorlarsa, yavaslama alanlarinin degerlerini degistirir.
SLol yavag ° | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
PR-E AL 10 50 20 Kismi acilmalo PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam agilmaya gore yiizde olarak kismi
DPEn “_“_r' 1smi acilmaf%%] acilma alant.
a1 Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic.
(LEO BCBB Sadece LEO B CBB 3 230 L02 icin: Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda bellege
3230L02) kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢ yiizdesini temsil eder.
PE E 1 29 Acilmada kanadin/ | Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
EirdrErrE 75 kanatlarin gticti [%]
(Diger DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
modeller) yﬁ'rﬁrlﬁl'(t"eki gii\{elllik ktfral!arma uyuldug‘t::)u kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi §D|(§¥ISI quxgq"k g|h?;|§|;| ky[yq
a Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan gug.
(LEO BCBB Sadece LEO B CBB 3 230 L02 icin: Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda bellege
3230L02) Kapanmada kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde ¢ekilen gti¢ yiizdesini temsil eder.
) Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
cCL S,FarcE 1 929 kanadin/kanatlarin
75 guicii [%] i f L . Lo . L
(Diger a I?IKKA'T: .I.)arbe. giicii izerinde dognvxdan etki goster'lr: Ayarlanm!s diger deg.er ile
modeller) yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
szilmevi Snlevici giivenlik cihazlan kurun(**)

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
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TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PRr AT
Parametre Min. | Max. | Default Kisisel Tanim Tarif
“Yavaslama hizinda agilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan gic.
Sadece LEO B CBB 3 230 L02 i¢in: Bir engel alarmi olusturmadan énce, autoset esnasinda bellege
kaydedilmis (ve daha sonra giincellenmis) olan haricinde ¢ekilen gic yiizdesini temsil eder.
oP.SLLd. 1 99 75 a;ﬁ:;ﬂzygizt/ Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
FarcE (e [9
kanatlarin gicti [%] DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile

yiirrliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi nleyici giivenlik cihazlar kurun (**).
“Yavaslama hizinda kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan guic.
Sadece LEO B CBB 3 230 L02 iin: Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda bellege

, ' Yavaslayarak kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde ¢ekilen gti¢ yiizdesini temsil eder.

ct 55 Ld 1 09 75 kapanmada kanat/ Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
FarcE e [9 .
kanatlarin gticti (%] DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi 6nleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
P 1 renleme [% otorun/motorlarin hareketini durdurmak igin uygulanan frenleme ylizdesi.
br AHE 99 0 Frenleme[%] | M /motorlarin hareketini durdurmak ici lanan frenl izdesi

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

TABLO“B” - LOJIK MENUSU - (Lol «c)

Yapilmig
Lojik Tanim Default P Secenekler
yi |§aret-
levin
Otomatik 0 Lojik etkin degil
EcR - 0 , —
Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmay etkinlestirir
0 Lojik etkin degil
FRSE clLS. Hizl kapanma 0 1 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden dnce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra
kapatir
Start E, Start I, Ped olarak konfiglre
0 edilmis girisler 4 adim lojigi ile isler. Adim adim har.
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire 2 ADIM 3 ADIM 4 ADIM
edilmis girisler 3 adim lojigi ile isler.
! Kapanma asamasi esnasindaki KAPALI AGAR
i i iri ACAR ACAR
SEEP‘bH'StEP impals, hareketi ters cevirir. KAPANMADA STOP
. - Adim adim hareketi 0
) IOUEI :m‘:
ACIK KAPATIR KAPATIR

Start E, Start |, Ped olarak konfigiire KAPATIR

2 edilmis girisler 2 adim lojigi ile isler. ACILMADA STOP +TCA | STOP +TCA
Her impalsta hareketi ters gevirir. STOP

SONRASI ACAR ACAR ACAR

Yavaslama olctilerini elde etmek icin konum sensori olarak kullanilan Enkoder ile isleme. - Bloke

1 olmus bahge giris kapisinin algilanmasi. “Acilma giici’; “kapanma giicii’, “acilma yavaslama giici” ve
“kapanma yavaslama glicl” parametrelerinin manuel olarak ayarlanmasi.

EncadEr Enkoder ile otomatik isleme: yavaslama ve engel algilama enkoder araciligi ile. “Otomatik ayar”isle-
(Sadece LEO B‘CBB Encoder 2 vini kullanma olanagi. Engele karsi hassasiyet ayari (agilma gicti, kapanma gticd, agilma yavaslama
3230 L02 lizerinde glicti ve kapanma yavaslama glici parametreleri) (default).

etkin) 2 ADiKKAT: EN12445 standard tarafindan 6ngériilen noktalarda dlciilen darbe giicii degeri-
nin, EN 12453 standardinda belirtilenden daha diisiik oldugunu kontrol edin.
DIKKAT: Hassasiyetin yanlis ayarlanmis olmasi kisilere, hayvanlara veya esyalara hasar verebilir.
. 0 Yanip sénen 1sik, motorun/motorlarin harekete gegmesi ile ayni anda yanar.
PrE-ALRAAT On alarm 0
1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
0 impalsh isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
1 Giris 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basili tutulduklari stirece manevra devam eder.

, » . DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.

hotd-ta-rin Insan mevcut 0 Emergency insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, gtivenlik diizenlerinin (fotosel veya guivenlik kenari, ErOx) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi
halinde, OPEN UP veya CLOSE UP tuslan serbest birakilana kadar etkin konumda kalan insan Mevcut isleme
2 etkinlestirilir.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
Girjs 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
DiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
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TABLO “B” - LOJIK MENUSU - (Lol «)
Yapilmis
Lojik Tanim Default aya.rlama- Secenekler
ylisaret-
levin
bt PE Acilmada impalslari 0 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahiptir.
oL arcn
bloke et 1 Start E, Start I, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, agilma esnasinda etkiye sahip degildir.
bl EcA TCA'da impalslan o 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigure edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.
bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigure edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip degildir.
bt ! oGE Kapanmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
Bk £he impalslan bloke et ° 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigii ilmis girislerin i i i gildi
: B iglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip degildir.
aPEn n obkhEF Agilma yénii ters o 0 Standart isleme (Bakin Fig. G, Ref. 1).
d wEct cevirme 1 Standart islemeye gore agilma yonti ters cevrilir (Bakin Fig. G, Ref. 2)
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
( girisinin I _ I
SAFE konfigiirasyonu. 0 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
72 2 Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
SAFE 2 giivenlik 3 Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
girisinin . - PR,
SAFE ¢ konfigiirasyonu. 6 4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
74 5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris.
SAFE 3 giivenlik 6 Bar, hassas gtivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
girisinin o . . - T
SRFE 3 konfigiirasyonu. 2 7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigire edilmis giris.
77 8 Bar 8k2 olarak konfigtre edilmis giris (SAFE 3 tizerinde etkin degil).
1C 1 kumanda 0 Start E olarak konfigiire edilmis giris.
f girisinin 0
= 0 konfigiirasyonu.
61 1 Start | olarak konfigure edilmis giris.
1C 2 kumanda 2 Open olarak konfigiire edilmis giris.
giriginin
© c konfigiirasyonu. 4
62 3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
1C 3 kumanda 4 Ped olarak konfigire edilmis giris.
girisinin
e 3 konfigiirasyonu. 2
64 5 Timer olarak konfiglre edilmis giris.
1C 4 kumanda
girisinin . - .
c Y konfigiirasyonu, 3 6 Timer Pedonale olarak konfigtire edilmis giris.
65
0 2. Radyo Kanali olarak konfigure edilmis ¢ikis.
1 SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigtire edilmis cikis.
2 Kapi Is1g1 kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
AUH 3 AUX 3 cikisinin
(LEO B CBB 3 120 F02 konfigiirasyonu. 0 3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigire edilmis cikis.
Frazy i @ 26-27
Uzl s deal 4 Merdiven isig1 olarak konfigtire edilmis cikis
5 Alarm olarak konfigure edilmis ¢ikis
6 Flasor olarak konfigure edilmis ¢ikis
0 Alici, rolling-code (atlamali) modunda islemek igin konfigiire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.
F HEd codE Sabit Kod 0
1 Alici, sabit kod modunda islemek icin konfigure edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
Radyo kumandalarin radyo aracilidi ile bellege kaydedilmesini devreden ¢ikarir.
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo mentsu kullanilarak bellege kaydedilirler.
0 ONEMLI: Yiiksek derecedeki bu giivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlarin gerekse olasi
mevcut radyo parazitlerinin girmesini engeller
A- Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar:
Bu mod, kontrol panosu yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:
- Radyo kumandalan - Radyo mendtisti aracilidi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin
rAd o Prol programlama 1 gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.

- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s. icinde
basin.

Alici, 10 saniye sonra programlama modundan ¢ikar, bu stire icinde bir dnceki noktay tekrarlayarak
diger yeni radyo kumandalari ilave etmek miumkiinddir.

B-Radyo yolu ile klonlarin ve replay’lerin otomatik olarak ilave edilmesini etkin kilar.

Universal programlayici ile yaratilmis klonlarin ve programlanmis replay’lerin alicinin bellegine
eklenmelerine izin verir.
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TABLO “B” - LOJIK MENUSU - (Lol «c)
Yapilmis
Lojik Tanim Default (LIS Segenekler
ylisaret-
levin
0 Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.
1 Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara
Seri mod gonderir.
Kartin, BFT agi
SE- AL MlodE | X 0
e bagl.arltlsmd.a r?ii?". 5 SLAVE yerel sebekede karsilikli diizenlenmis kanatlar : Kart, akilli moddilstiz karsilikli diizenlenmis
konfigure edildigini kanath bir sebekede slavedir. (fig.F)
belirtir.)
3 MASTER yerel sebekede karsilikli diizenlenmis kanatlar: Kart, akilli moduilstiz karsilikli diizenlenmis
kanath bir sebekede master'dir. (fig.F)
Lokal BFT agi baglantisindaki kartin 0 ile 127 arasi adresini belirtir.
AddrE55 Adres 0 [ 1 | (U-LINK OPSIYONEL MODULLER paragrafina bakin)
0 Start E kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfiglre edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
5 Timer kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
1-2 sayih girig/ . - - .
cikis genisletme 7 Phot gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel.
EHP i kartindaki 1
EXPI1 giriginin 8 Phot op giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .
konfigiirasyonu
9 Phot cl glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.
Phot test glivenligi olarak konfiguire edilmis giris, fotosel test edilmis.
11 Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, gtivenlik cihazlari
test girisine donustaraldr.
Phot op test glivenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel.
12 Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, giivenlik cihazlar
test girisine donustaralar.
Phot cl test glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel.
13 Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, gtivenlik cihazlari
test girisine donustaralar.
Bar glivenligi olarak konfigire edilmis giris, test edilmis hassas gtvenlik kenari.
14 Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, giivenlik cihazlari
test girisine donustaralar.
0 Start E kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
1-3 sayihi girig/ 4 Ped kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
cikis genigletme
EHP 2 kartindaki 0 5 Timer kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
EXPI2 girisinin
konfigiirasyonu 6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
7 Phot gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel.
8 Phot op guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .
9 Phot cl glivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.
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TABLO “B” - LOJIK MENUSU - (L ol ic)
Yapilmis
Lojik Tanim Default e Segenekler
yiisaret-
levin
0 2. Radyo Kanali olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
. 1 SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
4-5 sayih girig/
cikis genigletme
EHPo | kartindaki 9 2 Kapi Is1g1 kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
EXPO2 cikisinin
konfigiirasyonu N . _— .
3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigire edilmis cikis.
4 Merdiven 1511 olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
5 Alarm olarak konfigire edilmis cikis.
6 Flasor olarak konfigure edilmis gikis.
6-7 sayih giris/
cikis genisletme
EHPal kartindaki 9 7 Klipsli kilit olarak konfigtire edilmis cikis.
EXPO2 cikisinin
konfigiirasyonu . - .
8 Miknatisli Kilit olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
9 TLB karth Trafik Lambasi Yonetimi olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
0 On yanip sénme devre dis.
EFRFF « L (DhE Trafik lambasi 6n 0
! I yanip sonmesi
PrEFLASh nl 1 Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
ErAFF ¢ L (DhE 0 Kapali giris kapist ile séniik kirmizi isiklar.
) o ) - Sabit kirmizi trafik
rEd LANP AL lambas: 0
LRYS an 1 Kapali giris kapisi ile yanik kirmizi isiklar.
TABLO “C” - RADYO MENUSU (-Ad «a)
Lojik Tanim
Start tusu ekle
Add SERrt Arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir
2ch tusu ekle
Add 2ch Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Arzu edilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir. Cikislardan herhangi biri 2. Cikis
radyo kanali olarak konfiglire edilmemis ise, radyo kanali yaya girisini kontrol eder.
Listeyi Sil
ErRSF EM ADIKKAT! Bitiin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.
cod rH Alict kodu okuma
Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alict kodunu gérintiler.
ON = Onceden kaydedilmis bir W LINK vericisi araciligi ile kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir.
uK Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son basiimasindan itibaren 3 dakika etkin kalir.
OFF= W LINK programlama devre dis.

Bft Spa

Via Lago di Vico, 44
36015 Schio (V1)
T+3904456965 11
F +39 0445 69 65 22
> www.bft.it

SPAIN

BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS S.L.

08401 Granollers - (Barcelona)
www.bftautomatismos.com

FRANCE

AUTOMATISMES BFT FRANCE
69800 Saint Priest
www.bft-france.com

GERMANY

BFT TORANTRIEBSSYSTEME Gmb H
90522 Oberasbach
www.bft-torantriebe.de

UNITED KINGDOM

BFT AUTOMATION UK LTD
Stockport, Cheshire, SK7 5DA
www.bft.co.uk

IRELAND
BFT AUTOMATION LTD
Dublin 12

BENELUX

BFT BENELUX SA
1400 Nivelles
www.bftbenelux.be

POLAND

BFT POLSKA SP.Z 0.0.
05-091 ZABKI
www.bft.pl

CROATIA

BFT ADRIA D.O.O.
51218 Drazice (Rijeka)
www.bft.hr

PORTUGAL

BFT SA-COMERCIO DE
AUTOMATISMOS E MATERIAL DE
SEGURANCIA

3020-305 Coimbra
www.bftportugal.com

CZECH REPUBLIC
BFT CZ S.R.O.
Praha

www.bft.it

TURKEY

BFT OTOMATIK KAPI SISTEMELERI
SANAY VE

Istanbul

www.bftotomasyon.com.tr

RUSSIA

BFT RUSSIA
111020 Moscow
www.bftrus.ru

AUSTRALIA

BFT AUTOMATION AUSTRALIA
PTYLTD

Wetherill Park (Sydney)
www.bftaustralia.com.au

US.A.

BFT USA

Boca Raton
www.bft-usa.com

CHINA

BFT CHINA
Shanghai 200072
www.bft-china.cn

UAE
BFT Middle East FZCO
Dubai
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