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Bir motor maksimum 20 kanal kaydedebilir, 20 kanalin Ustiinde yeni Mekanik Limit + Dahili Alici
bir kanal eklenmesine gerek varsa, tizerine yazar 45R(RQ)
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@ Kumanda ve R tipi motor programlama sirasinda, tusa her bastiginizda, motor ishk s _— RM_::ASRN‘
sesi ikartacaktir ve gosterge olarak sol ve saga donecektir (1slik sesinden sonraki - | _— et m
. o - elsiz Mekanik Limit + Dahili Alici + Manuel
6 saniye boyunca herhangi bir tusa basilmazsa, motor orijinal durumuna geri ! //\,7—
dénecektir). Basarili bir ayarlamadan sonra, motor birden fazla islik sesi cikanir ve f _— 50R
gbsterge olarak sol ve saga déner. i e R-Radio _
® Nokta fonksiyonu modundaki alicida, yukari ya da asagi tusa 2 saniye basin, — ) Lo o
" . Mekanik Limit + Dahili Alict
Kumanda nokta fonksiyonu ile galisan motoru kontrol eder; 2 saniyeden daha uzun Emisyon
sirekli basilirsa motor calismasini durduracaktrr. L1 ama L2bolme frekanst 59RM
® Nokta harekgti, Kumanda ekleme ve kumanda iptal etme fonksiyonu halen aktif iken 230V/50Hz 200m 35m 433.92MHz RM:Manuel g L
grup kontrolii kanal esleme kodu calismaz. Telsiz E \ekanik Limit+ Dahili Alict + Manuel
Sudan uzak tutun Vurmayin Delmeyin Kurulum sirasinda su girisini 6nleyin.
m AKSESUARLARIN MONTAJI
Teknik destek
1.Basligin Gikintili Kama ile birlikte galisabilmesine olanak saglayacak sekilde 2 Distliplve avara qarki monts edin 2',';::;::ﬂlg::':éz:,:;ﬁﬂ"e mente edimelidi avara gark avara gark i
bashg motor gévdesine yerlestirin. Tahrik adaptériini monte edin, tahrik Dis Ti ) Tahrik Adaptéri Klips
adaptérii ve dis mili kilitlemek icin klips kullanin. s Tup 4—|
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Gikintihi Kama Klips
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Bilezik Dikkat: Baslik ve disli halkasi arasinda delik agmayin.
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Kapatma 230V/50 Hz

+ Her diigme araligt yeniden ayarlama icin 6 saniye dahiline
A olmalidir aksi takdirde sistem orijinal durumuna geri dénecektir.

O ilk kumanda programlama

* Yeni kumanda programlandiktan sonra tim motor verilerini silin.

Ek Fonksiyon:
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' Motor bir kere uzun i f Kumanda tanimlanmistir.
i siireli bip sesi gikan, & o Yukan diigmesi motoru saat
. ® isaret olarak saat ./ o yoniinde hareket ettirir.
ybniinde ya da saat
Kapatma yonii tersine ddner. P2 digmesine bir P2 diigmesine bir yukan diigmesine bir
kere basin kere basin kere basin
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4 et f - SR - S— | v
T>108 e 2y gikarir i 2 cikanir saat yonil tersine doner.
2.Yéntem i f f Kumanda animlanmistir.

Asagi diigmesi motoru saat

AyarTamamdir Yukari yoniiniin tesine hareket ettirir.

duigmesi motoru saat ] . ] .

yéniinde kontrol eder & L " & L "
P2 diigmesine bir P2 diigmesine bir asagi digmesine bir
kere basin kere basin kere basin
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Yukari ve asagi limit konumu stor perdenin otomatik olarak durdugu yerdir.

€) ) Limiti Ayarlama

Ek Fonksiyon:

~ Yukari Konumu Ayarlama (Beyaz Vida Yukari Limit Konumunu Ayarlar):

Mevcut Konum
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Motor calismadiginda, kirmizi ya da beyaz sonsuz
vidayi regiilatérle dondiirmeyi sonlandirin
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Her digme araligi yeniden ayarlama icin 6 saniye dahiline olmalidir
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Ek Fonksiyon:
Kumanda ekleme (birden fazla kumanda arasina)
Motor birden fazla stirekli
olarak bip sesi gikan,
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“A” kumanda P2 diigmesine
bir kere basin

“A” kumanda P2 diigmesine

Acma
bir kere basin

“B” kumanda P2 diigmesine
bir kere basin

*Motor birden fazla siirekli
larak bip sesi gikarir,
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O Kumandayl Iptal Etme Her diigme arahigi yeniden ayarlama icin 6 saniye dahilinde olmalidir
aksi takdirde sistem orijinal durumuna geri donecektir.
. Kumandanin iptal edilmesi motorun tiim yayici belleginin silinmesi
Ek Fonksiyon: anlamina gelir.
Motor birden fazla stirekli
olarak bip sesi gikarr,
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Agma P2 diigmesine bir kere durdurma diigmesine P2 diigmesine bir 'B
basin bir kere basin kere basin
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. Her diigme araligi yeniden ayarlama iin 6 saniye dahiline olmalidir
€)) Kademeli calistirma hareket ayan A S akdirae sstemorinal doromuns ger doncceki
Bu ayari tekrarlayin. Nokta hareket fonksiyonu iptal edilmistir.
Ek Fonksiyon:
Motor bir kere bip Motor bir kere bip Motor birden fazla siirekli
si qikarnr I sesicikarir olarak bip sesi gikarir, e |
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“Yukari" ya da "asagi” tusuna her
Agma P2 diigmesine bir kere yukar diigmesine bir P2 diigmesine bir kere seferinde basildiginda, motor 10 derece
basin kere basin basin yukari ya da asagi hareket edecektir
O Aniza olgusu Ariza nedenleri Anzay diizeltme ¢o6ziimleri
Dikkat 1 Yukari diigmesine basinca, stor perde asagiya hareket ediyor | programlama yonii yanlis Sifirlamak icin baska bir yontem kullanin
2 Agildiginda, motor tek ysnlii alisma ile hareket ediyor Motorun ic limit anahtan agilmiyor Baslik motorun tersi yénde bir tur hareket ediyor, ardindan sorun gériilmiyor
Giig gerilimi dilsik 1. Gilcii nominal verilere gore ayarlayin
Sik kar§|la§|Ian Glic verildikten sonra motor calismiyor ya da yava Asinyiik 2. Yiikle eslesen baska bir motor takin
e e . 3 ‘f" il calismiyorya da yavas Yanlis kurulum 3. Aksesuarlarin dogru sekilde takilip takilmadigini kontrol edin
arizalar ve ;ozumlerl calistior Kablolama hatasi 4. Devreyi ve dogru kablolama baglantisini kontrol edin
: Motor asiri sinma korumas! durumuna girdi 1. Yaklasik 20 dakikadan sonra motor normal calisma kosuluna otomatik olarak déniiyor
Motor galismadan sonra aniden duruyor e STt ' =
4 Giig kesintisi 2. Gili¢ verilmesinden sonra yeniden alisilabilir
Limit noktasina giris 3. Limit vidasini ayarlamaniza gerek olmasina gére ve duruma bagi olarak avara ark calisiyorsa,
5 Calisma sirasinda anormal ses Dis tiip gok uzun, stor perdenin braketin iki tarafiyla ok siki Gok siki durumdan kaginmak igin daha kisa tiip kullanabilirsiniz

baglanmasina izin verin



