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+ Avugici programlayici konektori LEO B CBB DL2 3230 SV
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1 Takim Fotosel baglanti sekli
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Cellula-Desme-Compacta model icin baglanti seklidir
Fotosel acgilma yoniinde devrede olmasin istenirse
Logic menili de SAFE1'i 4 yapiniz

| Ekran + programlama tuglar

LEOB CBBDL2 3 230L02
LEOB CBBDL2 3 120 F02

AUX 3 MAX 24V 0,5A
AUX3#1 AUX3=1
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L Opsiyonel kart konektori.

Alleen voor / uévo yia / Tylko dla
TonbKo Ana / Pouze pro

Enkoder konektori LEOBCBBDL2 3230 SV

SadeceLEO B CBB DL2 3 230 SV icin
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Kumandalar Guivenlik diizenleri
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Limit svigi

Manyetik limit svi¢i mevcut
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koprilemeyin
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Aksesuar beslemesi Anten

Manyetik limit svig baglantisi

**Acilma yéni ters cevirme lojigi ile = 000 (DIR=SAG)
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TESiSi AYARLAMA MENUSU

D814094 0AA01_01

=% Sifre girilmesi.
1,2, 3, 4 Uzerinde ayarlanmis Koruma Seviyesi lojikli talep

PRESET perAuLT| A- | - [ Ac [ 5c | ing
PARAMETRELER
Acilmada calisma suresi [sn] 300 Otomatik ayardan ayarlanmis
Kapanmada calisma stresi [sn] 300 Otomatik ayardan ayarlanmis
Acillmada yavaslama alani [%] 30 Otomatik ayardan ayarlanmis
Kapanmada yavaslama alani [%] 30 Otomatik ayardan ayarlanmis
Agilmada kanadin/kanatlarin gtict [%] 75 Otomatik ayardan ayarlanmis
Kapanmada kanadin/kanatlarin giicii [%] 75 Otomatik ayardan ayarlanmis
Yavaslayarak ag;?c%dﬁhﬁanat/kanatlarm 75 Otomatik ayardan ayarlanmis
Yavaslayarak kapapm_ada kanat/kanatlarin 75 Otomatik ayardan ayarlanmis
gucii [%]
Frenleme[%)] 0 Otomatik ayardan ayarlanmis
LOJIK
Otomatik Kapanma Suresi 0 1 0 1 0 0
Adim adim hareketi 0 1 0 1 0 0
Enkoder 2 / / / / /
insan mevcut 0 0 0 0 0 1
Acillmada impalslari bloke et 0 0 0 1 1 0
B Acilma yonii ters cevirme 0 / / / / /
Enkoder . SAFE1 0 a | a]alalo
Wylaczony " SAFE 2 6 AN
1
fﬁi‘;‘?ngthWOWany referans ! SAFE3 : [/ 1/ 171
czujnik pozycji tablosuB ! I 0 VAN A NN WA
Enkoder aktywowany | “EncadEr”! Ic2 4 sl |
do pomiaru pozycji ' IC3 2 / / / / /
iwykryvyania , IC4 3 / / / / /
przeszkéd 1
1 AUX 3** 0 / / / / /
----------------------------------- ‘I EXPI1 1 / / / / /
EXPI2 0 / / / / /
Ar: Otomatik isleme, EXPO1 11 / / / / /
konut tipi EXPO2 11 sl |
Sr: Yari otomatik isleme, **LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16 Uzerinde aktif degil

konut tipi

Ac: Otomatik isleme,
apartman tipi

Sc: Yari otomatik isleme,
apartman tipi

ind: Insan mevcut isleme

MIN 1 - MAX3

=) D:_'
f AUk oSEE 4[ﬁ

AUTO CLOSE
/_ =
<=

—0)
ok | -
[ oK ]
ANLAMLAR
-~ 7 == O+ T  Yukankaydrr

\ER rENakES — b iddEn buttan}—} - {rELERSE P [dES IdErEd bilkkon - % » @ B858 } O-— 1 Asglaydr

T Gl oK < Onay/Ekran

calistirma
OK O +—0
-1
End ~ =

Men Cikisi

LEO B CBB DL2 3 230 L02-LEO B CBB DL2 3 120 F02-LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 - LEO B CBBDL23 2305V 9



ENKRONIZE GALISTIRMA

Ind ir 1220=0 1 cc2
e RX1 (PHOT) (BAR) (BAR) TX1 (PHOT)
RddrE55=0
D \ / =

Podo SEr IALE=3 ' > '

SEr AL ModE=3 4mmui 1w L L LLIE L 2

Os— ]

TX2 (PHOT) RX2 (PHOT)

2 PHOT VE 2 BAR ILE KARSILIKLI DUZENLENMlS KANATLARIN UYGULANMA ORNEGI
= | B
e N EH]D@ | e N EH]D@
7] |, 3D o b
D MASTER D SLAVE

— 1 MAX 250m
| BEBARS485LINX | d | BEBARS485LINX |
[s0s1]52] |60 61]62]63 [64 |65 |70 |71 [72]73 [74 |75 |76 [77]78] 50 51]52 [70[71]72]73 7475|7677 |78 |
[—J
CoroH |
START sTop
Tixl<fx | =
o | MASTER ve SLAVE ayni aygit yazilimi stirimdine ve ayni
'_@é% ASHFEE’ ayarina sah|p¥>lma)ll|%|ry Y
— |
3 ! ccl |
= SAFE | -
@ SAFE 2 - 7 (26)
SAFE 3 - |
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Acllma yonu: Sag

—
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Acilma yond ters ¢evirme: 000
Ml

Acllma yondi ters ¢evirme: 001 Acllma yoni: Sol

Lojik konfiglirasyon sag acilmadan sol acilmaya degistirildiginde, 42-43 klemenslerinin orijinal baglantisinin yerini degistirmeyiniz.

D814094 0AA01_01



MENULERE GIRi$ Fig. 1

*** Sifre girilmesi.
1,2, 3,4 tUzerinde ayarlanmig Koruma
Seviyesi lojikli talep
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RADYO MENUSU’ne bakin

3 ZY
st 5 ~a+§%++ & e
,
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{T i iptaledilmisise
{{Ha ] Yoksa

{915 Klon devre disi birakilmis ise']

+/-

(V)

[0 -iEE - [+ B2Fa- [
N

e
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o fere

+/-

+/-

TuvohK6c ap. kikAwv (x 100))

2

ygedTms Tadyo
Sayist

+/-

yalnizca Enkoder=2 ile

3540
L Engelesigi
Motor anlk glicti

Clerls START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr t START | i¢ start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
=85 CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
EINE TIMER girisi etkinlestirilmesi
StoP STOP girisi etkinlestirilmesi
Phok PHOT fotose! girisi etkinle§t[ri|njesi veya test gdilmj§ fotgsel olarak|
konfigire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
Acilmada PHOT OP fotosel girisi etkinlestirilmesi veya sadece acilmada
PhoP etkintestedilmisfotosel olarak konfigiire edilmisise, Eslestirilmis FAULT|
qgirisinin etkinlestirilmesi
Kapanmada PHOT CL fotosel girisi etkinlestiriimesi veya sadece
Phel kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis ise,
Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
bAr BAR guvenlik kenar girisi etkinlestirilmesi veya test edilmis hassas giivenlik
kenariolarakkonfigtireedilmisise, Eslestirilmis FAULT girisininetkinlestirilmesi
BARguvenlikkenarigirisinin slave motor tizerinde etkinlestirilmesi (karsilikli
bAr 2 duizenlenmis kanatlar baglantisi) veya test edilmis hassas gtivenlik kenari
olarak konfigiire edilmis ise, Eslestirilmis FAULT girisinin etkinlestirilmesi
SADECE ACILMADA ETKIN tersinme ile BAR guvenlik kenari giriginin
bAro egkinlegirilmesi veya sadgce agllrr]afia etkin}t}est‘ edilmis hassas!
glvenlikkenariolarak konfiglre edilmisise, Eslestirilmis FAULT girisinin
etkinlestirilmesi ]
SADECE KAPANMADA ETKIN tersinme ile BAR gtivenlik kenari giriginin
bArc etjdnle;tirilmesi veya sadege kagan.m.ada etkir} test edilmis hassas
glvenlikkenariolarak konfiglre edilmisise, Eslestirilmis FAULT girisinin
etkinlestirilmesi
Sbc SWC motor kapanma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Sto SWO motor acilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek igin ara stoplar ile
SEE kesilmeyen komple bir agilma-kapanma manevrasi gergeklestirmeyi
bekliyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
L5 Motorun mekanik serbest kalma mekanizmasini calistirma.
Siradaki hareket diisiik hizda gerceklestirilecektir.
ErOt Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Erd2 Giivenlik kenarlari testi basarisiz Gvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
E-03 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
Er84 Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
ErO5 Slaveimotor i]zerinf:le guivenlik kenari testi basarisiz (karsilikh diizen- |Giivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini
lenmis kanatlar baglantisi) kontrol edin
ErdbB 8k2 guivenlik kenarlari testi basarisiz Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini kontrol edin
Er07 Givenlik kenari agilma testi basarisiz Giivenlikkenarlarinin baglantisinive/veya parametre/lojikayarlarini kontrol edin;
Er08 Guivenlik kenari kapanma testi basarisiz Givenlikkenarlarinin baglantisinive/veya parametre/lojikayarlarini kontrol edin;
- Motora baglantilari kontrol edin
Er {0 Er {1 |Kartdonanim test hatasi - Kartta dongnlm problemleri (teknik servise basvurun)
Er35 Er36 - {izergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
Eri% Er38 Engel sebebi tersinme - Amperostop Mgkanik gﬂrt[]nmede kgyma olup olmadigini kontrol edin
ErS0 Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi ﬁsa?;ﬁg;f&?ﬂﬂl ‘éf‘/i‘r"eya seri olarak baglanmis genisletme kartlan ile
E: 13 E: }S’ Sistem siipervizyon kontrolii i¢ hatast. f:{giiasiieigéygg;ﬁrr\jﬁrnayl deneyiniz.Problemin devam etmesi halinde|
Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar onaylanir. Kart, algilanan ayarlar|
Er2 Santral parametreleri tutarlilik hatasi (Lojikler ve Parametreler) ile islemeye devam edecektir.
A\ Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor (Parametreler ve Lojikler).
. Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye gececektir.
Erl3 D-track parametrelerinde hata i B?rautoset yagp||ma5| gerekiygr $ e gec
ErFD Limit svici hatasi Limit svi¢ baglantilarini kontrol edin
ErF i Limit svi¢ hatasi hareket basladiktan sonra daima etkin Limit svi¢ baglantilarini, motor baglantilarint kontrol edin
ErF3 SAFE girislerinin dlizenlenmesinde hata SAFE girislerinin dogru diizenlenmis olduklarini kontrol edin

(PRBSEEE-+ (5] — 10550 — [ 7 |- [0 — 030 — [T 7 |- [0 — (509 — [£1 |- [59 — (1520 — [F1 = |- [ — (P28
o\ J
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KURMA KILAVUZU

D814094 0AA01_01

3) TEKNIK VERILER

220-230V~ 50Hz/60|
(LEOBCBBDL2 3 230L02)
Giic kaynag (LEOBCBBDL232305V)
120V~ +£10% 50Hz/60H
LEQ B CBB DL2 3 120 FO2/ LEO B CBB DL2 3 120 F02
HOT USA16)
Sebeke/alcakgerilimyalitimi | > 2MOhm 500V ===
Isleme sicakligi -20 / +55°C
Termik koruma Motorun icinde
Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca

Motorlar maksimum gticl 750W

24V~ (1A max emme)

Aksesuar beslemesi 54\~safe
LEO B LEOB LEOBCBB | LEOBCBB Hizalanmis kontak
CBBDL2 | CBBDL2 |DL23120 | DL23230 220-230V~N.O, (40W max)
3230L02 |3120F02 | FO2PHOT [ SV AUX 0 (LEOBCBBDL2 3 230L02)
USA16 lealanmg kontak
120V~ 120V~ ! S 2)
Giic kaynag 220-230V~ [ 1990 +70% 220-230V~ (LEOBCBBDL23120 F02/LE BCBBDL23120F02PHOTUSA16)
50Hz/60Hz | 50H27/60Hz | 50HZ/60Hz |50HZ/60HZ AUX 3/Akustik sinyal cikisi | N.O. kontak (24V~/0,5A max)
YOK Boyutlar 146x170x60mm
Sigortalar Bakin Fig. B
A Engel Kombinasyon sayisi: 4 milyar
tespiti |g|n Bellege kaydedilebilen 63
Var Var Emnlyet max radyo kumanda sayisi:
. Sadece Sadece kﬁﬂgrr‘:m Kullanilabilir verici versiyonlari:
Enkoder ile engel algilama | Var SW>7.08 [sw>808 |AcyeENTR Tiim ROLLING CODE vericiler asagidakiler ile uyumludur ((ER-Ready))
versiyonlari | versiyonlari EDGE 115K
I¢in I¢in /BIRCHER 4) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig. A
EP45x99A1 5) KLEMENS KUTUSU BAGLANTILARI Fig. B
(Tedarik UYARILAR - Kablo cekme ve montaj islemlerinde yiirirliikteki standartlara ve her
dahilinde haliikarda iyi teknik prensiplerine uyun.
degil) F?(rklllgerllllmler ile besLeIr(\jen k?n?u }:%rler fiziksel olarak ayrilmali veya en az 1 mm’lik
- ek yalitim ile uygun sekilde yalitilmaldr.
26-27 klemenslerinin cikisi: AUX3 AUX3 Akustik AUX3 Kor);duktorler Izllgme%slerln%klnlnda|Iaveblrsabltlemeongorulerek orneginkenetler
N.O. kontak (24V~/0,54) konfigire | konfiglre |sinyalicin [konfiglre arac||| 1ile baglanmalidir.
edilebilir edilebilir cikis edilebilir Bitiin baglanti kablolari, dagiticidan uygun sekilde uzak tutulmalidir.

KLEMENS KUTUSUNUN BAGLANTILARI VE KONFIGURASYONU

Klemens Tanim Tarif
L FAZ Topraklama kablosu ile birlikte 220-230V~ +10%, 50-60Hz tek fazli besleme.
_ (LEO B CBB DL2 3230 L02-LEO B CBB DL2 3 230 SV).
N NOTR Topraklama kablosu ile birlikte 120V~ +10%, 50-60Hz tek fazl besleme.
GND TOPRAK (LEOBCBBDL23 120 F02/LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16).
- 10 MARS + KOND MgtR%r bag anEEIISVI " Kondansatér isli
otor ve kondansator isliyor
g 1 ORTAK ORTAK Motor Ortak s
= 12 MARS MARS + KOND Motor ve kondansatér isliyor
13 COND BOOST 10-13 llave "boost” yodusturucu badlantisi (valnizca LEO B CBB DL2 3 230 SV icin)
AUX 0 - BESILI KONTAK 220
20 230V~
(&%%%%%%%%_22332233%%%) AUX 0 konfigiire edilebilir ¢ikis - Varsayilan FLASOR.
BESILI KONTAK 120V~ | MONOSTABIL RADYO KANALI / IKINCi RADYO KANALI/ SCA ACIK GiRi$ KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI 1SIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/
(LEO B CBB DL23 120 F02) MERDIVEN ISIGI Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KiLIT/ BAKIM/
21 (LEOBCBBDL23 120 F02 FLASOR VE BAKIM / HIRSIZ ALARM/ KAPI DURUMU/ BISTABIL RADYO KANALI / KANAL ZAMAN AYARLI RADYO
PHOT USA16) “AUX cikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.
AUX
26 AUX 3 konﬁ ure edIIeblllr 1kis - 2.RADYO KANALI 1ki Defa
CONTA(TTS )L'BERO BYG RANALE IINCTRADYO KANALL SCAACIK GIRIS KAPISIIKAZ L AMBASY KAPLISIG! Kumandasy GE I51Gl
LEO B CBB DL23 23002 MERDI I}_$| I Kumandasv A?IK GIRI?S\AKAPISI ALARMI/ FLA R/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI I I /BA IM/ FLASOR
27 LEOBCBBDL232305y | YE BAK'IQMI IRSIZIéALAiRM/KAP DURUb|U/ BI STABfIL RADY|O ANALI/ KANAL ZAMAN AYARLI RADYO
LEO B CBBDL3 3 130 FO2 “AUX cikislarinin konfigtirasyonu” tablosunu referans alin.
26 Alarm olarak kon-
ﬁgure edilmis cikis UL %al|§tlrma :Sinir anahtari tarafindan kesilmeyen art arda 2 engel algilama
57 EOBCBBDL23 120 apatma:300 san. sonra veya “STOP” girisinin silinmesinden sonra.
F02 PHOT USA16
Z § 3 $= 41 + REF SWE Ortak limit sivici
.‘é g E 5P 42 SWC SWC kapanma limit sivici (N.C.). (Manyetik limit svici mevcut ise, baglamayin veya kdprilemeyin)
S==2>7° 43 SWO SWO acilma limit sivici (N.C.) (Manyetik limit svici mevcut ise, baglamayin veya képrilemeyin)
X v
32
o= g JP32 Manyetik limit svi¢ baglantisi
o
50 24V-
51 AV Aksesuar besleme cikisi.
Test edilmis guvenlik cihazlari icin besleme ikisi (fotosel vericisi ve hassas giivenlik kenar vericisi).
52 24 Vsafe+ Sadece manevra devr: esnaginda etkin cikis. S 9
60 Ortak Ortak g|r|§ler IC1velC2
Konfigure edilebilir kumanda |r|§| IE( .0.) - Default S A E.
61 IC1 §I'(I'AR E/STARTI/OPEN/CL / PED /TIMER / TIMER PED
. umanda
K] Konfigtre edilebilir kumanda giris IZé .0.) - Default PED.
[ 62 IC2 §I'(FA§1 E/START1/OPEN/CLOSE7 PED / IMER/TIMER PED
c (V]
E 63 Ortak Ortak girisler IC3 ve IC4
E Konfigure edilebilir kumand | | éN O]) Default OPEN.
< 64 IC3 STA E/STARTI/OPEN/C PED /TIMER / TIMER PED
Konfl re edlleblllrkuman a IZéN O]) Default CLOSE.
65 IC4 START E / START | / OPEN / CL( SE/P D /TIMER / TIMER PED

Kumanda girislerinin konfigurasyonu" tablosunu referans alin.

LEO B CBB DL2 3230 L02-LEO B CBB DL2 3 120 F02-LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 - LEOBCBBDL232305V 59
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KURMA KILAVUZU

Klemens Tanim Tarif
70 Ortak Ortak girigler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
umanda, manevrayi keser. (N.C.
7 STOP nimadiginda joir ".( H)A akin
on_llguree ilebi |r8uven i ?Irﬁl 1 (N.C) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP 7 PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
'Glvenlik "
73 FAULT 1 SAFE 1'e bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.
Konfligl‘jre edilebilir gﬁvenlik ?iri i 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP 7 PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik girislerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagl glivenlik cihazlarinin test girisi.
76 Ortak Ortak girisler SAFE 3 ve SAFE 4
Konfigure edilebilir gtivenlik girisi 3 (N.C)) - Default PHOT OP.
77 SAFE 3 E’(I__’-IQT |7|!-II(OTTEST /PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR OP / BAR OP TEST / BAR CL / BAR CLTEST.
Gvenli
78 FAULT 3 SAFE 3'e bagh giivenlik cihazlarinin test girisi.
5 Y ANTEN Anten girisi.
£ # SHIELD 433MHZ'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda metal kiitlelerin bulun-
< masl, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tasiyin.

‘:_) Doﬂrulanmaml; yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda bir siklik ile zorunlu
ir bakim yapilmasini sart kosunuz.

AUX cikiglarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - RADYO KANALI .
chyrlntake)é. radyoﬁ(analmm e&iﬂfgg{irilmesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ L AMBASI Cikist.
Ko%tak%gllma esnasgnda veSaglk kanat% apa‘?h Eaggrmla esnasinda aralikl, kapali kanat ile acik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikist.
Kantak, son manevrg(?an sonra 90§an$|ye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda <;|k|§|k
Kontak, manevranin tm suresi boyuhca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI cikis!.
Kantak, manevra ba§Yang|§|ndg 1 ganiye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPIS| ACIK ALARMI cikisi.
Kng%adllr{n),(ayarlanm% TCA’y$a gore iki %at s[]re‘?aoy&n::% acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.

Lojik Aux= 6 - FLASOR icin cikis,
K<)Jr|1takl,1)l§anatlar|n$haré Ietgttli?ilmesi esnasinda kapali kalir.

Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT icin cikis.
Kantak, ﬁer agﬁma a 2 saniye boyunca ?(apgah ﬁallr.

Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT icin cikis.
K(gr%tak?éahgegir@ apisi lEapall ol ugunda;(‘.llgééllliallr.

Aux= jigi - BAKIM .
Kgétaa,ll?glg:n talé;)inictlalﬂcsilirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigj - FLASOR VE BAKIM Cikist.
E%ﬁ.tak, ka?{!cglann hgreket ettiri rﬂecsli elgslnasmd%kapall kalir, Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilmasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
ildirmek icin 10s boyunca 4 kez kapanir ve 5s boyunca acilir.

Lojik Aux= 11 - Kullaniimiyor

Lojik Aux=12 - nglz al(larm siéteéni ikisi: bahce giris ka IT(I' motora ?ug beslenmeden kapanma limit svicinden hareket ettirilir ise, kontak kapanir.
Butondan veya radyo kumandadan bir’komut’sonrasinda kontak acifir.

ﬁg%(t?alg,g'gliﬁgi%bt(sl é;?aLflRéf%%E#ﬁg'kapah kalir.

AUX= 14 Lojigj - BISTABIL RADYO KANALI Cikisl.
Kontak, ragglgi(ana inin etEin estiri mesindce (Jarum (agik-kapal) degistirir.

AUX= 15 Lojigi - ZAMAN AYARL| RADYO KANALI .
Radyo anca)”glln etkinle?nﬂesi cle rogram anaLbi?ilrl%%lr sure kadar kontak kapali kalir (cikis stiresi).
Bu sure esnasinda tusa tekrar basilirsa’sure sayimi tekrar baslar.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigure edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauEMak. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauElnt. Trafik lambasi isletmesi icin ig start.

LojikIC=2-0 larak konfigtire edilmis girj
K?JJrl‘nanda, bir gglqwg Sgargeli(?%{%lijr.r%ierigirrwn %gg'?kalmam halinde kanatlar, kontagin agilmasina kadar acik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca stiresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

LojikIC= 3 - Close olarak konfigire edilmis giris.
Rumanida, bif kapatma gercekfestirir. = o'

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigtre edilmis giris.
K(LJJJrI'nanda, kst gi??aya%ri]rilg%?nsa Igg]rlée IIré%tirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElnk

Lojik IC= 5 -Ti larak konfigire edilmjs giris.
Oogglen'a benzéﬂglre%%ﬁakﬁq(zla%%ﬁngaj §né‘llo§e It'e’léen besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigire egflml?,giri;‘ . . N -
E, mandzi{_klsml. _fmag(%gfml agkma ?rge, estifir. Girisin k?(;rall_k,?_lmaﬂ halinde kanat, kontagin a,glma Ina lﬁadaraglk kalir. Girisi kgpallbkalmay ve Start E, Start | v%ya Open kumaﬁjalanndan
irinin etkinlestirilmesi halinde, om%eblr manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi acmayeniden duzenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi'sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik giriglerinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - 2. MONOSTABIL RADYO KANALI cikisi
Kantak radyo I%ana?nln etkin,égﬂ:in mesinde 1 s%ni;e boyunca kapali kalir.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris. (Fig. D, Ref. 2).
#yl nevra algllan? C rj:a fot seﬁlerin % stini et,kinlre§tirir‘_Kagrarmaqwarnr?c?e, ot(os%]l[gr gere2lz aciimada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece
otoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece a¢jimada etkin fotqsel olarak konfigiire edilmis girjs test edilmemis (¥) (Fig, D, Ref. 1),
Eﬁjtest kontagKl ile dongtﬁ amjs 1% an ci zjann ga%ﬁantl,slnl s?ggrﬂ(ararmarﬂasll%dg, kapanmagraq(?f(o%cgse(‘?in |§$emegi devre disi birakilir. Agilma asamasinda, fotoselin kararma suresi
oyunca hareketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takilibirakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot t, Imada etkin test edilmis fot k konfigtire edilmis giris (Fig. D, Ref. 2).
N?Alnevra Eaganggn%g }ggosﬁﬁeericr?taegsltm?et ien e|§ntireirs. }&rg%% ﬁaﬁﬁﬂe?llg?)an%%é%ﬁ?&o‘s%%%fé%ég (Pevrg d2|g| birakilir. Acllma asamasinda, fotoselin kararma stiresi boyunca hareketi bloke eder.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece k da etkin f | olarak konfigtire edilmis giris test edil is (*) (Fig. D, Ref. 1).
Eﬁjﬁest konéagl i!f%o%a%ﬂm%cr%qa@grr}%%aglgnr:rljéggsr%lgr%r?agig? I@Eﬁnﬁa h’;\%%gg‘%gﬁ%gggm?%%&?é il§ emesiede\)/re disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters gevirir.
Kullanilmadidinda jumper'i takili birakin.

Iﬁ/?gik SAFE:BS - Phot ¢ test, sadece kapanmaﬁla ?tkin_test edilmii‘g?to el °'ﬂ§%§§§ﬂf}3““e ﬁ,dil_ i

¢ INMagdc I ) is giris (Fig. D, Ref. 2). ,
nevra angicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, a¢ toselin is gnges?éegredlg Llraklllr. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 .- Bar, h tvenlik k larak konfigure edilmis giris t il is (*) (Fig. D, Ref. 3).
E J{est kontagligrdogsast?lsngaur%%nolhn%:ri]ﬁgz a?lrrémi baggrg gfﬁliagﬂlr?lgbrr[r%aﬁga? Iarrgﬁreryi%(s)a(nil Boyﬁncg\ ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin

Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT jcin cikis.
K%n%tak%er agﬁmada ve l?‘:er kapanmadglg :!m||§ye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT icin .
KaJ;|)| f(oéu;;(al| iken veNkapanmaﬁware eti esnasll Idgllt(gntak kapali kalir.

LﬁjikSAFE:QB@er)oI rak konfigure edilmis giris, sadece a |ImadaetkirwersinmeiIehassangvenIikker]an,kapgpma swasmdaetl%n k|||n|riseHotoE‘|as onun durdurulmasini (STOP) ergekle§tirir(Fi%D,rif.a).
rEnijtg éﬁ%néa?rlnla?la gg Ealnmo umrl 3?ann ihaz avrlndE:a,g antisini sa Igr. cilma asamasinda yapilan' mtidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur,’kapanma asamasinda

ilmadiginda jumper’i takifi birakin
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KURMA KILAVUZU

Mane ralba§lan icindahass slguvem
mudahale durmaya neden olur.

I(ﬂ‘ig SArE:10 Bar OE test ol?rak, konfi ijre,fedilmi§ giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas guvenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun
rdurulmasini (STOP) gerceklestirir (F qu, rif. 4). L -, . . . . .
d j‘u kkenarlarinin testini etkinlestirir. Aciima asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda

Lojik =118
erceklestirir (Fig.D, ri

?(AFE=1 1 Bar 8k2fo$ olarak konfigure edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
cllima agamasmdg yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

IﬁﬂikSAFE:nBatfeI}o(Ijaorgklt(I rr;}ﬁg#’]ﬁe%Tlmi;?"éi; S?I%e ekapanmadaet] intersinmeilehassasguve

L shkon&agll aglantisini saglar. Kapanma asamasin
mudahale dufmaya neden olur. Ku

likkenari, acil
Sk ol

a sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gerceklestirir (Fig.D, rif. 3).
aﬁa?e 2 saniye ii)oyunca Lare )étin tersinmesine ne(den gﬂlr,gagllr%a agag\asmg%\

?annl :'na |g|ncEJJumper’i takifi birakin
Lo_}ikSAFE=1F

ﬁ OP)%% ekle: tirirgﬁ
ane slangicinda
mudahale durmaya neden olur.

D, ri

arcltestolara# Iﬁgnﬁgfjre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas gtivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini
ass ép(’]venlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

Rerge lestirir (Fig.D, rif. 5)

Lojik iAFE:M Bar 8ki2fcl olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile gtvenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
apanma a§amasta yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

g‘a)ll()logrula mami

i yapilmasini osunuz.

6) GUVENLIK CIHAZLARI
Not: Sadece serbest anahtarlama kontakli alia giivenlik cihazlari kullanin.

6.1) TEST EDILMIiS CIHAZLARFiG. D
6.2) KONTROL EDILMEMI$ 1 CiFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.C1

6.3) KONTROL EDILMI$ 1 CiFT FOTOSEL BAGLANTISI SEK.C2

7) MENULERE GIRIS: FIG. 1

7.1) PARAMETRE (PR A7) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
7.2) LOJIK (LoG ic) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

7.3).RADYO (-Ad ‘a) MENUSU (TABLO.“C” RADYO) . .

- ONEMLI NOT: BELLEGE KAYDEDILMIS BIRINCI VERICIYl, ANAHTAR
(MASTER) ISARETI ILE ISARETLEYIN. .

BIRINCI VERICI, ELLE PROGRAMLAMA HALINDE ALICININ ANAHTAR KODU'NU
tahsiseder; bukod, radyo vericilerin bir sonrakiklonlanmasini gerceklestirebilmek
icin gereklidir.

Ayrica Clonix entegre alici, birka¢ 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).

Aliciya 6nceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama.

Vericilerin veri tabani yonetimi.

Alici gruplari yonetimi.

Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, Universal avugici programlayicinin
talimatlarini ve alici programlamalari genel kilavuzunu referans olarak alin.

4 kanallibirradyo kumanda kullanilmasrhalinde, bunlardan birtanesinin durdurma
(STOP) fonksiyonu icin ayrilmasi dnemle tavsiye edilir.

7.4) DEFAULT (JEFRULE) MENUSUD
Brengt de centrale terug naar de voorafingestelde DEFAULT-waarden. ANa het
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

7.5) LISAN (LRnGURLE) MENUSU
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

7.6) AUTOSET (RUEto5EE) MENUSU

LEO B CBB DL2 3 120 F02 Sadece sw > 7.08 versiyonlari icin

LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 Sadece sw > 8.08 versiyonlari icin

AUTOSET'i baslatmak icin, ilgili mentye gelin ve TAMAM secin.

Kapi, hareket kursunun herhangi bir noktasinda olabilir.

TAMAM tusuna basildiktan sonra, kapi otomatik olarak disiik hizda kapanma

sinir anahtarina gotirdlir, ardindan otomatik olarak, birincisi dustik hizda ikin-

cisi maksimum hizda olmak Uzere, iki sinir anahtari arasinda 2 komple hareket

gerceklestirilir.

Autoset sonunda, OK mesaji autoset isleminin diizglin sekilde sonuglandigini ve

asagidaki parametrelerin ayarlandigini gosterir:

- Acilma ve kapanmada calisma stresi

- Yavaslama boslugu (minimum 50cm) [sadece enkoder = 1 veya 2 ile]

- Engeli algilamak icin, gerekli hareket zorlama [sadece enkoder = 2 ile]

- Frenleme (standart deger %50)

Autoset islemi sonunda, KO mesaji asagidakileri belirtir:

—Yukarltufu+a§ag|m§una basilarak, autosetislemininistemliolarakiptal edilmesi

- Terminal kutusunda START,STOP, OPEN, CLOSE komutlarinin kullaniimasi

- Fotosellerin Ustliniin kapanmasi veya gtivenlik kiyilarinin calistiriimasi

- Enkoder durma algilamasi -> kapiyi hareket ettirmek icin asiri yiiksek zorlama
veya motor surtinmesinde sorunlar.

ﬁ DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda élciilen carp-
ma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.

Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile
azaltilabilir.
DIKKAT! EN12445 standardindabelirlenen noktalardaﬁlgiilengalj)ma
A kuvvetidegerinin, EN 12453 standardindabelirtileninaltindaoldugunu
kontrol edin.
7.7) ISTATISTIKLER MENUSU o 3 o
Kartin stirdmind, toplam manevra sayisini (yiizliik), bellege kaydedilmis radyo
umanda sayisini ve son 30 hata¥| goruntulemeyi s_aglarillk 2"sayl pozisyonu,
son 2 say! hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

7.8) SIFRE MENUSU . . .
Kartin U-link agi yoluyla p_rogﬂ(ramlanmasl icin bir sifre ayarlanmasina izin verir.
1,2,3,4 olarak diizenlenmis “KORUMA SEVIYESI” 10jigi ile programlama meniile-
rine erismek icin sifre taIeE.edlllr. 10 ardil basarisiz érisim denemesinden sonra,
yeni bir deneme icin 3 dakika beklenmesi gerekir. Bu stire esnasinda her erisim
denemesinde ekran “BLOC" goruntuler. Varsayilan sifre 1234'tur.

§§)§'i_ﬂ(emde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alt ayda bir siklik ile zorunlu bir

8) U-LINK OPSiYONEL MODULLER

U-link modullerinin bilgilerini referans olarak aliniz. .
Bazi modullerin kullanimi, radyo kapasitesinin azalmasina neden olur. Tesisi,
433MHz frekansinda akortlanmils uygun anten ile uyarlayiniz.

9) KARSILIKLI DUZENLENMiS YANA KAYAR KANATLAR (Fig.F)

U-link moduillerinin bilgilerini referans olarak aliniz. o .
NOT: Slave olarak dizenlenmis kart Ustinde Guvenlik Kenanzg!_r|§| (Glivenlik
Kenari/Glivenlik Kenari Testi/Guvenlik Kenari 8k2) sadece SAFEZ Gzerinde kon-
figure edilmelidir.

102(FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.H) X
DIKKAT Kontrol tinitesini fabrikada onceden ayarlanmis degerlere geri
etirir ve bellekteki biitiin radyo kumandalar silinir. .

IKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
- Kartin gerilimini kesin (Fg. rif. 1) . .
- Stot) girisini acin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.H rif.2)
- Karta gRerlllmlvgrlnlﬁFlg.H rif.3) Lo .
- Ekran, RST goruntler; 3s icinde OK tusuna basarak onay verin (Fig.H rif.4)
- Prosedlirlin sona ermesini bekleyin (Fig.H rif.5)
- Prosedir sona erdi (Fig.H rif.6)

11) KAPI KONUMU YONETIMI 5
Kapinin konumu sinir anahtari ve enkoder (enkoder = 1 veya 2) araciligiyla kart
tarafindan algilanir.
Enkodler = 0 durumunda konum sinir anahtari ve zaman sayimi araciligiyla
esaplanir.
Smlrgnahtarlan kapinin a&llma ve kapanmadaki durma noktasini belirler.
Kilidin acilmasi (bakiniz ICARO kilavuzu sek.2) ve kapinin manuel hareketi duru-
munda (ve buna bagli olarak konumda degisme), kartin glic beslemesi kesilerek
sinir anahtarini arama _hareketinin etkin"duruma gelmesi saglanmalidir.Sinir
anahtari arama hareketi dusuk hizda %ergekleyr.Hem acllma hem de kapanma-
aki yavaslama bosluklarinin O (ref.(Tablo A) olmasi halinde, sinir anahtari arama
hareketi maksimum hlzdagegeklew. .
Kilidin acilmasi (bakiniz ICARO kilavuzu sek.2) ve kapinin manuel hareketinden
sonra kartin gli¢ beslemesinin KESILMEMESI durumunda, sonraki komut kapinin
kilit acilmadan onceki son konumundan hareket ettigini varsayar ve bu nedenle
ava%(ama bosluklar garanti edilmez. . . o
abrika ayarlarina sahip kart ile (veya varsayilan yaz |ﬁlem| gker(;_ekle§t|rlld|kten
sonra), sinir anahtarindan sinir anahtarina ilk hareket (hic ara’kesintisi olmadan)
yavas hizda gerceklesir.

KURMA KONTROL SIRASI

0. Enkoder calisma tipini ayarlama

1. AUTOSET (*¥) manevrasini gerceklestirin.

LEO B CBB DL2 3 120 F02 Sadece sw > 7.08 versiyonlari igin

LEO B CBB DL2 3 120 FO2 PHOT USA16 Sadece sw > 8.08 versiyonlari icin

2. Carpmakuvvetinikontrol edin:limitlere (**) uygun olmasihalinde
madde 10’a gidin, aksi takdirde

3. Gerekliolmasi halinde, duyarlilik parametrelerini (kuvvet) uyar-
layin: Parametreler tablosuna bakin.

4. Carpmakuvvetinitekrarkontrol edin:limitlere (**) uygun olmasi
halinde madde 10’a gidin, aksi takdirde

5. Pasif bir giivenlik kenari uygulayin.

6. Carpmakuvvetinitekrarkontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi
halinde madde 10’a gidin, aksi takdirde

7. Basinca duyarhi koruma mekanizmalarini veya elektro duyarh
mekanizmalari (6rnegin aktif glivenlik kenari) (**) uygulayin

8. Carpmakuvvetinitekrarkontrol edin:limitlere (**) uygun olmasi
halinde madde 10’a gidin, aksi takdirde .

9. Isletme mekanizmasinin hareket ettirilmesine sadece “Insan
mevcut” modunda izin verin

10.Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hep-

sinin dogru calistiklarini kontrol edin
(*) Autoset gerceklestirmeden dncebiitiin montajveemniyetealma
islemlerinin, motorizasyon kilavuzundayeralan kurmauyarilarinda
belirtilenlere uygun olarak dogru sekilde uygulanmis oldugunu
kontrol edin.
(**) Risk analizlerine bagl olarak her haliikarda duyarli koruma
mekanizmalarinin uygulanmasi gerekli olabilir.

LEO B CBB DL2 3230 L02-LEO B CBB DL2 3 120 F02-LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16 - LEOB CBBDL232305V 61
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KURMA KILAVUZU

TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-AM)

Parametre Min. Max. Default Kisisel Tanim Tarif
Acilmada calisma Motorun/motorlarin, agcilmada maksimum calisma stiresi
aPEn LorHE, 5 300 300 L Calisma suiresini, komple manevra siresine gore biraz daha uzun olarak ayarlayin.
siiresi [sn] Deger, algilanmis olan calisma siiresine uyarlanarak, autoset manevrasi ile degistirilir
Kapanmada Motorun/motorlarin, kapanmada maksimum calisma suresi
cLS LorH 5 300 300 . alisma stiresini, komple manevra siiresine gore biraz daha uzun olarak ayarlayin.
|
calisma stresi [sn] Deger, algilanmis olan calisma stiresine uyarlanarak, autoset manevrasi ile degistirilir
tch 0 180 40 Otomatikkapanma | o) iy kapanma éncesi bekleme siiresi.
suresi [sn]
ErELGhE Trafik lambasi
r SLunc. 1 180 40 bolgesini bosaltma | Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bélgenin bosaltiima siresi.
cirk siresi [sn]
Zaman ayarli ¢ikis
olEPUE E M 1 240 10 etkinlestirme Saniye olarak zaman ayarli radyo kanali etkinlestirme stiresi
suresi [s]
0
0
b33 130 (LEQ BCBS
(LE(F)OBZ)CBB F02) Toplamstrokunyiizdebirimindeifadeedilmis, motorun/motorlarinagiimadayavaglamaalani.
DL2 3 120 (LEO B CBB (Minimum 75 cm'lik biryavaslama alani garanti edilir, sadece LEOBCBB DL23 230 SV icin)
aPd ISk F02 PHOT 3h2():.5|. LZS(}G%% Acilmada Autoset manevrasl, yavaslama alanlari yavaslamis hizda en az 50 cm yol alinmasina izin
o olid USA16) 99 yavaslama alani | vermiyorlarsa,yavaslamaalanlarinin degerlerini degistirir.(LEOBCBB DL23230SVicin 85cm)
el e e g |
102) (LEO BCBB DIKKAT:Parametredegistirildiktensonra, kesintisizkomplebirmanevrayapilmasigerekliolacaktir.
DLE32§30 DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
1
(LEO BCBB
D‘,!-fg%f,%‘%” DL232305V)
0
0
Bi2 3120 (LEQ B.CBB
(LESoBzzIBB F02) Toplamstrokunyizdebirimindeifadeedilmis,motorun/motorlarinkapanmadayavaslamaalani.
DL2 3 120 (LEO B CBB (Minimum 75 c'lik bir yavaslama alani garanti edilir, sadece LEO B CBB DL2 3 230 SV igin)
cLd ISk FO2 PHOT I?II:IZ:)%' Lzs(}\ﬁ‘g Kapanmada Autoset manevrasi, yavaslama alanlari yavaslamis hizda en az 50 cm yol alinmasina izin
':ll-:'._DUd LECS)'AB‘I(GIgB 99 yavaslama alani | vermiyorlarsa,yavaslamaalanlarinin degerlerinidegistirir.(LEOBCBBDL232305Vicin85cm)
bi> 3230 30 %] i
102) (LEO B CBB DIKKAT:Parametredegistirildiktensonra, kesintisizkomplebirmanevrayapilmasigerekliolacaktir.
DLE(;Z?O DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
1
(LEO B CBB
D2 3230 5u) DL2 3 2305V)
PRFE RL . PED yaya kumandasinin etkinlestirilmesinden sonra toplam agilmaya gore ylizde olarak
oPEA il 10 50 20 Kismi agilmal[%] kismi acilma alani.
Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan gi.
[eger enkoder = 0 veya 1 ise] Ayarlanan zorlama degeri, hareket sirasinda karttan motora
tedarik edilen ag geriliminin %'sini temsil eder.
[eger enkoder = 2 ise] Bir engel alarmi olusturmadan &nce, autoset esnasinda bellege
oP Acilmada kanadin/' | kaydedilmis (ve daha sonra giincellenmis) olan haricinde cekilen giig yiizdesini temsil eder.
ForcE 1 99 75 kanatlarin glici | parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
[%]
DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger
ile yiiriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi
: X o P R (%)
Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan gtic.
[eger enkoder = 0 veya 1 ise] Ayarlanan zorlama degeri, hareket sirasinda karttan motora
tedarik edilen ag geriliminin %'sini temsil eder.
[eger enkoder = 2 ise] Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda bellege
Kapanmada kaydedilmis (ve daha sonra giincellenmis) olan haricinde cekilen giic yiizdesini temsil eder.
cLSForckE 1 929 75 kanadin/kanatlarin | Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
gticti [%]
DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger
ile yiiriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi
: . o P R %)
“Yavaslama Elzmﬂa acl maéa Eanat/Eanat ar tara?lngan uygulanan gug.
[eger enkoder = 0 veya 1 ise] Ayarlanan zorlama degeri, hareket sirasinda karttan motora
tedarik edilen ag geriliminin %'sini temsil eder.
Yavaslayarak [eger enkoder = 2 ise] Bir engel alarmi olusturmadan énce, autoset esnasinda bellege
aP S Ld, 1 99 75 aciimada kanat/ | kaydedilmis (ve daha sonra giincellenmis) olan haricinde cekilen gu¢ yiizdesini temsil eder.
FarcFE kanatlaringiici | Pgyametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
% .
el A DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger
ile yiiriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi
? i on Pl Mt e
“Yavaslama hizinda kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan gg.
[eger enkoder = 0 veya 1 ise] Ayarlanan zorlama degeri, hareket sirasinda karttan motora
tedarik edilen ag geriliminin %'sini temsil eder.
Yavaslayarak [eger enkoder = 2 ise] Bir engel alarmi olusturmadan &énce, autoset esnasinda bellege
cL 88N 1 99 75 kapanmada kanat/ | kaydedilmis (ve daha sonra giincellenmis) olan haricinde cekilen giic yiizdesini temsil eder.
Forc kanatlarin giicii | Pajametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
% .
0l A DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger
ile yiiriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi
brRHE 0 29 0 Frenleme [%] Motorun/motorlarin hareketini durdurmak i¢in uygulanan frenleme yuzdesi.
Bakim esigi
PR tnEEnAncE 0 250 ° manevra sayisi Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigiire edilmis AUX ¢ikis Gizerinde
! inEEnRne Prﬁgf_arpll?]ma bakim yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar
yuzli

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.

(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
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KURMA KILAVUZU

TABLO“B” - LOJIK MENUSU - (Lol ic)

Yapilmig ayarlamayi

D814094 0AA01_01

Lojik Tanim Default Secenekler
- Otomatik 0 0 Lojik etkin degil
c Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmayi etkinlestirir
0 Lojik etkin degil
FRSE cLS Hizli kapanma 0 1 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakiimasindan 3 saniye
sonra kapatir
Start E, Start |, Ped olarak
0 konfigiire edilmisgirisler4 Adim adim har.
adim lojigi ile isler. 2ADIM | 3 ADIM 4 ADIM
Start E, Start |, Ped olarak KAPALI ACAR
konfigtire edilmis girisler 3 ACAR ACAR
SEEP-bY-SEEP 4 A;:‘!lm . 0 1 adlmlojigiiIei§Ier.Kapadnrrll(q KAPANMADA ¢ ¢ STOP
n (] adim hareketi asamasi esnasindaki
Mouklnk impals, hareketiters cevirir. ACIK KAPATIR KAPATIR KAPATIR
Start E, Start |, Ped olarak | | AGILMADA STOP +TCA | STOP + TCA
konfigtire edilmis girisler STOP
2 2 adim lojigi ile isler. Her || SONRAsi | AGAR ACAR ACAR
impalsta hareketiters cevirir.
Deyre disi enkoder ile isleme
ADiKKAT
2 Bu ayar, giivenlik acisindan ciddi riskler ile ezilme
(LEO B onleme giivenligini tamamen devre disi eder!
CBBDL2 Acilma ve kapanma kenarliklari {izerine etkin giivenlik
3 12;) 0 kenarlarini kurunuz veya insan mevcut isleme moduna
F02 ceviriniz. (Insan Mevcut lojigine bakiniz) i .
(LEO Yavaslama bosluklarikapininkat ettigizaman araciligiyla DIKKAT: EN12445
B CBB hesaplanan bir tahmindir. . sSandardl taraflnd?n
DL23 Yavaslama noktasinin daha kesin bir sekilde ayarlanmasi | éngériilen noktalarda 6l
120 F02 i\?in, enkoder=1 veya enkoder=2 ayarlayin. ciilendarbegiiciidegerinin,
PHOT alnlzca IaEQ_I?(ﬁBd DL2I 3 2b3|0 SV icin, bumoddamotor | EN 12453 standardinda
EncodEr Encoder USAe) yalnizea AfsUk hizda calsadlt — belirtilenden daha diisiik
CBB DL2 Yavaslama olculerini eldg eFmek icin konum sensori oldugunu kontrol edin.
3230 olarak kullanilan Enkoder ile isleme. - Bloke olmus bahce
L02) 1 giriskapisininalgilanmasi."Acilma guici’,"kapanma guicii’, DIKKAT: Hassasiyetin
“acllma yavaslama gtici” ve “kapanma yavaglama guicti” — yanhsayarlanmisolma-
1 parametrelerinin manuel olarak ayarlanmasi. si kisilere, hayvanlara veya
(LEOB 5 esyalara hasar verebilir.
DCLBzBs LEO BCBBDL23 120 Enkoderile otomatikisleme:yavaslamave engelalgilama
2305V) Cgéi sggﬁicneis‘i'\r’]? 7.08 enkoder araciligi ile. Engele karsi hassasiyet ayari (acilma
LEOyB CBB BLZ 3120 glict, kapanmagtici, agilmayavaslamagtictive kapanma
FO2 PHOT USA16 Sadece | Yavaslama glicli parametreleri) (default).
sw > 8.08 versiyonlari icin
0 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete gegmesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLAFT Onalarm 0 1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce
yanar
0 impalsli isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
1 Giris 62, CLOSE UP olarak konfiguire edilir.
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basili tutulduklari stirece manevra devam eder.
DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.
] - -l i N
hoLd-ko-riin Insan mevcut 0 Emergency insan Mevcut isleme. Normalde impalsh isleme.
Kartin, glivenlik diizenlerinin (fotosel veya glivenlik kenari, ErOx) testlerinde art arda 3 kez
basarisiz olmasi halinde, OPEN UP - CLOSE UP tuslar serbest birakildiktan sonra 1 dakika
boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut isleme etkinlestirilir.
2 Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
Girjs 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
DIKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda
egildir.
0 Start E, Start |, Ped olarak konfigure edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye
! oPEn Agilmada impalslan o sahiptir.
L bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye
sahip degildir.
0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda
bl EcR TCA'da impalslari o etkiye sahiptir.
‘oL ke bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigure edilmis giriglerin impalsi, TCA molasi esnasinda
etkiye sahip degildir.
0 Start E, Start I, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda
wo ) Kapanmada etkiye sahiptir.
ibl clLoSE impalslar blok 0 T
impalslari bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda
etkiye sahip degildir.
aPEn n ak- Acilma yénii ters 0 0 Standart isleme (Bakin Fig. G, Ref. 1).
hEr dirEck cevirme 1 Standart islemeye gore agilma yonti ters cevrilir (Bakin Fig. G, Ref. 2)

LEO B CBB DL2 3 230 L02-LEO B CBB DL2 3 120 F02-LEO B CBB DL2 3 120 F02 PHOT USA16 - LEO B CBBDL232305V 63

INUNL
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Lojik Tanim Default Yap|l.m s ayar!amayl Secenekler
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
SRFE | konfsi’;rilisrlansl;‘onu 0 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
72 2 Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
SAFE 2 giivenlik 3 Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
GRFE 2 konfg:;riijiiansi;\onu 6 4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigtre edilmis giris.
74 5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis
giris.
6 Bar, hassas gtivenlik kenari olarak konfigure edilmis giris.
7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
8 Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris (SAFE 3 lizerinde etkin degil).
9 Bar OP olarak konfigtire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik
kenari. Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
SAFE 3 glivenlik 10 Bar OPTEST olarak konﬁﬁﬂre edilmis %iri§, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis
GAFE 3 girisinin ) hassas glvenlik kenari. Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
konfigiirasyonu. Bar OP_8k2 olarak konfigiire edilmis giris, sadece_acilmada etkin tersinme ile hassas
77 1 Gvenlik kenari. Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
?SAFE 3 Uizerinde etkin degil).
Bar CLolarakkonfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile hassas gtivenlik
12 ¢
kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.
13 Bar CL TEST olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test
edilmis hassas giivenlik kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.
Bar CL 8k2olarak konfigtire edilmis gjris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas
14 tvenlik kenari. Aciilmada hareketin durmasi saglanir.
AFE 3 lzerinde etkin degil).
1C 1 kumanda . o
girisinin o 0 Start E olarak konfigtire edilmis giris.
c i konfigiirasyonu.
61 1 Start | olarak konfigiire edilmis giris.
Ic2 .I(P'.“a.nda 2 Open olarak konfiglre edilmis giris.
c 2 girisinin 4
c konfigiirasyonu.
62 3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
IC3k d
. uman 2 4 Ped olarak konfigtire edilmis giris.
ic 3 girisinin 5
c konfigiirasyonu.
64 5 Timer olarak konfigure edilmis giris.
IC 4 kumanda
ic M konfs:;ri;ilelr:;onu 3 6 Timer Pedonale olarak konfigiire edilmis giris.
65
1.Radyo kanali 0 Start E olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.
ich kumandasinin 0 1 Start | olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
konfigiirasyonu 2 Open olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
2. Radyo kanali 3 Close olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.
cch kumandasinin 9 4 Ped olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
konfigiirasyonu 5 STOP olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
3. Radyo kanali 6 AUXO0 ** olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.
dch kumandasinin 2 7 Kullaniimiyor
konfigiirasyonu 8 Kullanilmiyor
4. Radyo kanali 9 AUX3** olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.
Ych kumandasinin 5 10 EXPO1** olarak konfigure edilmis radyo kumandasi.
konfigiirasyonu 11 EXPO2** olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
1 SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigtire edilmis ikis.
cikisinin 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtre edilmis ¢ikis.
RuUH O konfigiirasyonu. 6
Ein & 20-21 3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigiire edilmis gikis.
4 Merdiven isig1 olarak konfigtire edilmis cikis
5 Alarm olarak konfigiire edilmis ¢ikis
6 Flasor olarak konfigure edilmis gikis
7 Klipsli Kilit olarak konfigiire edilmis cikis
AUH 3 8 Miknatisli kilit olarak konfigiire edilmis ¢ikis
(LEO B CBB DL2 3 9 Bakim olarak konfigtire edilmis cikis
120F02 PHOT USA16) y f?_'k:?"‘"‘ 10 Flagor ve Bakim olarak konfigiire edilmis cikis.
tizerinde etkin degil) onfiglirasyonu. 0
LEO B CBB DLg 3 26-27 11 Kullanilmiyor
120 FO2 Sadece sw 12 Hirsiz alarm sistemi olarak konfigiire edilmis ¢ikis
%in7'08 versiyonlari 13 Cikis Kapi Durumu olarak konfigire edildi
14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
15 Cikis Zaman Ayarl Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
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KURMA KILAVUZU

Lojik

Tanim

Default

Yapilmig ayarlamayi

Secenekler

F {HED codE

Sabit Kod

0

Alicy, rolling-code (atlamali) modunda islemek icin konfigure edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.

Alici, sabit kod modunda islemek icin konfiglre edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.

ProtEck lon
LELEL

Koruma
seviyesinin
diizenlenmesi

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilmez

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.

Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:

- Radyo mentisti aracilii ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo
kumandanmdgizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.

- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-
T4) 10s icinde basin.

Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu sire icinde bir 6nceki noktayi
tekrarIaYarak diger yeni radyo kumandalari ilave etmek mimkundur.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Universal programlayici ile yaratilmis klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin
bellegine eklenmesini saglar.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinr.
Programlanm|§ Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.

E - U-link agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mumkindar

A - Programlama meniilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tir.
B-C-D -E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tar.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tdr.

B- Rad¥o kumandalarin radlyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gére degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tdr.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-link'agi yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo menusu kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yuksek gtivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhteme-
len mevcut radyo parazitlerine erigsimi 6nler.

SEr IRL ModE

Seri mod

(Kartin, BFT agi
baglantisinda nasil
konfigure edildigini

belirtir.)

Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP)
diger kartlara gonderir.

SLAVE yerel sebekede karsilikli dizenlenmis kanatlar : Kart, akill moddlstz karsilikh
diizenlenmis kanath bir sebekede slavedir. (fig.F)

MASTER yerel sebekede karsilikl diizenlenmis kanatlar: Kart, akillt modiilsiiz karsilikl
diizenlenmis kanatlh bir sebekede master'dir. (fig.F)

RddrESS

Adres

(1]

Lokal BFT ag baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
(U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)

EHP i

1-2 sayili giris/
cikis genigletme
kartindaki
EXPI1 girisinin
konfigiirasyonu

Start E kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.

Start | kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Open kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Close kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Ped kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Timer kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.

Timer Pedonale kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Phot giivenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel.

Phot op guivenligi olarak konfigtre edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .

VWi |N|loojn|dh|lwWw Nn|=|O

Phot cl glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.

o

Bar, guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.

Bar OP guvenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas
glivenlik kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL guivenligi olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile
hassas glivenlik kenari, acilmada hareketin durmasi saglanr.

Phot test giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel test edilmis. Giris/ ¢ikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar
test girisine anahtarlanir.

Phot op test glivenligi olarak konfiglire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agilmada
etkin. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1,
glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Photcltestguvenligiolarak konfigure edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada
etkin.Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1,
glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Bar glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis hassas guvenlik kenari. Giris/
cikis genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, giivenlik
cihazlari test girisine anahtarlanir.

Bar OP test guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile
test edilmis hassas glivenlik kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ cikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar
test girisine anahtarlanir.

Bar CL test guivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme
ile test edilmis hassas giivenlik kenari, agilmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ ¢ikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar
test girisine donustardlar.
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KURMA KILAVUZU
Lojik Tanim Default Yapl[m '$ ayar!amayl Secenekler
0 Start E kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfiguire edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigtre edilmis giris.
1-3 sayih giris/ 5 Timer kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
cikis genisletme 6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
EHP i@ EXI:I;“gni:‘i::(r:in 0 7 Phot guvenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel.
konfigiirasyonu 8 Phot op glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .
9 Phot cl guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas gtivenlik kenari.
1 Bar OP gtivenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test
edilmis hassas guivenlik kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.
12 Bar CL guivenligi olarak kqnﬁg[lre edilr'rlig, giris, sadece kapanmada etkin hassas gtivenlik
kenari, acilmada hareketin durmasi saglanir.
0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
4-5 sayili giris/ 1 SCA, Bahce Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigtire edilmis cikis.
EHPo | gk:(;a?;:ij::ektime " 2 K?pl I§|§||vkumanda5| olarak konfigfi]te edilrnis'glkw.
EXPO2 cikisinin 3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigire edilmis cikis.
konfigiirasyonu 4 Merdiven 1511 olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
5 Alarm olarak konfigure edilmis cikis.
6 Flasor olarak konfigtire edilmis cikis.
7 Klipsli kilit olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
8 Miknatisli Kilit olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
6-7 sayih girig/ 9 Bakim olarak konfigtire edilmis cikis.
EHPoR g'k:fa?::ij:ﬁ:ime " 10 Flasor ve Bakim olarak korlﬁgi].re .edilmi§ cikis. _ _
EXPO2 cikisinin 1 TLB karth Trafik Lambasi Yonetimi olarak konfigtire edilmis cikis.
konfigiirasyonu 12 Hirsiz alarm sistemi olarak konfigure edilmis ¢ikis
13 Cikis Kapi Durumu olarak konfigure edildi
14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigure edildi
15 Cikis Zaman Ayarli Radyo Kanali olarak konfigure edildi
ErAFF Ic 0 On yanip sénme devre digl.
T Rl | ‘.
PrEFLASH inD 1 Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
EFRFF ic L IDRE 0 Kapali giris kapist ile séniik kirmizi isiklar.
~Ed LAMP Sablt|l:,:zl:sl|traﬁk 0 - .
ALLAYS on 1 Kapali giris kapist ile yanik kirmizi isiklar.

TABLO“C”- RADYO MENUSU (-Ad {a)

Radyo kanali kumandalarinin konfigiirasyonu

Lojik CH= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis kumanda. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouEMnt. Trafik lambasi isletmesi igin dis start.

Lojik CH= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis kumanda.. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauE™nk. Trafik lambasi isletmesi icin ig start.

Lojik CH= 2 - Open olarak konfigiire edilmis kumanda..
Kumanda, bir acma gerceklestirir.

Lojik CH= 3 - Close olarak konfigire edilmis kumanda..
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik CH= 4 - Ped olarak konfigire edilmis kumanda.

Kumanda, kismi bir yaya girisi acma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElMnE

Lojik CH= 5- STOP olarak konfigure edilmis kumanda..
Komut bir Stop gerceklestirir

Lojik CH= 6- AUXO olarak konfiglire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUXO cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 7- Kullanilmiyor

Lojik CH= 8- Kullanilmiyor

Lojik CH= 9- AUX3 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX3 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH=10- EXPO1 olarak konfigire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda EXPO1 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH=11- EXPO2 olarak konfigire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda EXPO?2 cikisini etkinlestirir.

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigi, Alan Isigi, Merdiven Isigi, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfigiire edilmisise etkinlestirir.
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TABLO“C”- RADYO MENUSU (- Ad {a)

D814094 0AA01_01

Lojik Tanim
1ch tusu ekle
Rdd ich Arzu edilen tusu, 1. radyo kanali kumandasina eslestirir.
2ch tusu ekle
Add cch Arzu e§dilen tusu, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir.
3ch tusu ekle
Rdd 3ch Arzu edilen tusu, 3. radyo kanali kumandasina eslestirir.
4ch tusu ekle
Add Hch Arzu e§dilen tusu, 4. radyo kanali kumandasina eslestirir.
Tek radyo kumandayi sil
EFRSE Bir radyo kumanda kaldir (klon veya replay devre disi birakilirsa). Silinecek radyo kumandayi secmek icin pozisyonu yaziniz veya silinecek radyo
kumanda tusuna basiniz (pozisyon gosterilecektir).
Listeyi Sil
E-ASE B4 f DIKKAT! Biitiin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.
d rH Alict kodu okuma
COCHG Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu goériintuler.
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