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ROBOT SUPURGE KULLANMA KILAVUZU

MARKA: Roborock
MODELLER: Roborock s6 pure



Gorlinmez engeller giziyor
Tim uygulama icinden sanal hareketsiz alanlar veya sanal duvarlarla degerli esyalarinizi
koruyun. Bunlar 04 m (1,3 ft) kadar kiiglik ve 10 m (33 ft) kadar biyik olabilir. Kiiciik vazolardan tim

odalara kadar her seyi korumak icin kullanin.
inanilmaz emme

GUcli emisi AA pilleri emebilir. O tiim kirleri kaldirir ve hayvan tiyl ahsap zeminler itibaren kolayca
halilardan. Sayesinde 1500 rpm fan ve gelismis hava akigi sistemleri, Saf S6 emme tanki dolu
oldugunda bile, etkili bir sekilde sabittir. Bu, evcil hayvanlar veya ¢ocuklar oldugunda evi temiz tutmak

icin en iyi elektrikli siplrge robotu olabilir.
Elektrikli stiplirgeden daha fazlasi

S6 Pure'un ultra biylk 180 ml su haznesi ile zemine daha yogun bir parlaklk kazandirir. Tahmini 150

metrekare (1610 feet kare) temizleme araligiyla, tim evinizi tek bir gegiste temizleyebilir.
Bakimi ve saklamasi cok kolay

Ancak, bakim ve diger ozellikler gibi S6 Pure elektrikli stipirge hakkinda kesfedilecek ¢ok sey

var. Kagirmayin!

e  Pil dmri: Blyiik lityum iyon pil, 3 saate kadar surekli temizlik saglar

e Tek kullanimlik ovma bezleri: Bezi yerlestirin ve kullandiktan sonra atin. Zemini firgcalamak hig
bu kadar kolay olmamisti

e Otomatik Sarj: Pil bitmeden dnce S6 serisi sarj edilecek ve temizleme islemi devam edecek

e Kolay bakim: S6 serisinin% 100 temizlenmesi icin parcalari kolayca degistirin ve temizleyin.

e Kolayca cikarilabilir ana firca: Ana fircayi daha kolay ¢ikarin ve kolayca agin

e Entegre kablo: Evinizi temiz tutmak icin sarj kablosunu ¢ikarin ve saklayin

e Amazon Alexa / Google Asistan: Alexa / Google Asistan'a nereye gideceginizi ve ne zaman
duracaginizi soyleyin. Telefonunuza gerek yok.

Xiaomi Roborock S6 Saf Beyaz - Vakum Robotu:

e Bliyik fircalama kapasitesi: Blylik bir su deposu ¢ok daha fazla firgalanmis zemin anlamina
gelir.

e inanilmaz emis kapasitesi: ic mekanlardaki halilarda bile en ufak bir kirle bitirir.

e Secici temizlik: Bir odayi, birden fazla evi veya tiim evi temizlemenizi saglar.

e Sasirtici derecede verimli: Ozellestirilmis algoritmalar temizlemeyi daha verimli bir sekilde
yOnetir.

TEKNIK OZELLIKLER ve ENERJI TUKETIMI

Ozellikler Xiaomi Roborock S6 Saf Beyaz - Vakumlama Robotu

e Marka: Xiaomi Roborock
e Modelleri: S6 Pure
e Navigasyon teknolojisi: lazer haritalama
e Toz haznesi kapasitesi: 480 ml
e Sudeposu: 180 ml
e Emis glicu: 2000 Pa
e  2.4GHz WiFi baglantisi
e Fonksiyonlar:
o Uygulama: Evet (Evim)



o Programlanabilir: Evet
o Haritalamaile akilli navigasyon: Evet
o Ses kontroli: Evet
o Hali Dedektori: Evet
e Pil: 5200 mAh
e Sarj suresi: 3 saat
e Kullanim siiresi: 2 bucuk saate kadar
e Beyazrenk
e Boyutlar: 350 x 350 x 96,5 mm
o Agirhk: 3,2 kg

Gelismis haritalama sistemleri evinizi otomatik olarak alanlara boler, boylece bir oda, birkac oda ve
tiim katlar igin temizlik temizleyebilir veya planlayabilirsiniz.

Uyarlanabilir algoritmalar, engellerin sekline ve konumuna gére her oda i¢in en verimli temizleme
yolunu hesaplar.

Boylece temizlik% 15'e kadar daha hizlidir *.

Roborock uygulamasini kullanarak hareketsiz bélgeler ve sanal engeller yerlestirin.

Yuva Sensorii
Ucurum Sensori
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Sikisan Tekerlek Sensorii
Dikey Tampon
Kilometre sayaci
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On (¢ sensor tipi, S6 Pure diismesini 6nleme, hali ylkseltme, ylikseklik hassasiyeti saglamak igin
stkisir, stkismasini 6nlemeye yardimci olur ve daha fazlasini yapar.

Son derece gli¢li emis, zeminden tozu kolayca kaldirir ve halidan gikarir. hali temizlerken otomatik
olarak maksimum gilice gegilir.



5200mAH lityum iyon elektrik santrali ile donatilmis S6 Pure, tek bir sarjla 3 saate kadar temizleyebilir
* 300m2'ye kadar bir alani kaplar (3300ft2)

* Sessiz modda vakumlama, Roborock laboratuvar ev ortaminda test edilmistir




Su akisi ayarlanabilir, boylece paspas farkli ihtiyaclara ve tercihlere uyacak sekilde uyarlanabilir ve su
dizgiin bir temizlik icin paspas ylzeyine esit olarak yayilir.

Hali temizlerken otomatik olarak maksimum giice gecerek 2 cm (0,8 ing) yliksek esiklere ve halilara
kolayca tirmanir.
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Genis alanlari temizlerken, Smart Top-up, glic azaldiginda S6 Pure'un rihtima geri donmesini ve
temizligi bitirmek icin yeterince sarj etmesini saglar.



not cleaned area
needs 50%4

Cop kutusundan ana firganin su tankina ve daha fazlasina kadar tim énemli pargalar temizlik ve
bakim igin kolayca sokiilebilir.
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KURULUM

Acik kapal
* Temizlemeye baslamak icin tusuna basmn
* Acmak veya kapatmak icin basih tutun

Gii ghstergesi

* Beyaz: Pil seviyesi =% 20

» Karmuzi: Pil seviyesi <% 20

* Yanip soniiyor: Sarj etme veya baslatma
* Yanip sdnen kirmizi: Hata

Yuva [ Nokta Temizligi

‘O‘ » Baglanti istasyonuna dénmek icin tusuna basin

* Temizlemek igin basili tutun

Mot:

Temizlemeyi, doka geri ddnmeyi veya leke
temizlemeyi duraklatmak icin herhangi bir
diigmeye basin.

Kapak mandal

Nem gegirmez mat
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Glic kablosu



_ Cop Kovasi Kapag

o Cip kovasi mandah

Paspas bezi montaji

= Hawa filtresi
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o WIiFi gisterge 15181

» Kapali: WiFi devre disi

» Yavags yanip sdnme: Baglanti
bekleniyor

» Hizli yanip sénme: Baglanma
» Sabit: WiFi bagh

Sistem yeniden baslatmasi
Havalandirma

Su tanki mandal

hoparldrii



Duvar sensdri

Sarj sensiri
Cok ydnlii tekerlek
Tampon —
Sarj kontag
Lazer mesafe
sensdrii
Yan firca
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| Ana firca kapag
mandali
Ana firca
Paspas moduilii

Paspas bezi baglama
yuvasi

Paspas bezi aparat

Paspas bezi aparat: klipsi

Su tank —
—— Paspas bezi
Su tank mandah \ _F:?/
2 T Baglanti alam
Sarj yuvasi
‘;========E'_=:_____ )] ———= 3Sar]j istasyonu gli¢ gdstergesi
Sinyal iletim alar I ”
— Giig soketi
Sarj noktalan _ -——___:ﬁ ¢

7‘@ Sarj noktalan

Robotu kullanma

1. Sarj yuvasini duvara diiz bir ylizeye yerlestirin ve elektrik sebekesine takin.
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More than 0.5m {1.6ft)
More than 0.5m {1.6ft)

More than 1.5m (5ft)

¢ Sarj yuvasinin her iki tarafinda 0,5 m'den (1,6ft) fazla ve 6nde 1,5 m'den (5ft) daha fazla bosluk
olmalidir.

¢ Gl¢ kablosu zemine dikey ise, makine tarafindan sikisabilir ve sarj yuvasinin ¢ikarilmasina neden
olabilir.

¢ Sarj istasyonu gostergesi sarj istasyonu elektriklendiginde yanar ve robot sarj olurken soner.
2. Sarj yuvasini yapiskan bantla sabitleyin.

Sarj yuvasinin yerlestirilecegi alanin zemini kuru bir bezle silin, ardindan ekteki ¢ift tarafli bandi
zemine yapistirin. Yuvayi yerine sabitlemek icin cift tarafli banda yerlestirin.

Cift tarafli bant

A
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Not

e Sarj yuvasini sabitlemek icin ¢ift tarafli bant kullanilmasi istege baghdir.

» Gerektiginde, artik yapistiriclyi azaltmak icin ¢ift tarafli yapiskan bandi yavasca cikarin.
3. neme dayanikli mat sabitleyin.

Sarj yuvasini sabitledikten sonra, nem gegirmez altligin yerlestirilecegi alani gosterildigi gibi kuru bir
bezle silin. Cift tarafli bandi 6nce neme dayanikli mat lzerine, sonra da yerdeki konuma yapistirin.




Not:

Nem gecirmez silteyi daima ahsap bir zemine yerlestirin

4. Gucl agin ve sarj edin.

Robotu agcmak icin diigmeyi basili tutun. Gii¢ gostergesi yandiginda, sarj islemine baslamak icin

robotu sarj istasyonuna yerlestirin. Robot, yiksek performansli bir lityum iyon sarj edilebilir pil
kullanir. En yuksek pil performansini korumak igin her zaman robotu sarjli tutun.

Giic gastergesinin rengi pil
seviyesini gasterir,

= Beyaz: =% 20

® Kirmaze <3 20

Not:

Pil zayifladiginda robot acilmaz. Sarj islemine baslamak icin robotu dogrudan sarj yuvasina yerlestirin.
Uygulamaya baglanin

5. uygulamasina baglayin. (Onerilir)

BoroRoborock uygulamasini veya Xiaomi ev uygulamasini indirin

a. App Store veya Google Play'de "Roborock" ifadesini arayin veya asagidaki QR kodunu tarayin,
ardindan uygulamayi indirin ve yikleyin.

b. App Store veya Google Play'de "Xiaomi home" ifadesini arayin veya asagidaki QR kodunu tarayin,
ardindan uygulamayi indirin ve ylkleyin.




WiFi'yi sifirla
a. WiFi gosterge 1sigini ortaya ¢ikarmak icin robotun Ust kapagini agin.

b. "WiFi'yi Sifirla" sesli uyarisini duyana kadar diigmesini ve diigmesini basili tutun. WiFi gésterge 15181
yavasca yanip sondiglinde, robot ag yapilandirma moduna girmistir.

Not:

Telefonunuzu robota baglayamiyorsaniz, WiFi'yi sifirlayin ve robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.
® Cihaz ekle

Uygulamayi agin ve sag Ust kosedeki "+" isaretini tiklayin, ardindan uygulama ici talimatlari uygulayin.
Robotunuz eklendikten sonra, ana sayfadaki bir listede bulunur.

Not:

¢ Devam eden uygulama gelistirme nedeniyle, gercek islem yukaridaki aciklamadan biraz farkl
olabilir. Her zaman uygulamada verilen talimatlari izleyin.

¢ Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

WiFi gisterge 15181

» Kapal: WiFi devre disi

* Yavas yamp sonme: Baglanti
bekleniyor

* Hizh yamip sénme: Baglanma
* Sabit: WiFi bagh

Robotu kullanma

6. Silme
Not:

Paspas uzerinde asiri kir birikmesini azaltmak igin tim zeminlerin ilk paspas seansindan en az Ug kez
vakumlanmasi tavsiye edilir.

1. Su haznesini ¢ikarin

Su deposu mandalini asagi bastirin ve gikarmak igin depoyu geriye dogru kaydirin.




2. Su haznesini doldurun

Su haznesini a¢in, suyla doldurun ve sikica kapatin.
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Not:

¢ Korozyonu veya hasari 6nlemek icin su haznesinde temizleme sivisi veya dezenfektan kullanmayin.
¢ Deponun deforme olmasina neden olabilecek sicak su kullanmayin.
3. Su haznesini takin

Su haznesini bir tik sesi ile kilitlendigini duyana kadar robota dogru kaydirin.

4. Paspas bezini takin

Hemen paspaslarsa, paspas bezini nemlendirin ve kurulayin ve paspas bezi braketine takin.

Not:
Hali kapli zeminlerin paslanmasini dnlemek icin bir bariyer bandi veya paspas olmayan bolgeler
kullanin.
Robotu kullanma
5. Paspas bezi destegini takin

Paspas bezi destegini, bir klik sesi duyana kadar hizalama isaretlerini izleyerek su tankinin altina
kaydirin.




Not:

Su akigini ve temizlik kalitesini saglamak icin paspas bezinin 60 dakika paspastan sonra temizlenmesi
Onerilir.

7. Su akis hizini ayarlayin

Su akigini gerektigi gibi ayarlamak i¢in mobil uygulamay! kullanin.
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8. Temizlemeye baslayin

Pil tamamen sarj oldugunda, giic gostergesi yanmaya devam eder. Temizlemeye baslamak icin
digmesine basin veya uygulamayi kullanin.

9. Paspas bezi destegini ¢ikarin

Paspas bezi destegini ¢cikarmak icin iki klipsi iceriye dogru bastirin ve destegi geriye dogru cekin.

Not:

¢ Sarj yuvasi ahsap bir zemine yerlestirildiginde, nem hasarini 6nlemek i¢in daima nem gegirmez silte
ile kullanin.

¢ Koku veya kif olusumunu 6nlemek igin paspas bezi destegini ¢cikarmaniz ve yilkamaniz ve su
haznesini sik sik bosaltmaniz 6nerilir.

¢ Paspaslamiyorsa paspas bezi destegini cikarin.

10. Su tankini paspas bezi braketinden ayirma Sekilde gosterildigi gibi, iki yan klipsi iceriye dogru
bastirin ve paspas bezi braketini su tankindan ayirmak icin geriye dogru kaydirin.

Kurulum
Acik kapah

Robotu agmak icin diigmeyi basili tutun. Gii¢ gostergesi yanacak ve robot Bekleme moduna
girecektir. Robot Uyku modundaysa, kapatmak ve gecerli temizlemeyi sonlandirmak icin digmeyi
basili tutun.

Not:

Robot sarj olurken kapatilamaz.



Temizlemeye basla

Temizlemeye baslamak icin digmesine basin. Robot bir kez baslatildiginda, temizlik yolunu alan
taramasina gore planlayacaktir. Once bir bélgenin kenarlari boyunca temizler ve daha sonra ic alani
verimli ve iyice kaplamak i¢in Z seklinde bir temizleme yolunda hareket eder.

Zone 1: Clean Lone 2: Clean
Zone 4: Pending Zane 3: Cleaning
Not:

¢ Pil seviyesi ¢ok diisiikse temizleme baslatilamaz. Temizlemeyi yeniden baslatmadan dnce robotun
sarj olmasini bekleyin.

¢ Gici kaybetmemek veya robot ya da bagli cihaza zarar vermemek icin temizlemeden 6nce yerdeki
tim kablolari (sarj yuvasinin gli¢c kablosu dahil) toplayin.

¢ Bir temizleme 10 dakika icinde tamamlanirsa, temizlik varsayilan olarak tekrarlanir

¢ Temizleme islemi tamamlanmadan pilin sarji azalirsa, robot temizligi kaldigi yerden devam
ettirmeden 6nce sarj islemi gerceklestirir.

Duraklat
Robot temizlerken, duraklatmak icin herhangi bir diigmeye basin.

Ardindan temizlemeye devam etmek icin digmesine veya sarj istasyonuna geri dondiirmek ve
temizlik dénglsiint durdurmak igin digmesine basin.

Not:

Sarj istasyonuna duraklatiimis bir robotun manuel olarak yerlestirilmesi mevcut temizlemeyi
sonlandiracaktir.

Uyku

Robot 10 dakikadan fazla duraklatiimigsa, uyku moduna gegecek ve glig gostergesi yavasca yanip
sonecektir. Yeniden uyandirmak icin herhangi bir diigmeye basin.

Not:
¢ Robot, sarj istasyonundayken uyku moduna gegmez.

¢ Uyku modunda 12 saatten fazla birakilirsa robot otomatik olarak kapanacaktir.



GUVENLIK BILGILERi, BAKIM VE ONARIM BIiLGiSi VE KULLANIM HATALARI
Kisitlamalar

Bu Urin yalnizca ic mekan zemin temizligi icin tasarlanmistir, acik havada (agik uglu bir terasta oldugu
gibi), yer disindaki herhangi bir ylizeyde (kanepe gibi) veya herhangi bir ticari veya endistriyel

ortamda kullanmayin.

e Bu Urlni ¢ati kati, agik uclu teras veya mobilyalarin {isti gibi engelleri olmayan yiiksek ylzeylerde
kullanmayin.

e Uriinii ortam sicakhgi 40 ° C'den (104 ° F) yiiksek, 4 ° C'den (39 ° F) diisiik veya zeminde sivi veya
yapiskan madde varsa kullanmayin.

e Uriinii kullanmadan énce, temizleyici tarafindan cekilmelerini dnlemek icin kablolari yerden
uzaklastirin veya yana dogru yerlestirin.

e Uriiniin tikanmasini 6nlemek ve degerli esyalarinizin zarar gérmesini &nlemek igin, temizlemeden
once hafif nesneleri (plastik torbalar gibi) ve kirilgan nesneleri (vazo gibi) yerden kaldirin.

¢ Cocuklar, cihazla oynamamalarini saglamak icin gézetim altinda tutulmahdir.

e Bu Uriin, glvenliklerinden sorumlu bir kisi tarafindan Griiniin kullanimi hakkinda denetim veya
talimat verilmedikge, fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgi eksikligi
olan kisiler (cocuklar dahil) tarafindan kullaniimak Gzere tasarlanmamistir. (CB).

¢ Bu Urriin, 8 yasindan bliyik cocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri azalmis veya (riine
glvenli bir sekilde kullanimr ile ilgili denetim veya talimat verilmisse deneyim ve bilgi eksikligi olan
kisiler tarafindan kullanilabilir. Cocuklar Girlinle oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi, gézetim
altinda olmayan cocuklar (AB) tarafindan yapiimamalidir.

¢ Ana firga temizleme araglarini gocuklarin erisemeyecegi yerlerde saklayin.

e Calistyor olsun ya da olmasin riiniin Gzerine herhangi bir nesne (¢cocuklar ve evcil hayvanlar dahil)
koymayin.

¢ Saclari, bol giysileri, parmaklari ve viicudun tim pargalarini acikliklardan ve hareketli parcalardan
uzak tutun.

« Uriinii yanan nesnelerde (sigara izmaritleri gibi) kullanmayin.
« Uriinii yiksek havh halilarda kullanmayin (karanlik halilarda tiriin etkinligi de azalabilir).

e Uriinii sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam ve civiler gibi) temizlemek icin
kullanmayin.

e Uriinii, lazer tarayici kapagini, ana (inite kapagini veya carpisma tamponunu kullanarak tasimayin.
e Uriinii temizlemeden veya bakimini yapmadan &nce iiriin kapatiimal ve fis prizden ¢ikarilmahdir.

e Uriinii temizlemek icin 1slak bez veya sivi kullanmayin.



® Paspas modulini hahlarin Gizerinde kullanmayin.

e Uriinii kilavuza gore kullanin. Uygunsuz kullanimdan kaynaklanan herhangi bir kayip veya hasar
kullanici tarafindan karsilanacaktir.

¢ Bu Urlinde yalnizca uzman kisilerce degistirilebilen piller bulunmaktadir.
Pil ve Sarj

UYARI

¢ Sarj edilemeyen pilleri sarj etmeyin.

¢ Pili sarj etmek igin yalnizca bu Urinle birlikte verilen sékilebilir besleme {initesi roborock CDZ11RR
veya CDZ12RR'yi kullanin.

¢ Pili veya sarj yuvasini sokmeyin, onarmayin veya lzerinde degisiklik yapmayin.
¢ Sarj yuvasini isidan uzak tutun (isitma delikleri gibi).

¢ Pilin hurdaya ¢ikarilmadan 6nce cihazdan ¢ikariimasi gerekir.

¢ Pili ¢ikarirken Grindn elektrik baglantisi kesilmelidir.

e Pil glivenli bir sekilde atilmahdir. Atik pilleri atmayin. Onlari profesyonel bir geri dontsiim
organizasyonuna birakin.

e Sarj cihazi tirnaklarini 1slak bez veya islak ellerle silmeyin veya temizlemeyin.

¢ GUi¢ kablosu hasar gorirse, derhal kullanmayi birakin. Bir tehlikeyi dnlemek igin imalatgi, servis
temsilcisi veya benzer kalifiye kisiler tarafindan degistirilmelidir.

* Gondermeden dnce Urliniin kapali oldugundan emin olun.
e Orijinal ambalajin kullanilmasi tavsiye edilir.

e Uzun siire kullanilmayacaksa, Grlini tam olarak sarj edin ve serin ve kuru bir yerde saklamadan
once kapatin.

e Pilin asiri bosalmasini 6nlemek igin en az U¢ ayda bir sarj edin.

* RF'ye maruz kalma gereksinimlerini karsilamak igin, cihazin ¢alismasi sirasinda bu cihaz ile kisiler
arasinda 20 cm veya daha fazla bir mesafe birakilmahdir.

¢ Uyumlulugu saglamak icin, bu mesafeden daha yakin operasyonlar énerilmez.
¢ Bu verici icin kullanilan anten, baska bir anten veya verici ile birlikte konumlandiriimamahdir.
Kullanim igin talimatlar

Doluyor



Otomatik: Temizlikten sonra, robot sarj etmek icin otomatik olarak sarj istasyonuna geri déner.
Manuel: Duraklatma modunda, robotu sarj istasyonuna geri gondermek i¢in diigmeye basin.

Robot sarj olurken giic gbstergesi yavasca yanip soner.

Not:

Temizleme dongisi sarj istasyonundan uzaga baslamissa ve robot temizlendikten sonra doka geri
dénemezse, bunun yerine baslangi¢ noktasina donecektir. Yeniden sarj etmek icin robotu dogrudan
kenetlenme yuvasinin lizerine yerlestirin.

Hata

Robot temizlenirken bir hata olusursa, giic gostergesi hizl bir sekilde kirmizi renkte yanip séner ve
sesli bir uyari duyarsiniz.

Cozunirliuk secenekleriicin "Sorun Giderme" ye bakin.

Not:

¢ Hata durumunda 10 dakikadan fazla kalirsa robot otomatik olarak uyku moduna geger.

* Robotu sarj istasyonuna hata durumunda yerlestirmek mevcut temizlemeyi durduracaktir.
WiFi'yi sifirla

Yonlendiricinizin yapilandirmasini degistirdiginiz, sifrenizi unuttugunuz veya baska bir nedenden
dolayi telefonunuz robota baglanamiyorsa, WiFi gosterge 1sigini gérmek icin Gst kapagi acin ve
ardindan “Sifirlama” WiFi ”sesli uyarisi. WiFi gbsterge 15181 yavasca yanip sondiigiinde, sifirlama
tamamlanmustir.

Not:

Robot bir saatten fazla bir siire aga baglanmaya birakilirsa, WiFi devre disi birakilir. Yeniden
baglanmayi denemeden 6nce WiFi'yi sifirlayin.

Leke Temizleme

Bekleme veya Duraklatma modunda, nokta temizligini baslatmak icin diigmeyi basili tutun. Bu mod,
robotun lzerinde bulunan 1.5m x 1.5m kare alani temizlemek i¢in kullanilir. Temizlikten sonra robot
karenin ortasina donecektir.
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Not:

Herhangi bir digmeye basildiginda mevcut nokta temizleme dongisu iptal edilir.
Kullanim igin talimatlar

Se¢meli Oda Temizligi

Uygulamada temizlik i¢in belirli odalari se¢in. Bu modda, robot yalnizca segilen odalari temizler.

- B

Not:

¢ Bu islevin kullanilabilmesi igin dnce tam bir harita olusturulmali ve Harita Kaydetme modu
actimahdir.

¢ Temizlik basladiktan sonra, robot tanimlanan alanlarin 6tesine gegebilir. Robotun hedef odalara
erisimini engelleyen hicbir engel olmadigindan emin olun.



Programli Temizlik

Zamanlanmis temizliklerin baslangi¢c zamanlarini ve emme seviyelerini ayarlamak i¢in uygulamayi
kullanin. Robot, her temizlikten sonra sarj istasyonuna geri doner.

Bolge Temizligi

Robotun temizlemesi igin belirli bir bolge ¢izmek igin uygulamayi kullanin.

Not:

Belirlenen bolgeyi temizlerken, robot bolge sinirlarinin disina gikabilir.

Temizleme bolgesine yakin bir yerde kablo veya engel bulunmadigindan emin olun.
Sabitle

Robotun gidecegi yeri belirlemek i¢in uygulamayi kullanin.

Temizleme modu

Sessiz, Dengeli, Gliglii veya MAX modlari arasindan secim yapmak icin uygulamayi kullanin. Dengeli
mod varsayilan ayardir.

Rahatsiz Etmeyin (DND) modu

DND modunda temizleme baslamaz, sesli uyari ¢calmaz ve giic géstergesi kararir. DND modu
varsaylilan olarak 22.00 - 08.00 arasinda ayarlanmistir ve uygulamada devre disi birakilabilir veya
degistirilebilir.

Uygulama, robotun tanimladiginiz alanlara girmesini 6nlemek igin Sanal No-Go Bélgeleri ve Duvarlari
ile Sanal No-Mop Bolgeleri ve Duvarlari ¢cizmek icin kullanilabilir. Sanal Paspas Olmayan Bolgeler ve
Duvarlar yalnizca paspas bezi braketi takildiginda etkinlestirilir.

Not:
¢ Sanal hareketsiz bolgeleri kullanmak igin uygulamada "Harita Kaydetme Modu" agik olmalidir.

¢ Sanal hareketsiz bolgeler ve duvarlar yalnizca temizleme alanini 6zellestirmek igin kullanilmalidir.
Tehlikeleri izole etmek igin kullaniimamalidir.

¢ Robotu manuel olarak hareket ettirmek veya ev ortaminda 6nemli degisiklikler yapmak Sanal
Hareketsiz Bolgeler ve Duvarlarin kaybolmasina neden olabilir.



=
s

Invisible Wa

.......

Mo-go zones Mopping Mo-Go fone

Diger uygulama islevleri

Gergek Zamanh Harita Hali Takviyesi Robot Bolgesi
Giincellemeleri
Temizleme Modunu Degistir Parca Degistirme Takvimi Rahatsiz Etmeyin (DND) modu
Temizlik Gegmisini Goriintile Uzaktan kumanda Yazilim glincellemesi
Robot Sesini Degistir Robot durumunu goériintileme

Not:

Uygulamanin islevleri ve ayrintilari, siirekli uygulama gelistirme ve yiikseltmeler nedeniyle biraz
degisebilir.

Su haznesinin doldurulmasi veya paspas bezinin yarisinin temizlenmesi

Temizlik sirasinda su deposunu doldurmak veya paspas bezini temizlemek igin herhangi bir diigmeye
basarak temizlemeyi duraklatin ve paspas modulinu gikarin. Su haznesini doldurun ve / veya paspas
bezini gerektigi gibi temizleyin. Paspas moduiliini tekrar takin ve temizlemeye devam etmek icin
digmeye basin.

Kullanim igin talimatlar
Sarj yuvasi

Sarj yuvasi, her iki tarafinda 0,5m'den (1,6ft) fazla ve 6nde 1,5m'den (5ft) fazla olacak sekilde diiz bir
zemine takilmali ve duvara monte edilmelidir.

Mobil uygulamayi kullanirken en iyi deneyimi elde etmek igin sarj yuvasini gliclii WiFi kapsama
alanina sahip bir yere yerlestirin.



Konum belirleyici isaret

0.5m'den (1.6ft) fazla

0.5m'den (1.6ft) fazla

1.5m'den (5ft) fazla
Not:

Sarj yuvasini dogrudan glines 1sigina maruz birakmayin veya yer belirleme 1sigini engellemeyin; aksi
takdirde robot sarj istasyonuna geri donemeyebilir.

Rutin bakim

Ana fir¢a

Haftalik temiz

1. Robotu ters ¢evirin ve ardindan ana firca kapagini gikarin.

2. Ana firgayi ¢ikarin, yataklarini ¢ikarin ve temizleyin.

3. Kilit agma yoniinde donen ana firga kapagini ¢ikarin.

4. Dolasmis saglari temizlemek icin birlikte verilen ana firca temizleme aracini kullanin.
5. Kapagi ve yataklari kilit yoniline gore tekrar takin.

6. Ana firgayi tekrar takin ve firga kapagini yerine takin.

| Kilit ydnii

[ 1 | o Kilit agma yani

__T\ < mandal

_ Ana firca
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Not: 6-12 ayda bir ana fircanin degistirilmesi onerilir.



Rutin bakim

Ana firca temizleme aracini kullanma Ana fircanin etrafina dolanmis saglari temizlemek icin ana firca
temizleme aracini kullanin.

Not:

Cok miktarda sag varsa veya sag sikica dolasmissa, ana firganin zarar gérmesini dnlemek igin
dikkatlice ¢ikarin.

Cop Kovasi ve Filtre
* Haftalik temizlik énerilir

1. Robotun Ust kapagini agin, ¢6p kovasi mandalini sikin ve ¢6p kutusunu cikarin.

Yikanabilir filtreyi temizleyin

* iki haftada bir temizleyin

1. Cop Kovasli kapagini okla gosterildigi gibi acin ve icindekileri dokiin.



Yikanabilir filtreyi temizleyin
* iki haftada bir temizleyin

2. Cop kutusunu temiz suyla doldurun ve kapagi kapatin.

Cop kutusunu hafifce calkalayin, ardindan kirli suyu doékan.

Not:
Sadece temizleme sivisi olmadan tatli su kullanin.

3. Filtreyi ¢ikarin ve suyla temizleyin.

Not:
Hasari 6nlemek icin filtrenin ylizeyine eller, firgalar veya keskin nesnelerle dokunmayin.

4. Tekrar tekrar durulayin ve mimkiin oldugunca fazla kir temizlemek igin filtre ¢ergevesine dokunun.

5. Tekrar takmadan 6nce filtreyi kurumaya birakin.



Not:
Kullanmadan 6nce filtrenin tamamen kurumasini bekleyin. 24 saat kurutma tavsiye edilir.
Pil

Robot, yuksek performansli lityum iyon sarj edilebilir pil takimi ile donatiimistir. Pil performansini
korumak icin robotu sarjli tutun.

Not:

Robot uzun siire kullaniimayacaksa, saklamadan dnce kapatin ve asiri desarjdan kaynaklanan pil
hasarini 6nlemek i¢in en az li¢ ayda bir sarj edin.

Sarj yuvasi

* Aylik temizlik onerilir

Sarj yuvasinin sarj temas noktalarini temizlemek icin yumusak ve kuru bir bez kullanin.
Yan firca

* Aylik temizlik onerilir

1. Robotu ters cevirin ve yan fircayi tutan vidayi sokiin.

2. Yan firgayi ¢ikarin ve temizleyin.

3. Yan fircayi yerine takin ve vidayi sikin.

Not:

Her 3-6 ayda bir yan fircanin degistirilmesi 6nerilir.
Su tanki

* Sik temizlik onerilir

1. Su haznesini agin.

2. Filtreyi suyla doldurun

3. Sallayin ve suyu dokin

Paspas bezi

* Kullanimdan sonra temizleyin



1. Paspas bezini paspas bezi braketinden ¢ikarin.

2. Paspas bezini temizleyin ve kurulayin.

Not:

¢ Paspas bezi asiri kirlenirse, temizleme kalitesi etkilenecektir.
Kullanmadan 6nce temizlenmesi tavsiye edilir.

* Temizlik kalitesini korumak icin paspas bezinin her 3-6 ayda bir degistirilmesi 6nerilir.
Rutin bakim

Cok yonlii tekerlek

* Sik temizlik 6nerilir

1. Robotu ters cevirin.

2. Aksi ve lastigi ayirmak igin kiguk bir tornavida kullanin.

3. Aks ve lastigi suyla durulayin.

4. Tekerlegi kurutun ve yeniden kurun, ardindan yerine bastirin.
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Not:
Cok yonli tekerlek braketi ¢ikarilamaz.
Sistem yeniden baslatmasi

Bir digmeye bastiginizda robot yanit vermezse veya robot kapatilamazsa, Sifirla digmesine basin.
Robot daha sonra yeniden baslatilir.

Not:

Sistem sifirlandiktan sonra temizleme programlari, WiFi ve diger ayarlar fabrika ayarlarina geri
yuklenir.



Fabrika ayarlarini geri yiikle

Sistem sifirlandiktan sonra robot ¢alismiyorsa, agin ve Sifirla diigmesine basin. Ardindan, “ilk stirimi
geri yliklemeye basla” sesli uyarisini duyana kadar diigmeyi basili tutun Robot daha sonra fabrika
ayarlarina geri doner.

Makine sensérleri

* Aylik temizlik 6nerilir

Asagidakiler dahil tim sensorleri silmek ve temizlemek igin yumusak ve kuru bir bez kullanin:
1. Robotun altindaki dért ugurum sensoru.

2. Robotun sagindaki duvar sensoru.

3. Robotun altindaki sarj kontagi.

Ugurum Sensdrii

» SOk Yonll Tekerlek

= Sarj Kontag

& Yan Firca

—a  Duwar sensori

Yazilim giincellemesi

Uygulamayi kullanarak robotu giincelleyin. Robotu sarj yuvasina yerlestirin ve glincelleme yapmadan
once pil seviyesinin% 20'den yiiksek oldugundan emin olun. Yazilim glincellemesi sirasinda glic
gostergesi hizli bir sekilde beyaz renkte yanip sonecektir.

Cevre koruma agiklamasi
Pili ctkkarma
* Asagidaki bilgiler yalnizca robotu atarken gegerlidir ve gilinlik islemler igin izZlenmemelidir

Bu Urinin dahili lityum iyon pilinde bulunan kimyasal maddeler ¢evre kirlilig§ine neden olabilir. Bu
Grind atmadan 6nce pili ¢ikarin ve merkezi olarak imha etmek icin profesyonel bir pil geri doniisiim
tesisine verin.

1. Pili zayif olana ve temizleyemeyene kadar sarj istasyonuna baglanmadigindan emin olarak robotu
calistirin.



2. Robotu kapatin.

3. Pil kapagini sokun.

4. Pil kapagini ¢ikarin.

5. Pil konektoriini ¢ikarmak icin klipsi bastirin ve pili cikarin.
Not:

¢ Pili cikarmadan 6nce tamamen bosaldigindan emin olun. Robot sarj yuvasina bagliysa pili cikarmaya
¢alismayin.

e TUm pil takimini gikarin. Kisa devreleri veya tehlikeli maddelerin sizmasini 6nlemek igin pil takimi
mahfazasina zarar vermeyin.

e Aku sivisi ile yanhislikla temas halinde, suyla iyice durulayin ve derhal tibbi yardim alin.

TASIMA VE NAKLIYE

e Temizleyiciyi mesafe lazer sensoriiniin kapagindan, ana Unite Uzerindeki kapaktan veya

garpisma tamponundan tasimayin.

e Cihazinizi herhangi bir nedenle tasimak veya kargo ile bir yere géndermeniz gerekirse, orijinal
ambalaji icerisinde ve aynen geldigi sekilde paketlenmis olarak géndermeniz gerekmektedir. Litfen

bu amagla orijinal ambalajini saklayiniz.

Sorun giderme

Temizleme sirasinda bir hata olusursa, glic gostergesi hizli bir sekilde kirmizi renkte yanip séner ve
sesli bir uyari duyulur. Coézlinlrlik secenekleri icin asagidaki tabloya bakin.

Hata

Cozumi

Hata 1: Serbestce donlip donmedigini
kontrol etmek icin lazer kafasini
donddrin.

LDS unitesi sikisti. Engellenen 6geleri kaldirin,
ardindan robotu yeni bir konuma tasiyin ve yeniden
baslatin.

Hata 2: Tamponu temizleyin ve hafif¢e
vurun.

Tampon sikismis. Sikisan 6geleri ¢cikarmak igin
tampona art arda dokunun. Higbir sey diismezse
robotu yeni bir yere tasiyin ve yeniden baslatin.

Hata 3: Robotu yeni bir konuma tasiyin ve
yeniden baslatin.

Bir tekerlek askiya alinmistir. Robotu yeni bir yere
taslyin ve yeniden baslatin.

Hata 4: Ugurum sensorlerini silin, robotu
yukseltilmis kenarlardan uzaklastirin ve
yeniden baslatin.

Robot askiya alindi. Yeni bir konuma tasiyin ve
yeniden baslatin. Sorun devam ederse, ugurum
sensorlerini temizleyin. Bu hataya kirli ugurum
sensori de neden olabilir. Tim sensorleri silmeyi
deneyin.

Hata 5: Ana firgayi cikarin ve fircayi ve
yatagi temizleyin.

Ana firga dolasmis olabilir. Cikarin ve temizleyin.




Hata 6: Yan fircayi ¢cikarin ve temizleyin.

Yan firca dolasmis olabilir. Cikarin ve temizleyin.

Hata 7: Ana tekerleklerde sikismis bir sey
olup olmadigina bakin, ardindan robotu
yeni bir yere tasiyin ve yeniden baslatin.

Ana tekerlekler sikismig olabilir. Cikarin ve temizleyin.

Hata 8: Robotun etrafindaki engelleri
kaldirin.

Robot sikismis olabilir. Etrafindaki engelleri kaldirin.

Hata 9: Cop kutusunu ve filtreyi takin.

Cop kutusunu ve filtreyi yerine takin ve dogru
takildiklarindan emin olun. Sorun devam ederse,
filtreyi degistirmeyi deneyin.

Hata 10: Filtre 1slak veya tikal.

Filtre tamamen kuru degil. Filtreyi en az 24 saat
kurutun. Filtrenin temizlenmesi de gerekebilir. Sorun
devam ederse filtreyi degistirin.

Hata 11: Yiiksek yogunluklu manyetik
alan algilandi. Robotu manyetik banttan
uzaklastirin ve yeniden baslatin.

Robot manyetik bir banda ¢ok yakin ve baslatilamiyor.
Yeni bir konuma tasiyin ve yeniden baslatin.

Hata 12: Pil cok diistik. Kullanmadan 6nce
sarj edin.

Dislik pil. Kullanmadan 6nce sarj edin.

Hata 13: Sarj hatasl. Sarj temas alanini
temizleyin

Robot ve sarj yuvasindaki sarj temas noktalarini
temizlemek icin kuru bir bez kullanin.

Hata 14: Pil hatasi.

Pil sicakligi cok ylksek veya ¢ok diisiik. Normale
donene kadar bekleyin.

Hata 16: Robot egik. Dliz zemine
yerlestirin ve yeniden baslatin.

Robot egik. Diiz zemine taslyin ve yeniden baslatin.

Hata 17: Yan firga moduli hatasi. Sistemi
sifirlayin.

Yan firga moddiliinde bir ariza var. Sistemi sifirlayin.

Hata 18: Vakum fani hatasi. Sistemi
sifirlayin.

Vakum fani bir ariza yasiyor. Sistemi sifirlayin.

Hata 22: Lutfen sarj sensoriini silin.

Sarj sensori tozla tikanmis. Litfen tozu silin.

Hata 23: Lutfen dock sarj cihazinin sinyal
emisyon alanini temizleyin.

Sarj yuvasi sikismis. Temizle ve tekrar dene.

Hata 24: Sanal hareketsiz bolge veya
duvar algilandi.

Robotu yeni bir yere tasiyin ve yeniden
baslatin.

Robotu sanal hareketsiz boélgeden veya bariyerden
uzaklastirin ve yeniden baslatin.

Hata 26: Duvar sensoriunu silin.

Duvar sensori kirli. Temizleyin.

ic hata. Sistemi sifirlayin.

Dahili bir hata nedeniyle ariza. Sistemi sifirlayin.




Not:
Sistem sifirlamasi tim sorunlari ¢gézmeyebilir.

Yukaridaki tablodaki 6nerileri kullandiktan sonra sorun devam ederse, litfen satis sonrasi servis
ekibimize e-posta génderin: ABD / Avrupa Disi Destek: support@roborock.com Avrupa Destek:
support@roborock-eu.com



Sikg¢a Sorulan Sorular

Problem

Cozimii

Acilamiyor

Pil seviyesi dislik. Robotu kullanmadan 6nce sarj etmek igin sarj
istasyonuna yerlestirin.

Pil sicakligi cok diislik veya cok yliksek. Robotu yalnizca 0-40 ° C
(32-104 ° F) arahiginda kullanin.

Sarj edilemiyor

Sarj yuvasina gli¢ gelmiyorsa, gli¢c kablosunun her iki ucunun da
diizglin sekilde baglandigindan emin olun.

Temas zayifsa, sarj tGnitesinin ve robotun temas alanlarini
temizleyin.

GUg gosterge 15181 yandiginda glic geri yiklenir.

Yavas sarj

Yiksek veya dislk sicakliklarda kullanildiginda, makine pil dmriini
uzatmak icin sarj hizini otomatik olarak azaltir.

Sarj temas alanlari kirli olabilir. Temizlemek icin kuru bir bez
kullanin.

Sarj edilemiyor

Sarj yuvasinin yakininda ¢ok fazla engel var. Acik bir alana tasiyin.

Robot sarj istasyonundan ¢ok uzakta. Yaklastirin ve tekrar deneyin.

Anormal davranis

Robotu yeniden baslatin.

Temizlik sirasinda girdlti

Ana fir¢a, yan firca veya ana tekerlekler sikismis olabilir. Robotu
kapatin ve temizleyin.

Cok yonli tekerlek sikisirsa, temizlemek igin ¢ikarmak icin bir
tornavida kullanin.

Koti temizleme kabiliyeti
veya toz dokulmesi

Cop kovasi dolu ve bosaltiimasi gerekiyor.
Filtre tikali ve temizlenmesi gerekiyor.

Ana firca sikisti ve temizlenmesi gerekiyor.

Kablosuz aga baglanilamiyor

WiFi devre disi. WiFi'yi sifirlayin ve tekrar deneyin.

WiFi sinyali zayif. Robotun iyi WiFi sinyal alimi olan bir alanda
oldugundan emin olun.

Anormal WiFi baglantisi. WiFi'yi sifirlayin ve en yeni mobil
uygulamayi indirin ve tekrar deneyin.

Gegerli cihaz desteklenmiyor. Desteklenen modelleri uygulamanin
icinde bulabilirsiniz.

Kablosuz aga baglanilamiyor. Yonlendirici ayarlarinizda bir hata
olabilir. Sorun giderme konusunda yardim icin Roborock musteri
hizmetlerine basvurun.




Zamanlanmis temizlik
cahsmiyor

Pil seviyesi ¢cok dislik. Programli temizleme ancak pil seviyesi%
20'nin Uzerinde oldugunda baslayabilir.

Lutfen zamanl temizlik ayarinin “bir kez etkili” olarak ayarlanip
ayarlanmadigini dogrulayin?

Robot sarj istasyonundayken
glc her zaman gekiliyor mu?

Robot, pil performansini korumak icin kenetlendiginde glic ceker,
ancak glic tiketimi son derece dusuktur.

Robotun ilk li¢c kez en az 16
saat sarj edilmesi gerekiyor
mu?

Hayir. Robot bir kez tam olarak sarj edildikten sonra her zaman
kullanilabilir.

Silme sirasinda su yok veya
az

Su tankinda su olup olmadigini kontrol edin ve su akisini ayarlamak
icin APP mobil uygulamasini kullanin veya tam paspas kurulum
talimatlari igin kilavuza bakin.

Yeniden sarj ettikten sonra
temizleme devam etmiyor

Robotun DND modunda olmadigindan emin olun. DND modu
temizlemeyi dnleyecektir. Kontor yiikleme gerektiren bir alani
temizlerken, robot otomatik olarak sarj edilmeden 6nce sarj
istasyonuna manuel olarak yerlestirildiyse, temizlemeye devam
edemez.

Robot, spot temizlemeden
sonra veya manuel olarak
hareket ettirildikten sonra
sarj istasyonuna geri
dénemez.

Leke temizlendikten veya 6nemli bir pozisyon degisikliginden sonra
robot haritayl yeniden olusturacaktir. Sarj yuvasi cok uzaktaysa,
sarj etmek icin geri donemeyebilir ve sarj cihazina manuel olarak
yerlestirilmelidir.

Robot aniden belli bir
noktayi kagiriyor

Duvar sensori veya ugurum sensorleri kirli olabilir. Yumusak kuru
bir bezle temizleyin.

Su haznesini doldurmak uzun
zaman aliyor

Filtre tikah olabilir ve temizlenmesi gerekir.

BU CIHAZ TURKIYE ALTYAPISINA UYGUNDUR.

YETKILI SERVIS

1. EVOFONE BiLGi TEKNOLOJILERi SANAYi TICARET LiMITED SiRKETi 444 21 18

Yetklili servis bilgileri iin lutfen https://www.evofone.com/teknik-servis1 ziyaret edin.




TUKETICININ SECIMLILIK HAKLARI

Malin ayipli oldugunun anlasilmasi durumunda tiketici, 6502 sayil Tiiketicinin Korunmasi Hakkinda
Kanunun 11 inci maddesinde yer alan;

a- Sozlesmeden dénme,

b- Satis bedelinden indirim isteme,

c- Ucretsiz onarilmasini isteme,

¢- Satilanin ayipsiz bir misli ile degistirilmesini isteme, haklarindan birini kullanabilir.

Tiketicinin bu haklardan lcretsiz onarim hakkini se¢mesi durumunda satici; isgilik masrafi,
degistirilen parca bedeli ya da baska herhangi bir ad altinda hicbir licret talep etmeksizin malin
onarimini yapmak veya yaptirmakla yikimltdur. Tiketici Gcretsiz onarim hakkini Giretici veya
ithalatgiya karsi da kullanabilir. Satici, Giretici ve ithalatgi tiiketicinin bu hakkini kullanmasindan
miteselsilen sorumludur.

Tiketicinin, Gcretsiz onarim hakkini kullanmasi halinde malin;
- Garanti sliresi icinde tekrar arizalanmasi,
- Tamiri icin gereken azami slrenin asilmasi,

- Tamirinin mimkdn olmadiginin, yetkili servis istasyonu, satici, Uretici veya ithalatgi tarafindan bir
raporla belirlenmesi durumlarinda; tiiketici malin bedel iadesini, ayip oraninda bedel indirimini veya
imkan varsa malin ayipsiz misli ile degistirilmesini saticidan talep edebilir. Satici, tiiketicinin talebini
reddedemez. Bu talebin yerine getiriimemesi durumunda satici, Uretici ve ithalatg miteselsilen
sorumludur.

Tuketici, garantiden dogan haklarinin kullanilmasi ile ilgili olarak ¢ikabilecek uyusmazliklarda yerlesim
yerinin bulundugu veya tiketici isleminin yapildigi yerdeki Tiiketici Hakem Heyetine veya Tiketici
Mahkemesine basvurabilir.

AEEE YONETMELIGINE UYGUNDUR. s

ithalatgi Firma

EVOFONE TELEKOMUNIKASYON VE iLETiSIM ARACLARI LTD.STI

MERKEZ MAH. BAGLAR CAD. B BLOK APT NO:14 B/16 KAGITHANE iSTANBUL
TEL: 444 21 18

Uretici Firma

BEJING ROBOROCK TECHNOLOGY CO. LTD.

C€

BU CiIHAZ TURKIYE ALTYAPISINA UYGUNDUR.



EU Declaration of Conformity

Hereby we:

Name of manufacturer Beijing Roborock Technology Co.,Ltd.

Addiress Floor8, Suite6016, 6017, 6018, BuildingC, Kangjian Baosheng Plaza,
No.8 Heiquan Road, Haidian District, Beijing, P.RCHINA

declare that this DoC is issued under our sole responsibility and that the products:

Product description Robotic Vacuum Cleaner and Accessories

Type(model) designation(s) roborock S6 Pure

are in conformity and verified through testing with the provision of the following EU directives:

RED Directive 2014/53/EU
Article 31 a): Safety&Health

1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 + AC:2014

+ A13:2017

2. EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013

3. EN 62311:2008
4. EN 62233:2008

1.Household and similar electrical appliances-Safety-Part 1: General requirements
2.Household and similar electrical appliances-Safety-Part 2-2: Particular requirements for
vacuum cleaners and water suction cleaning appliance

3.Assessment of electronic and electrical equipment related to human expasure restrictions
for electromagnetic fields (0 Hz - 300 GHz)

4 Measurement methods for electromagnetic fields of household appliance and similar
apparatus with regard to human exposure

EU Declaration of Conformity

RED Directive 2014/53/EU
Article 3.1 b): EMC

1. Draft EN 301489-1v2.2.0
2. Draft EN 301488-17 v3.2.0
3. EN 55014-1:2017

4. EN 55014-2: 2015

5. EN 61000-3-2: 2014

6. EN 61000-3-3: 2013

1.Electromagnetic Compatibility (EMC) standard for radio equipment and services;

Part 1: Common technical requirements; Harmonized Standard covering the essential
requirements of article 3.1(b) of Directive 2014/53/EU and the essential requirements of
article 6 of Directive 2014/30/EU

2.Electromagnetic Compatibility {EMC) standard for radio equipment and services;

Part 17: Specific conditions for Broadband Data Transmission Systems; Harmonized
Standard covering the essential requirements of article 3.1(b) of Directive 2014/53/EU
3.Electromagnetic Compatibility-Requirements for household appliances, electric tools
and similar apparatus Part 1: Emission

4 Electromagnetic compatibility — Requirements for household appliances, electric tools
and similar apparatus Part 2; Immunity — Product family standard

5.Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-2: Limits - Limits for harmonic current
emissions (equipment input current < 16 A per phase).

6.Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of voltage changes,
voltage fluctuations and flicker in public low-voltage supply systems, for equipment with
rated current < 16 A per phase and not subject to conditional connection.

RED Directive 2014/53/EU
Article 3.2: Radio Spectrum
EN 300 328 v2.1.1

Wideband transmission systemns; Data transmission equipment operating in the 24 GHz
ISM band and using wide band modulation techniques; Harmonized Standard covering
the essential requirements of article 3.2 of Directive 2014/53/EU

RoHS Directive 2011/65/EU
EN50581:2012

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic praducts with
respect to the restriction of hazardous substances

Product description

Charging Dock and Accessories

Type{model) designation(s)

Charging Dock, model: CDZ11RR or CDZ12RR

are in conformity and verified through testing with the provision of the following EU directives:




EU Declaration of Conformity

Low Voltage Directive 2014/35/EU
1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 + AC:2014
+ A13:2017
2. EN 60335-2-29:2004 + A2:2010+A11; 2018
3. EN 62233:2008

1.Household and similar electrical appliances-Safety-Part 1: General requirements
2.Household and similar electrical appliances-Safety-Part 2-29: Particular requirements
for battery chargers

3.Measurement methads for electromagnetic fields of household appliance and similar
apparatus with regard to human exposure

EMC Directive 2014/30/EU

1. EN 55014-1:2006+A1+A2
EN 55014-1:2017

2. EN 55014-2: 2015

. EN 61000-3-2: 2014

4. EN 61000-3-3: 2013

w

1.Electromagnetic Compatibility-Requirements for household appliances, electric tools
and similar apparatus Part 1: Emission

2.Electromagnetic compatibility — Requirements for household appliances, electric tools
and similar apparatus Part 2: Immunity — Product family standard

3.Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-2: Limits - Limits for harmonic current
emissions {equipment input current < 16 A per phase).

4.Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of voltage changes,
voltage fluctuations and flicker in public low-voltage supply systems, for equipment with
rated current < 16 A per phase

RoHS Directive 2011/65/EU
EN50581:2012

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with
respect to the restriction of hazardous substances

Person responsible for making this declaration:

Printed name: Rui.Shen
Position/Title: Quality Director
Signature: 2 A% . Shen.
Date of issue: Dec. 30, 2019

Place of issue: Floor 6, Suite 6016, 6017, 6018, Building C, Kangjian Baosheng Plaza,
No. 8 Heiquan Road, Haidian District, Beijing, P.R. CHINA




.CiL. TERCUME
EHbH;YﬁléigIUk Beyani - -
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Ureticinin adi Beijing Roborock Technology Co.,Ltd.

Adresi Floor6, Suite6016, 6017, 6018, BuildingC, Kangjian Baosheng Plaza,
No.8 Heiquan Road, Haidian District, Pekin, Cin H.C.

beyan eder ki bu uygunluk beyani yegane sorumlulugu altinda diuzenlenmistir ve bu triinler:

Uriin tanimi Robot Siipiirge ve Aksesuarlari

Tur (model) tanimi roborock S6 Pure

asagidaki EU direktiflerinin hilkimlerine uygundur ve onlara istinaden yapilan testler ile dogrulanir:

RED Direktifi 2014/53/EU 1. Ev tipi ve benzeri elektrikli aletler-Guivenlik-Bolim 1: Genel gereklilikler
2. Ev tipi ve benzeri elektrikli aletler-Givenlik-Bolim 2-2: Elektrik supurgeleri ve su
Madde 3.1 a): Guvenlik ve Saghk emisli temizli aletlerine 6zel
1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 +
AC:2014 gereklilikler
3. Elektronik ve elektrikli ekipmanin elektromanyetik alanlar bakimindan insani
+ A13:2017 maruziyet kisitlamalarina

2. EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 +
A1:2013 iliskin olarak degerlendirilmesi (0 Hz - 300 GHz)

4. Ev tipi aletlerin ve benzeri cihazlarin elektromanyetik alanlara insani maruziyet
3.EN 62311:2008 bakimindan
4. EN 62233:2008 \ olciim yontemleri




EU Uvgunluk Bevan

ACIL

NOTER ¥

TERCUME

RED Direktifi 2014/53/EU
Madde 3.1 b): EMC
. Taslak EN 301 489-1Vv2.2.0
. Taslak EN 301 489-17 v3.2.0
. EN 55014-1:2017
. EN 55014-2:2015
. EN 61000-3-2:2014
. EN 61000-3-3:2013

T B W N =

1.
standardi;

2.
standardi;

Rad{q, -ekipmant ve hizmetleri bakimindan Elektromanyetik Uygunluk (EMC)

B6liim 1: Genel teknik gereklilikler; 2014 /53/EU sayili Direktife ait madde 3.1(b) ve
2014/30/EU sayili direktife ait madde 6 temel gerekliliklerini kapsayan Harmonize
Standart

Radyo ekipmani ve hizmetleri bakimindan Elektromanyetik Uygunluk (EMC)

Boliim 17: Genis Bantli Veri iletimi Sistemlerine 6zel kosullar; 2014/53 /EU sayili Direktife
ait madde 3.1(b) temel gerekliliklerini kapsayan Harmonize Standart]

- & Elektromanyetik Uygunluk - Ev tipi cihazlar, elektrikli aletler ve benzeri aparat
icin gereklilikler Bolum 1: Emisyon

4. Elektromanyetik Uygunluk - Ev tipi cihazlar, elektrikli aletler ve benzeri aparat
icin gereklilikler Bolum 2: Bagisikhik - Uriin ailesi standardi

5. Elektromanyetik Uygunluk (EMC) - B6liim 3-2: Limitler - Harmonik akim
emisyonlarimin limitleri (faz basina < 16 A ekipman girig akimi).

6. Elektromanyetik Uygunluk (EMC) - Bolam 3-3: Limitler - Faz bagina < 16 A anma
akimina sahip ve kosullu baglantiya tabi olmayan genel disiik voltajli kaynak

RED Direktifi 2014 /53 /EU
Madde 3.2: Radyo Spektrumu
EN 300 328 V2.1.1

Genis banth iletim sistemleri; 2,4 GHz ISM bantta ¢alisan ve genig bant modulasyon
tekniklerini kullanan veri iletim ekipmani; 2014/53/EU sayili Direktife ait madde 3.2
temel gerekliliklerini kapsayan Harmonize Standart

RoHS Direktifi 2011/65/EU
EN50581:2012

Elektrikli ve elektronik driinlerin tehlikeli maddelerin kisitlamast bakimindan
degerlendirilmesi icin teknik dokiimantasyon

Urlin tanimi

Sarj Yuvasi ve Aksesuarlari

Tir (model) tanimi

Sarj Yuvasi, model: CDZ11RR ya da CDZ12RR

EU Uygunl k Beyani

asagidaki

;".","_ E NCL ﬂl'

direktiflerinin hukumlerine uygundur ve onga istm g .yapilan testler ile dogrulanir:

Diusik Voltaj Direktifi 2014/35/EU
1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 +
AC:2014 + A13:2017

2. EN 60335-2-29:2004 + A2:2010+A11]]
2018

3. EN 62233:2008

1. Ev tipi ve benzeri elektrikli aletler-Givenlik-Bolim 1: Genel gereklilikler

2. Ev tipi ve benzeri elektrikli aletler-Giivenlik-Boliim 2-29: Batarya sarj aletlerine 6zel
gereklilikler

3. Ev tipi aletlerin ve benzeri cihazlarin elektromanyetik alanlara insani maruziyet
bakimindan élgum yontemleri

EMC Direktifi 2014/30/EU

1. EN 55014-1:2006 +A1+A2 EN
55014-1:2017

2. EN 55014-2: 2015

3. EN 61000-3-2:2014

4. EN 61000-3-3:2013

e Elektromanyetik Uygunluk - Ev tipi cihazlar, elektrikli aletler ve benzeri aparat
icin gereklilikler Bolim 1: Emisyon
2. Elektromanyetik Uygunluk - Ev tipi cihazlar, elektrikli aletler ve benzeri aparat

icin gereklilikler Bolum 2: Bagisikhk — Urun ailesi standard)

3 Elektromanyetik Uygunluk (EMC) - Boliim 3-2: Limitler - Harmonik akim
emisyonlarinin limitleri (faz basina < 16 A ekipman giris akimi).

4, Elektromanyetik Uygunluk (EMC) - Bolim 3-3: Limitler - Faz bagina < 16 A anma|
akimina sahip ve kosullu baglantiya tabi olmayan genel dusuk voltajli kaynak
sistemlerindeki voltaj degisiklikleri, voltaj dalgalanmalari ve titresim limitleri

N50581:2012

FOHS Direktifi 2011 /65/EU

Elektrikli ve elektronik drisnlerin tehlikeli maddelerin kisitlamasi bakimindan
degerlendirilmesi i¢in teknik dokimantasyon '

Bu beyani vermekle sorumlu kisi:
Adi: Rui.Shen

Gorevi/Unvani: Kalite Muduru
Imza: (IMZA)

Duizenlenme Tarihi: 30 Aralik 2019

Diizenlendigi Yer: Floor6, Suite6016, 6017, 6018, BuildingC, Kangjian Baosheng Plaza, No.8
Heiquan Road, Haidian District, Pekin, Cin H.C.
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