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ROBOT SUPURGE
KULLANMA KILAVUZU

MARKA: XIAOMI
MODELLER:B101GL



TEKNiK OZELLIKLER VE ENERJi TUKETiMI

Temizlik Robotu

Ad

Elektrikli Robot Siiplirge

Model

B101GL

Urtin Boyutlari

350 = 350 = 97 mm

Cok Yonli Istasyon

Model

JZ2202

Uriin Boyutlar

423 = 340 = 568 mm

Pil 4800 mAh (Degerlendirilmis Kapasite)
Sarj Siiresi Yaklasik 6,5 saat
Net Agirlik (Temizlik Robotu) 3,8kg
Net Agirlik (Aksesuarlarla) 12,4 kg

Nominal Girig

220-240V~50/60 Hz

Sunlarla uyumludur

Android 4.4 ve i0S 10.0 veya sonraki
stiriimleri

Kablosuz Baglanti

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Nominal Voltaj

14,4V=—=

Nominal Gii¢

70W

islem Frekansi

2400-2483,5 MHz

Nominal Cikis 20V=2A
Gig (toz bogaltma sirasinda) | 1000 W
Giig (temizlik sirasinda) 56 W
Gii¢ (kurutma ve sarj) aow
IP Derecelendirmesi IPX1

Maksimum Cikis Giicti

< 20dBm

URUNE GENEL BAKIS

Aksesuarlar

Temizlik Robotu

Paspas Pedi = 2

Aksesuarlar

Onceden Takili Aksesuarlar

Firca

Diger Aksesuarlar

Firca Kapagi

2 A

Temizlik Aleti Tek Kullanimlik Torba

(Yedek)

Paspas Pedi Tutucusu = 2

(Onceden takilmigtir)

Sl —a

Giic Kablosu

Yan Firga

Cok Yonli Istasyon
(tek kullammlik torba, temiz
su haznesi, kirli su haznesive
temizlik tepsisi dahildir)




Temizlik Robotu

d) Giig/Temizlik Digmesi

Agma/kapama: Diifmeyi 3 saniye basil tutun
Temizlik: Temizlik robotu agildiktan sonra temizligi baslatmak igin
diigmeye basin

OStant Diigmesi

Standa dénmeyi baglat: Basin

Gocuk kilidini etkinlestirme/devre digi birakma:
Diigmeyi 3 saniye basili tutun

Temizlik Robotu ve Sensorler

LDS Lazer Senstr Kapag

o LDS Lazer Sensdri

Tampon

Yapay Zeka Gdrsel Tanima
Sensérii
Hat Lazer Sensérii

—= Sifirlama DiiZmesi
Fabrika ayarlarini geri yiikl

Kapak °

< WIi-Fi GOstergesi

- Acik: Wi-Fibagh

-Kapalh: Wi-Fi bagh degil

-Yanip sdniyor: Baglantib
Baglaniyor

Toz Haznesi o

Sarj Temas Noktalar o}
Konnektdr g o Kenar Sensorii

Otomatik Su ¢
Doldurma Girigi

Otomatik Bogaltma Cikisi

Cok Y&nlii istasyon
ECI D%

Temizlik Tepsisi -

i)

Kirli Su Haznesi

Kapak

Kirli Su Haznesi Temiz Su Haznesi

Kol Kol

Toz Haznesi

Su Haznesi Kancasi

Samandira Kiiresi > SuBorusu

= Filtre

» Samandira

Temiz Su Haznesi

Gostergesi

- Beyaz: Temizleniyor/Temizlik tamamlandi/ Tamamen sarj oldu

-Yanip sénen beyaz igik: Sarj igin istasyona geri doniiyor/Yeniden
konumlaniyor/Uretici yazilimi giincelleniyor/
Baglanti bekliyor/Wi-Fi'a baglaniyor

- Cokyavasca yanip sénen beyaz 151k: $arj oluyor

-Yanip sénen turuncu 1gik: Hata

- Turuncu: Wi-Fi bagl degil

Not: Temizlik robotu temizlenirken veya sarj icin cok yonlt istasyona geri donerken
duraklatmak igin herhangi bir digmeye basin.

Ugurum Sensdri

I

Ultrasonik Sensér «—
—o Cok Yonlii Tekerlek

Gl

Yan Firga o—e==

.
|

Firca Kapagi

Firga

Firga Kapagi Kancalan

Ana Tekerlek
Ana Tekerlek

Paspas Pedi Tutucusu
Montaj Deligi

emek igin

diigmeyi 3 saniye basili tutun

Toz Haznesi Kancasi Otomatik Bosaltma

Cikisi
. Toz Haznesi Kapagi
ekliyor/ Kangagl
Filtre

Toz Haznesi Kapag Filtre Kancasi

Toz Haznesi
[ -]
- | o Gostergesi
- Beyaz 151k: Cok ydnli istasyon
gilic kaynagina baghdir
-Hizlicayanip sénen turuncu:
Cokydnli istasyonda hata var
Toz Haznesi
Acgma Diigmesi —
Toz Haznesi Kapagi [ ] Sinyal Alani
; “m et ,r_h‘ & f Sarj Temas Noktalar
Otomatik Bosaltma Cikis
s Gikig 050 1| Sromatik Su Exieme Girigi
] L]

Su Haznesi Kancasi



Cok Yonli istasyon Dugmeleri Paspas Grubu

O Ayril Digmesi
w Robotsiptrgenin cokydnld istasyondan ayrilmasi igin basin.

Paspas Pedi Takma o
Temizle Diigmesi Bolgesi
Robot stipirgenin tim alanlarn temizlemesi igin basin.

o

SSS Kurut Diigmesi

Cok yonlu istasyonun paspas pedlerini kurutmaya baglamasi veya . .
kurutmayi durdurmasticin basin. Paspas Pedi Tutucusu Paspas Pedi

Notlar:

. %okytﬂnlu istasyondaki dugmeler sadece robot siipiirge istasyona baghyken calisir.
- Temizlik tepsisi ve gokyﬁn Ui istasyonu temizlemeden veya bunlara bakim

yapmadan énce robot stipurgeyi cok yénli istasyondan ayirin.

KURULUM
Koruyucu Kiliflari Cikarma

Temizlik robotunu kullanmadan 6nce her iki taraftaki koruyucu seritleri ¢cikarin.
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Yan firgayl ve Paspas Grubunu Takma

Yan fir¢cayi robot sliplirgenin altindaki kancaya takin, ardindan paspas grubunu montaj deliklerine
yerlestirin.

Yan Firga Klipsi

Cok Yonli istasyonu Yerlestirme

Cok yonlii istasyonu bir prize takin ve Wi-Fi sinyalinin glicli oldugu bir alana getirin. Ardindan
istasyonu elektrik sebekesine baglayin.
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Cok ydnlii istasyonu agma

Not: Cok y&nll istasyonun ikiyanina 0,5 m mesafede ya da 1,5 m éntne herhangi bir
nesne yerlestirmeyin.

Temizlik Robotunu Yerlestirme

Ardindan robot sliplrgeyi agmak icin robot sliplirgenin tzerindeki diigmesini 3 saniye basil tutun.
Robot siiplirgeyi paspas grubu istasyondaki temizlik tepsisine déniik olacak sekilde ¢ok yonli
istasyona yerlestirin. Ardindan robot siiplirge istasyona basarili bir sekilde baglandiginda ve sarj
oldugunda sesli bir bildirim duyacaksiniz.

Notlar:

Robot slplirgenin kullanilmadan énce tamamen sarj edilmesi 6nerilir. Robot siiplirgenin pili bittikten
sonra a¢llmazsa robot siplrgeyi sarj etmek icin cok yonli istasyona elle baglayin.

Robot silplirge ¢ok yonli istasyona baglandiginda kapatilamaz.

Robot siplirgeyi ilk kez kullanirken robot sliplirgeyi takip etmeniz ve yerdeki engelleri kaldirmaniz
onerilir. Robot sliplirge bazi alanlarda takilirsa veya mobilyalarin ylizeyini gizerse robot sliplirgenin bu
alanlara girmesini 6nlemek icin uygulamada kisith alanlar belirleyebilirsiniz.



Temiz Su Haznesine Su Ekleme
Temiz su haznesini maksimum su seviyesi isaretine kadar temiz su ile doldurun

Notlar:

Maksimum su seviyesi isaretini (MAX) asacak kadar su eklemeyin.

- Su haznesine sicak su eklemeyin. Bu, tankin deforme olmasina neden olabilir.
- Su haznesine temizlik maddesi veya dezenfektan eklemeyin

Mi Home/Xiaomi Home Uygulamasina Baglanma

Bu Griin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi* ile ¢alisir. Cihazinizi kontrol etmek ve diger akilli ev
cihazlariyla etkilesime gecmek icin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini kullanin.

QR kodunu tarayarak uygulamayi indirin ve ylkleyin. Uygulama zaten yikliyse baglanti kurulum
sayfasina yonlendirilirsiniz. Dilerseniz uygulamayi indirip yliklemek icin uygulama magazasinda "Mi
Home/Xiaomi Home" ifadesini arayin. Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini agin, sag Ustteki @
simgesine dokunun ve cihazinizi eklemeye yonelik istemleri izleyin. * Uygulamanin Avrupa'daki
(Rusya harig) adi Xiaomi Home'dur. Cihazinizda gorintilenen uygulama adi varsayilan olarak kabul
edilmelidir.

Notlar:

-Bu temizlik robotu Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi ile calisir ve Android 4.4 ile iOS 10.0 veya
sonraki stiriimleri destekler.

-Yalnizca 2,4 GHz Wi-Fi aglari desteklenir.

-Uygulamanin stirimi giincellestirilmis olabilir. Litfen mevcut uygulama siirimune iliskin talimatlar
uygulayin.

Wi-Fi'l Sifirlama

Yonlendiricinin yeniden yapilandiriimasi veya yanlis parola gibi bir nedenle telefonunuz ve temizlik
robotunuz arasinda bir baglanti kaybi olursa litfen asagidaki adimlari takip edin:

1.Wi-Fi gostergesini gérebilmek icin IGtfen temizlik robotunun kapagini agin.

2.Temizlik robotunun ag yapilandirmasini bekledigini belirten bir ses duyana kadar 0 ve O
diigmelerini ayni anda basil tutun.
3.Wi-Fi gOstergesi yanip snmeye basladiysa Wi-Fi basariyla sifirlanmistir.

Acma/Kapatma

Robot siiplirgeyi agmak icin digmesini U¢ saniye basili tutun. Gosterge 1sig1 yandiginda robot stipirge
bekleme moduna girer. Robot siipiirge duraklatildiginda ve sarj edilmediginde robot siipirgeyi
kapatmak i¢cin digmesini (¢ saniye basili tutun.

Not: Robot sliplirge sarj olurken otomatik olarak agilir ve kapatilamaz.



Duraklatma

Robot siipiirge calisirken robot sliplirgeyi duraklatmak icin bir digmeye basin.

Not: Robot siipirge duraklatildiginda robot sliplirgeyi kaldirmayin veya hareket ettirmeyin. Aksi
takdirde robot siiplirgenin ¢ok yonli istasyona geri donmesini engelleyebilecek navigasyon hatalari
olusabilir veya haritanin kaybolmasina neden olabilir.

Temizlige Devam Etme
Bir temizlik islemi sirasinda sarj azalmaya baslarsa robot sipirge sarj olmak icin otomatik olarak ¢ok
yonlii istasyona doner. Robot sliplirge tamamen sarj oldugunda temizlige kaldigi yerden devam eder.

Uyku Modu

Temizlik robotu duraklatildiktan 10 dakika sonra otomatik olarak uyku moduna girer ve gostergesi
kapanir. Uyandirmak igin temizlik robotunun lzerindeki herhangi bir diigmeye basin.

Not: Uyku siresi 12 saati gecerse temizlik robotu otomatik olarak kapanir.

Cocuk Kilidi Ayarlari

Cocuk kilidini etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin robot stipiirgenin Gzerindeki O
diigmesini (¢ saniye basili tutun.
Robot slpirge cok yonli istasyona baglandiginda cocuk kilidi iglevini etkinlestirmek veya devre disi

8§

birakmak icin ¢ok yonli istasyonun Uzerindeki O ve 22 dugmelerini basili tutun. Bu islem paspas
pedinin temizlenmesi ve tozun bosaltiimasi sirasinda gergeklestirilemez.

Not: Cocuk kilidi etkinlestirildiginde robot stplirge ve ¢cok yonli istasyon lzerindeki diigmeler
kilitlenecektir.

Yazihmi Gincellestirme

Robot stiplirgenin mevcut aygit yazilimini Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi ile gincelleyebilirsiniz.
Glincellemeden 6nce robot siipiirgenin ¢cok yonll istasyonda oldugundan ve pil diizeyinin %15 in
Gzerinde oldugundan emin olun.

Fabrika Ayarlarini Geri Yikleme

Temizlik robotu yeniden baslatildiktan sonra diizglin ¢calismazsa temizlik robotunun fabrika ayarlari
geri yliklendigini belirten sesi duyana kadar sifirlama digmesini bir igne yardimiyla basil tutun. Bu
islem temizlik robotunu orijinal fabrika ayarlarina sifirlar.

Temizlik Robotunu Yeniden Baslatma
- . Yy .. . .
Temizlik robotu yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamiyorsa O diigmesini 15 saniye basil tutarak

cihazi kapanmaya zorlayin. Ardindan temizlik robotunu agmak igin 0 diigmesini 3 saniye basili tutun.



StplUrme ve Paspaslama
1. Siplrmeye ve paspaslamaya baslama
Baslamadan dnce paspas grubunun robot slpirgeye takildigindan emin olun. Robot siipirgeyi

4 . - .
istasyondan baslatmak icin cok yonli istasyondaki C‘ veya robot sliptirgedeki 0 digmesine basin
ya da uygulamayi kullanin. Ardindan robot siipiirge en uygun temizlik rotasini planlar ve olusturulan
haritaya gore temizlik islemini gerceklestirir.

Notlar

‘Robot siiplirge temizlige baslamadan 6nce paspas pedleri temizlenir, litfen bekleyin.

-Calisma sirasinda ¢ok yonli istasyonu, temiz su haznesini, kirli su haznesini veya temizlik tepsisini
hareket ettirmeyin.

-Paspas grubunu ¢ikarttiginizda robot sliplirge otomatik olarak stipiirme islevini kullanir. Bunun yani
sira paspas grubu robot sliplirgenin lizerinde kaliyorsa uygulama ile siipiirme modunu segebilirsiniz,
ardindan paspas grubu temizlik sirasinda yukari kaldirihr.

2. GCalisma sirasinda paspas pedlerini temizlemek icin otomatik geri ddnme Temizlik sirasinda robot
stpdrge belirli bir alani temizledikten sonra paspas pedlerini yikamak i¢cin otomatik olarak ¢ok yonli
istasyona geri doner. Bu sirada ¢ok yonli istasyon robot stiplirgenin su haznesini otomatik olarak
doldurur ve robot siipiirge su doldurulduktan sonra temizlige devam eder.




3.Tozu bosalttiktan sonra paspas pedlerini temizleme ve kurutma Robot stipiirge temizligi
tamamlayip ¢ok yonli istasyona sarj olmak icin geri dondiikten sonra ¢ok yonli istasyon toz haznesini
otomatik olarak bosaltmaya baslayacak ve paspas pedlerini temizleyip kurutacaktir.

4. Kirli su haznesini temizleme

Robot siiplirge otomatik temizlemeyi tamamladiktan sonra koku olusumunu 6nlemek icin litfen kirli
su haznesini temizleyin.

TASIMA VE NAKLIYE

e Cihazinizi tagimadan 6nce tiim baglantilarinin sonlandirildigindan ve bagli kablolarinin
¢ikartildigindan emin olmaniz gerekmektedir.

¢ Paketlerken, orijinal kutusunu ve paketleme malzemelerini kullanin.

¢ Cihazi kullanirken ve daha sonra bir yer degisikligi esnasinda sarsmamaya, darbe, 1si, rutubet ve
tozdan zarar gormemesine 6zen gosteriniz.

TEMIZLiK, BAKIM VE ONARIM BILGISI

Robot silplirgeyi iyi durumda tutmak icin rutin bakim yapmak amaciyla asagidaki tabloya bakilmasi
onerilir.

Parga Bakim Sikhgi Degistirme Sikligi Parga Bakim Siklig1 Degistirme Sikhgi
. Gerektigi sekilde Ucurum Sensorii
Toz Haznesi temizleyln / - G a ‘
o ] iki haftada bir Gok ydnli istasyonun sinyal
Toz haznesi filtresi temizleyin 3-6ay alam
. . iki haftada bir Robot siiplirgenin sarj temas
Temiz Su Haznesi temizleyin noktalar
- . Her kullamimdan sonra / Gokydnliiistasyonun sarj
Kirli Su Haznesi temizlenmesi énerilir temas noktalari
Temizlik Tepsisi Her ay temizleyin Tampon
iki haftada bir Robot siiplirgenin otomatik H temizlevi
Firga temizleyin 6-12ay bosaltma gikiglar er ay temizleyln /
iki haftada bir Robot sliplirgenin otomatik
Yan Firga temizleyin 3-6ay su doldurma girisi
Paspas Pedi Her ay temizleyin 1-3ay Robot siipiirgenin alti
Gok Yanli Tekerlek Cok yonlil istasyon
Kenar Sensdrii GCokydnlii istasyonun
otomatik bogaltma gikiglar
LDS Lazer Sensorll i . Cok ydnliiistasyonun hava
Hat Lazer Sensérii Heray temizleyin / Gikig!
Yapay Zeka Gorsel Tanima Tek Kullamimlik Torba / Gerek_tlgl_nde
e degistirin
Sensori
Ultrasonik Sensor Not: Defiistirme siklii mevcut kosullara bagh olarak farkhlik gosterebilir. Bir hata
meydana gelirse ilgill parganin derhal degistiriimesi gerekir.

Tek Kullanimlik Torba
Toz haznesi kilit agma diigmesine basin, ardindan toz haznesi kapagini asagi egerek acin. Tek
kullanimlik torbayi tutma yerinden tutup ¢ikartin ve torbayi atin.

Not: Sapindan ¢ekmeniz toz ve birikintilerin kazara diismesini 6nlemek icin tek kullanimlik torbay:i

kapatacaktir.




Filtredeki tozlari ve birikintileri kuru bir bezle temizleyin.

q"_'—___-""_‘.':...._

Tek kullanimhk torbayi gosterildigi gibi takin ve torbanin tutma yerini yuvaya yerlestirin. Torbanin
yerine sikica oturdugundan emin olun.

Toz haznesinin kapagini kapatin. Tik sesini duydugunuzda sikica oturmus olacaktir.
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Tiklayin

Kirli Su Haznesi

1. Kirli su haznesini gikarin, kapagini agin ve kirli suyu bosaltin.




Not: Kirli su haznesindeki samandira kiresi hareketli bir parcadir. Hasar gormesini 6nlemek icin
temizlerken fazla kuvvet uygulamayin.

Sensorler ve Sarj Temas Ylzeyleri

Temizlik robotundaki tiim sensorleri ve sarj temas ylizeylerini temizlemek icin yumusak bir bez
kullanin ve asagidakileri yapin:

- Robot siplrgenin altindaki ugurum sensorleri ve ultrasonik sensor

- Robot siplrgenin arkasindaki sarj temas noktalari

- Robot sliplrgenin yan tarafinda bulunan kenar sensori

- Temizlik robotunun st kisminda bulunan LDS lazer sensori

- Tampon, yapay zeka gorsel tanima sensoéri ve robot stipiirgenin énlindeki hat lazer sensorleri

Yapay Zeka Gdrsel Tanima
Sensdril

Hat Lazer Sensdri

LDS Lazer Sensdrii

Kenar Sensdrii
Tampon

Sarj Temas Noktalari

Ultrasonik Sensér

Firca

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve firga kapagini ¢cikarmak icin kancalari sikistirin.

2. Firgayi kaldirarak temizlik robotundan gikarin ve firga yuvalarini temizleyin.

3. Firgaya dolanan saglari kesmek icin Girlinle birlikte gelen temizleme aletini kullanin ve fir¢adaki
saglari ve diger birikintileri temizleyin.

4. Firgay ve firga kapagini yeniden takin ve diizglin takildiklarindan emin olun.

Not: ideal temizlik performansi igin fircanin her 6-12 ayda bir degistirilmesi dnerilir.

o Firga Kapagi
Kanca

Firga
Firca Yuvalar




DIKKAT: Fircaya cok fazla miktarda veya cok siki bir sekilde sa¢ dolastiysa saglari zorla cekmeyin. Bu,
fircaya zarar verebilir.

Yan Firca

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve temizlemek icin yan fircayi yukari dogru cikarin.

2. Yan fircayi temizlik robotuna yeniden takin.

Not: ideal temizlik performansi icin yan fircanin her 3-6 ayda bir degistirilmesi énerilir.

Cok YonlU Tekerlek

1. Temizlik robotunu ters gevirin ve ¢ok yonlu tekerlegi ¢cekerek ¢ikarin.
2. Tekerlek ve aksta bulunan sag, kir ve diger birikintileri temizleyin.

3. Tekerlegi geri takin ve yerine oturana kadar bastirin.

Tekerlek 07;%\?_-\‘
Aks —igE] )

Notlar:

Tekerlegi nazik bir sekilde yuvasindan ve temizlik robotundan gikarmak igin kiigiik bir tornavida veya
baska s6kme aletleri kullanilabilir.

Tekerlek suyla temizlenip kuruduktan sonra tekrar takilabilir.

Filtre
1. Gosterildigi sekilde filtreyi filtre kancasindan ayirin.

2. Durulayin ve toz ile zerrecikleri gidermek icin temizlenene kadar filtrenin kenarina yavasca
vurun.




Not: Filtreyi firca veya parmaklarinizi kullanarak temizlemeyi denemeyin.

3. Toz haznesi kapagini a¢in, toz haznesini temiz suyla doldurun ve toz haznesi kapagini kapatin.
Toz haznesini saga sola sallayin ve kirli suyu hazneden bosaltin.

DIKKAT: Filtreyi temizlemek icin yalnizca temiz su kullanilmalidir. Deterjan kullanmayin.

4. Tekrar takmadan dnce toz haznesini ve filtreyi kurumaya birakin.
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Not: Toz haznesini ve filtreyi yerlestirmeden 6nce iyice kurulayin.

Toz Haznesi
Toz haznesini gosterildigi sekilde kaldirin. Toz haznesi kapagini acin ve icindekileri bosaltin.

Not: Filtrenin tikanmasini dnlemek igin, igindekileri bosaltirken toz haznesine hafifce vurun.

Paspas Pedi
Paspas pedini degistirmek icin paspas pedi tutucusundan cikartin.




Cok Yonli istasyon
Sarj temas noktalarini, otomatik bosaltma cikislarini ve ¢ok yonli istasyonun sinyal alanini yumusak,
kuru bir bezle silin.
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ENERJi TUKETiMI BILGISi (VERIMLI ENERJi KULLANIMINA iLiSKiN BiLGILER)

Pil

Temizlik robotu yiiksek performansli lityum iyon pil takimi igerir. Eniyi pil performansini korumak icin
glnlik kullanimda yeterince sarj oldugundan emin olun.

Not: Temizlik robotu uzun siire kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Pilin asiri bosalmasini
engellemek icin temizlik robotu en az (¢ ayda bir tekrar sarj edilmelidir.

iNSAN VE CEVRE SAGLIGI iLE iLGILi BILGILER VE KULLANIM HATALARINA iLiSKiN UYARILAR
(GUVENLIK BILGILERI)

Kullanim Kisitlamalari

Bu Uriin yalnizca ev ortaminda zemin temizligi icin kullanilir. Uriinii dis mekanlarda, zemin olmayan
ylzeylerde veya ticari ya da endistriyel ortamlarda kullanmayin.

Bu cihaz, gbzetim altinda olmalari veya kendilerine cihazin givenli bir sekilde kullaniimasina ve ilgili
tehlikelerin anlasilmasina yonelik talimatlar verilmis olmasi durumunda 8 yas ve lzeri ¢cocuklar ve
fiziksel, duyusal veya zihinsel yetileri azalmis ya da deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan
kullanilabilir. Cocuklar cihaz ile oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi, gbzetimsiz cocuklar
tarafindan yapilmamalidir.

Cihaz, yalnizca cihazla birlikte verilen gli¢ kaynagi nitesi ile birlikte kullaniimalidir.
Bu Urin yalnizca nitelikli teknisyenler ve satis sonrasi servis ekibi tarafindan degistirilebilen piller
icerir.

Cocuklar tirtinle oynamamalidir. Temizlik robotu galisirken ¢ocuklarin ve evcil hayvanlarin glivenli bir
mesafede bulundugundan emin olun.

Guc¢ kablosu hasar gorirse, Ureticiden veya servis acentesinden temin edilebilen 6zel bir kablo veya
tertibatla degistirilmelidir.

Temizlik robotunu koruyucu bariyerleri olmayan yerden yliksek alanlarda kullanmayin.



Temizlik robotunu ters cevirerek yere koymayin. Temizlik robotunu LDS lazer sensor kapagindan,
kapagindan veya tampon kismindan tutarak hareket ettirmeyin.

Temizlik robotunu 40 °C'den yiiksek veya 0 °C'den dislik ortam sicakliklarinda ya da sivi veya
yapiskan maddeler bulunan zeminlerde kullanmayin.

Bu temizlik robotunu banyo veya havuz kenari gibi dis mekanlarda kurmayin, sarj etmeyin veya
kullanmayin.

Cihaz gi¢ kablosunun tzerinden gececek olursa tehlikeli olabilir.

Temizlik robotunun garpmasini ve zarar vermesini dnlemek igin zeminde bulunan kirilabilir veya
kiiglik esyalari kaldirin.

Temizlik aletini cocuklarin erisemeyecegi yerlerde saklayin.

Sabitken veya hareket ederken temizlik robotunun (izerine ¢ocuk, evcil hayvan ya da herhangi bir
esya koymayin.

Sacinizi, parmaklarinizi ve viicudunuzun diger bolimlerini temizlik robotunun emme acikligina
yaklastirmayin.

Yanici maddeleri temizlemek icin temizlik robotunu kullanmayin.
Sert veya keskin cisimleri stipiirge ile cektirmeyin.

Temizlik veya bakim yapmadan 6nce robot stiplrgeyi ve ¢ok yonli istasyonu kapatip istasyonun fisini
prizden c¢ekin.

Temizlik robotunu veya ¢ok yonlii istasyonunu islak bezle silmeyin veya herhangi bir siviyla
durulamayin. Yikanabilir pargalari temizledikten sonra pargalari yeniden takmadan ve kullanmadan

Oonce tamamen kurulayin.

Temizlik robotunun tasinirken kapali oldugundan ve miimkiinse orijinal ambalajinda tutuldugundan
emin olun.

Lutfen bu Griini Kullanim Kilavuzu'nda bulunan talimatlara uygun sekilde kullanin. Uriiniin yanhs
kullanimindan kaynaklanabilecek herhangi bir kayip veya hasardan kullanicilar sorumludur.

Piller ve Sarj
UYARILAR:

Hicbir sekilde Gglinct taraf Grind olan pil, glic kablosu veya ¢ok yonli standi kullanmayin. Robot
sliplirge yalnizca 122202 model ¢cok yonli istasyon ile kullanilabilir.

Kullanicinin ¢ok yonli istasyonu 50 Hz veya 60 Hz arasinda degistirmesine gerek yoktur, irin 50 Hz ila
60 Hz arasinda kendisi gecis yapabilir.

Pili veya ¢ok yonli istasyonu kendiniz pargalarina ayirmayin, onarmayin veya Uzerinde degisiklik
yapmayin.

Cok yonli istasyonu bir isi kaynaginin yakinina yerlestirmeyin.



Cok yonli istasyonun sarj temas ylzeylerini silmek veya temizlemek igin i1slak bez kullanmayin ya da
bu bélimlere i1slak elle dokunmayin.

Temizlik robotu uzun sire kullanilmayacaksa cihazi tam olarak sarj edin ve kapattiktan sonra serin ve
kuru bir yerde saklayin. Pili asiri bosaltmaktan kaginmak igin temizlik robotunu en az 3 ayda bir tekrar

sarj edin.

Lityum iyon pil takimi, gevre igin tehlikeli maddeler igerir. Temizlik robotunu imha etmeden 6nce
|Gtfen 6nce pil takimini gikarip atin veya kullanildig ilkenin ya da boélgenin yerel yasa ve
diizenlemelerine uygun olarak geri donustirin.

- Piller triinden c¢ikarilmadan dnce pillerin bitmis olmasi 6nerilir; ayrica Grtinindzin glgle
baglantisinin kesildiginden emin olmaniz gerekir.

1). Alttaki vidayi sokin ve kapagi kaldirin.

2). Pil konnektorini prizden cekin ve pilleri ¢ikarin. Yaralanma riskini 6nlemek igin, pil tertibatina

hasar vermeyin.

3). Pilleri profesyonel bir geri dontisim kurulusuna teslim edin.

Lazer Guvenlik Bilgileri

Bu Urinin lazerli radari Sinif | lazer Grlnlerinin glivenligine iliskin IEC 60825-1:2014 Standardina
uygundur ve insan viicudu igin zararli lazer radyasyonu liretmez.

SORUN GiDERME

Sorun

Olasi Neden ve Cozlm

Robot siipiirge acilmiyor.

Pil seviyesi diisiik. Temizlik robotunu tamamen sarj edin ve tekrar deneyin.
Ortam sicakligi 0 "C'dendisikveya 40 "C'denyiiksek. Robot siiplirgenin 0 "Cila 40 “C arasinda oldugundan emin olun.

Robot siipiirge sarj olmuyor.

Cok yonlii istasyon gii¢ kaynagina bagh degil, gii¢ kablosunun iki ucunun dogru sekilde takildigindan emin olun.
Cok yonlii istasyon ve robot siipiirge arasindaki sarj temas noktalari uygun sekilde temas etmiyor, liitfen sarj
temas noktalarini temizleyin.

Robot siipiirgenin konnektdriindeyabanci madde olup olmadigini kontrol edin ve varsayabanci maddeyi oradan
cikarin.

Agyapilandirmasi basarisiz oldu.

Wi-Fi parolasiyanhs. Girilen parolanin dogru oldugundan emin olun.

5 GHz aglar ve kurumsal yénlendiriciler su anda desteklenmedigi icin 2,4 GHz aga gegin.

Robot siipiirgenin, Wi-Fi sinyalinin gii¢lii oldugu bir alanda bulundugundan emin olun.

Robot siipiirge baglanti durumunda beklemiyor olabilir. Uygulamadan ¢ikin ve uygulamayi tekrar agin, agi tekrar
yapilandirmak icin dogru adimlan takip edin.

Temizlik robotu gok yonlii
istasyonu bulup istasyona geri
ddnemiyor.

Gokyénlii istasyon giic kaynagina bagh degil veya robot siipiirge takili olmadiginda hareket ettirilmis.

Cok yonlii istasyonun etrafinda ¢cok fazla engel vardir. Cok yonlii istasyonu daha agik bir alana yerlestirin.
Robot siipiirgeyi hareket ettirmek kendini yeniden konumlandirmasina neden olabilir. Yeniden konumlandirma
basarisiz olursa harita yeniden olusturulur. Robot siipiirge otomatik bosaltma standindan gok uzaktaysa
otomatik olarak standa dénemeyebilir. Bu durumda robot siipiirgeyi ¢ok ydnlii istasyona elle yerlestirmeniz
gerekir.

Cok yonlii istasyonun sinyal alanini silerek toz veya kalintilari temizleyin.

Cok yonli istasyondaki
diigmelere basildiginda robot
siipiirge yanitvermiyor.

Robot siipiirge cok ydnlii istasyonda degil. Robot siipiirgeyi elle ok yonlii istasyona yerlestirin veya déndiirmek
icin uygulamayi kullanin.




Sorun

Olasi Neden ve Cozlm

Robot siipiirge kapatilamiyor.

Robot siipiirge sarj standinayerlestirilmis durumdayken kapatilamaz. Robot siipiirgeyi gok yodnlii istasyondan
ayirmaniz ve kapatmak igin giic diigmesini ti¢ saniye basili tutmaniz énerilir.

Yukaridaki adimlar ise yaramazsa robot siipiirgeyi zorla kapatmak igin gii¢ digmesini 15 saniye basili tutun.
Sorun devam ederse liitfen satis sonrasi hizmet birimiyle iletisime gegin.

Sarj hizi diisiik.

Robot siipiirgenin diisiik pil diizeyinden tamamen sarj olmasi yaklasik 6,5 saat siirer.

Pilin kullamm émriinii uzatmak igin robot siipiirge yiiksek veya diisiik ortam sicakliklarinda sarj hizini otomatik
olarak diistirecektir.

Sarj temas noktalari kirli olabilir, Ititfen kuru bir bezle temizleyin.

Robot siipiirge ¢ahsirken yiiksek
ses cikariyor.

Toz haznesi dolmustur, liitfen bosaltin.

Firgaya veya toz haznesine sert bir nesne takilmisg olabilir. Sert bir nesnenin takilip takilmadigini kontrol edin,
varsa ¢ikarin.Firga veya yan firga dolanmig olabilir. Yabanci nesnelerin olup olmadigini kontrol edin, varsa
temizleyin.

Robot siipiirgenin emis seviyesini gerektigi sekilde standart veya sessiz moda ayarlayin.

Robot siipiirge karmasik bir rota
izliyor.

Kablo veya terlik gibi yerdeki nesneler robot siipiirgenin yoluna ¢ikabilir. Kullanmadan énce bunlari toplamaniz
oénerilir.

Robot siipiirge 1slak veya kaygan zeminde ¢alisirken kayabilir. Kullanmadan énce zemini kurulamaniz énerilir.
Robot siipiirgenin hat lazer sensdrlerini ve yapay zeka gorsel tanima sensdriinii temiz, yumusak bir bezle silerek
temiz ve diizgiin ¢cahsir sekilde tutun.

Toz haznesi tamamen
bosaltiimamis.

Toz haznesindeki tek kullanimlik torbanin dolu olup olmadigini kontrol edin.
Tek kullanimlik torba dolu degilse robot siipiirgenin, istasyonun veya toz haznesinin otomatik bosaltma
cikislarinin tikal olmadigindan emin olun. Aksi takdirde tikal béliimii zamaninda temizleyin.

Sorun

Olasi Neden ve Cozim

Robot siipiirge ¢ok yonlii
istasyonun éniinde takiliyorve
istasyona geri ddnemiyor.

Robot siipiirgenin engellenmesini énlemek i¢in ¢ok yonlii istasyonun iki yanina 0,5 m mesafedeyada1,5m
dniine herhangi bir nesne yerlestirmeyin.

Sarja ddniis rotasi engellenmistir, 5rnegin kap1 kapali olabilir.

Cok ydnlii istasyonun éniindeki yer cok islak ise robot siipiirge kayabilir. Bu durumda tekrar denemeden énce
fazla suyu temizleyin.

Cok ydnlii istasyonun baska bir yere taginmasive tekrar denenmesi énerilir.

Robot siiplirge bazi odalari
temizlemeyi athyor.

Tiim kapilarin sonuna kadar agik oldugundan emin olun.

Robot siipiirge 2 cm'den yiiksek kapi esiklerini asamayacagi igin esigi 2 cm’'denyiiksek bir kapi olup olmadigini
kontrol edin.

Odanin girisi1slaksa veya kaygansa robot siipiirge kayabilir ve diizgiin galismayabilir. Yerdeki fazla suyun elle
silinmesi dnerilir.

Robot siipiirge sarj olduktan
sonra temizlige devam etmiyor.

Robot siipiirgenin Rahatsiz Etme modunda olmadigindan emin olun. Rahatsiz Etme modu robot siipiirgenin
temizlige devam etmesini engeller.

Robot siipiirgeyi sarj olmasi i¢in elle gok yonlii istasyona déndiirdiiyseniz (robot siipiirgeyi cok ydnli istasyona
elle yerlestirmek, robot siipiirgenin lizerindeki diigmeye elle basmak veya robot siipiirgeyi sarj olmasiigin
manuel olarak uygulama ile géndermek) robot siiplirge temizlige devam etmeyecektir.

Temizlik tepsisi su seviyesi hatasi
veriyor.

Temizlik tepsisini gikarin ve su ¢ikisi tikali ise temizleyin.

Kirli su haznesini hafifce asagi bastirarak diizgiin sekilde takildifindan emin olun.

Kirli su haznesindeki contanin gevsek olmadigindan emin olun, aksi takdirde elle sifirlayin. Sorun devam ederse
litfen satis sonrasi hizmet birimi ile iletisime gegin.




YETKILi SERVIS

MERKEZ YETKiLi SERVIiS

EVOFONE BiLGi TEKNOLOJILERi SANAYi TiCARET LIMITED SiRKETi

KEMANKES KARAMUSTAFA MAH. NECATIBEY CAD.NO.66/1-66/3 BEYOGLU —iSTANBUL
4442118

Tim Yetkili servis bilgileri icin lUtfen https://www.evofone.com/teknik-servisl ziyaret edin

Servis Bilgi Sistemi
https://www.servis.gov.tr/ Adresine yetkili servis listelerine ulasabilirsiniz.
TUKETICININ SECIMLILIK HAKLARI

Malin ayipli oldugunun anlasilmasi durumunda tiketici, 6502 sayili Tlketicinin Korunmasi Hakkinda
Kanunun 11 inci maddesinde yer alan;

a- Sozlesmeden dénme,

b- Satis bedelinden indirim isteme,

c- Ucretsiz onarilmasini isteme,

¢- Satilanin ayipsiz bir misli ile degistirilmesini isteme, haklarindan birini kullanabilir.

Tiketicinin bu haklardan {cretsiz onarim hakkini se¢mesi durumunda satici; isgilik masrafi,
degistirilen parca bedeli ya da baska herhangi bir ad altinda hicbir licret talep etmeksizin malin
onarimini yapmak veya yaptirmakla ytkamlidur. Taketici icretsiz onarim hakkini Gretici veya
ithalatciya karsi da kullanabilir. Satici, Gretici ve ithalatgi tiiketicinin bu hakkini kullanmasindan
miteselsilen sorumludur.

Tiketicinin, Gcretsiz onarim hakkini kullanmasi halinde malin;
- Garanti sliresi icinde tekrar arizalanmasi,
- Tamiri igin gereken azami slirenin asilmasi,

- Tamirinin mmkdn olmadiginin, yetkili servis istasyonu, satici, Uretici veya ithalatgi tarafindan bir
raporla belirlenmesi durumlarinda; tiiketici malin bedel iadesini, ayip oraninda bedel indirimini veya
imkan varsa malin ayipsiz misli ile degistirilmesini saticidan talep edebilir. Satici, tiiketicinin talebini
reddedemez. Bu talebin yerine getiriimemesi durumunda satici, Uretici ve ithalatg miteselsilen
sorumludur.

Tuketici, garantiden dogan haklarinin kullanilmasi ile ilgili olarak ¢ikabilecek uyusmazliklarda yerlesim
yerinin bulundugu veya tiiketici isleminin yapildigi yerdeki Tlketici Hakem Heyetine veya Tiketici
Mahkemesine basvurabilir.



AEEE YONETMELIGINE UYGUNDUR. mmm

BAKANLIKCA BELIRLENEN KULLANIM OMRU 10 YILDIR.

BU CiHAZ TURKIYE ALT YAPISINA UYGUNDUR

Kullanilmasi planlanan dlkeler: AT BE
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ithalatgi Firma

EVOFONE TELEKOMUNIKASYON VE iLETiSiM ARACLARI LTD.STi
MERKEZ MAH. BAGLAR CAD. B BLOK APT NO:14 B/16 KAGITHANE iSTANBUL

TEL: 444 21 18

Uretici Firma

Dreame (Tianjin) Information Technology Co.,Ltd.
Adres: Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center,N0.6975 Yazhou Road,
Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone,300463 Tianjin,China

Ulke: China

C€




Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.

Cihaz/Ekipman

Urin:

Model:

SKU No.:

Parti veya Seri Numarasi:

Uretici veya ureticinin yetkili temsilcisi:

Adi:

Adres:

Ulke:

Ureticinin yetkili AB Temsilcisi
Adr:

Adres:
Ulke

Orijinal Uygunluk Beyani

Orijinal Uygunluk Beyaninin gevirisi

AB UYGUNLUK BEYANI

Robotic vacuum cleaner
B101GL

BHR6363EU

41717/BF ACX1##HEXXOXX
( the three #'s represent Year. Month. Day /the five X's represent the
natural number starting from 00001)

Dreame (Tianjin) Information Technology Co.,Ltd.

Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center,No.6975 Yazhou Road,
Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin,China
China

Bu uygunluk beyani, ireticinin yegane sorumlulugu altinda yayinlanmistir.

Beyan konusu: Yukarida listelenmistir
Yukarida listelenmistir

Yukarida belirtilen beyanin konusu, asagidaki ilgili AB uyumlastirma direktifleri ve/veya mevzuatlari ile uyumludur:

Radyo Ekipmani Direktifi (RED) 2014/53/AB
Alcak Gerilim Direktifi (LVD) 2014/35/AB
Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi (EMCD) 2014/30/AB
Belirli tehlikeli maddelerin kullaniminin kisittanmasi (RoHS) 2011/65/AB
Enerijiyle ilgili Grunler icin Ecodesign Gereklilikleri (ErP) 2009/125/AT
Makineler (MD) 2006/42/AT
Oyuncak giivenligi 2009/48/AT

Kisisel koruyucu ekipman (KKE)

2016/425 Sayih Dizenleme (AB)

ingaat Giriinleri (CPD/CPR)

305/2011 Sayih Diizenleme (AB)

Kozmetik Grunler

1223/2009 Sayil Diizenleme (AB)

Tibbi cihazlar (MDD)

93/42/AET Sayih Direktifi

OOooooooBeeOoOOoOr
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Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.

Uygunlugun beyan edildigi ilgili uyumlastirimis standartlara (standart tarihi dahil olmak lzere) atiflar veya diger teknik ézelliklere (teknik

ozellik tarihi dahil olmak tzere) atiflar:

Uyumlastiriimis Standart
EN 60335-1:2012/A15:2021

Test Raporu No.

Test laboratuvari

1:2013+A11:2014,EN60350-2:2013+A11:2014

EN 60335-2-2.2010/A1:2013 ﬁjg} gggggg? TV i#fé;’f:gam”
EN 60335-2-10:2003/A1:2008 (China)Co. Ltd
EN 62233:2008 .
EN 301 489-1V2.2.3: 2019
EN 301 489-17 V3.2.4: :2020
EN 55014-1:2017/A11:2020
EN |IEC 55014-1:2021 484012299990400A
EN 55014-2: 1997/A2:2008 484012299990400B
EN IEC 55014-2:2021 484012299990400C —— y
EN 61000-3-2:2014 484012299990401A TUV SUD Cer?ificatlon
EN IEC 61000-3-2: 2019/A1:2021 484012299990401B and Testing
EN 61000-3-3:2013 481015095660401C: (China)Co,,Ltd
EN 61000-3-3:2013/A2:2021
EN 300 328 V2.2.2:2019
EN 50665:2017
EN 62311:2008
EN 50663:2017
EN 62479:2010

TOV SUD Certification
EN 50564:2011, EN 50242:2016, EN 60350- 484012299990600 and Testing

(China)Co.,Ltd

EN 62321-1:2013, EN 62321-2:2014,EN 62321-3-1:2014,EN 62321-
4:2014/A1:2017 EN 62321-5:2014,EN 62321-6:2015,EN 62321-7-
1:2015,EN 62321-7-2:2017,EN 62321-8:2017

48.400.22.0415.01-00/01

TUV SUD Certification
and Testing
(China)Co.,Ltd.

Onaylanmis Kurulus (Istege Bagl):
Onaylanmis kurulusun adi:

Sertifikanin Referans Numarasi:

4 basamakli onaylanmis kurulus numarasi:

Dreame (Tianjin) Information Technology Co.,Ltd.

Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center,No.6975 Yazhou
Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463
Tianjin, China

Suzhou China 2022.06.16

Su kisinin adina ve namina imzalanmistir:

Yayinlanma yeri ve tarihi:

imza:

Ad, islev:
Max You Lab Manager
Urtintin Renkli Goriinttist:
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Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.

Original Declaration of Conformity
Translation of the original Declaration of Conformity

EU DECLARATION OF CONFORMITY

Apparatus/Equipment

Product: Robotic vacuum cleaner
Model: B101GL
SKU No.:
Batch or Serial Number: BHEE5BSE
41717 /BF ACX1##HEX XXX

( the three #'s represent Year. Month. Day /the five X's represent the
natural number starting from 00001)
Manufacturer or his authorized representative:

Name: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.

Address: Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center,No.6975 Yazhou Road,
Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin,China

Country: China

Manufacturers authorized EU Representative

Name:

Address:

Country

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

Object of the declaration: Listed above

The object of the declaration described above is in conformity with the following relevant Union harmonization directives and/or
legislation(s):

Radio Equipment Directive (RED) 2014/53/EU M
Low Voltage Directive (LVD) 2014/35/EU O
Electromagnetic Compatibility Directive (EMCD) 2014/30/EU O
Restriction of the use of certain hazardous substances (RoHS) 2011/65/EU
Ecodesign Requirements for energy-related products (ErP) 2009/125/EC 7
Machinery (MD) 2006/42/EC O
Toys safety 2009/48/EC [m]
Personal protective equipment (PPE) Regulation (EU) 2016/425 |
Construction products (CPD/CPR) Regulation (EU) No 305/2011 O
Cosmetic products Regulation (EC) No 1223/2009 O
Medical devices(MDD) Directive 93/42/EEC ]

a
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Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.

References to the relevant harmonized standards used, including the date of the standard, or references to the other technical
specifications, including the date of the specification, in relation to which conformity is declared:

Harmonized Standard Test Report No. Test lab

EN 60335-1:2012/A15:2021

EN 60335-2-2:2010/A1-2013 32:81 ggggggggg? TOV SUD Cerification and
EN 60335-2-10:2003/A1:2008 Testing (China)Co.,Ltd

EN 62233:2008

EN 301 489-1 V2.2.3: 2019
EN 301 489-17 V3.2.4: :2020
EN 55014-1:2017/A11:2020

EN IEC 55014-1:2021 484012299990400A

EN 55014-2: 1997/A2:2008 484012299990400B

EN IEC 55014-2:2021 484012299990400C

EN 61000-3-2:2014 ) 484012299990401A TUV SUD Certification and
NG C1000:0 2 201 S/AT1202] 484012299990401B Testing (China)Co. Ltd
EN01000.92:2013 484012299990401C

EN 61000-3-3:2013/A2:2021

EN 300 328 V2.2.2:2019

EN 50665:2017

EN 62311:2008

EN 50663:2017

EN 62479:2010

EN50564:2011, EN 50242:2016. EN 60350- TOV SUD Certification and
1:2013+A11:2014,EN60350-2:2013+A11:2014 484012299990600 Testing (China)Co.,Ltd
EN 62321-1:2013, EN 62321-2:2014,EN 62321-3-1:2014,EN 62321- e .
4:2014/A1:2017,EN 62321-5:2014,EN 62321-6:2015,EN 62321-7- 48.400.22.0415.01-00/01 TUV SUD Certification and

1:2015,EN 62321-7-2:2017,EN 62321-8:2017 Testing (Ghina)Co Ltd:

Notified Body (Optional) :

Name of notified body:

Reference Number of the certificate:
4 digit notified body number:

Signed for and on behalf of Dreame (Tianjin) Information Technology Co.,Ltd.

Place and date of issue:
Room 2112-1-1,South District, Finance and Trade Center,No.6975 Yazhou
Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463
Tianjin, China
Suzhou China 2022.6.16

Signature: MV %ﬁ

Name, function: Max You Lab. Manager

Color Image of product:
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