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1. FIRMA HAKKINDA

2006 yilinda kurulan ve kisa surede sektorinde lider konuma gelen Elfatek Elektronik
yerli dretim ve yerli sermayesi ile Turkiye bagta olmak Uzere tim dinyaya urunlerini ihrag
eden bir AR-GE kurulusudur. Elfatek, ving kumandasi Uretimiyle adim attigi bu sektérde
Tarkiye’'nin ilk 80 kanalli ve 240 saatten fazla galisma slresine sahip ving uzaktan
kumandasini Uretmeyi basarmistir.

27.10.2017 tarihi itibariyle Bilim, Sanayi ve Teknoloji Bakanligi tarafindan Endustriyel
Elektrik Sektori’'nde Konya'da 1. Turkiye genelinde ise 41. AR-GE merkezi olarak
tescillenmistir.

Tecrubeli ve dinamik kadrosuyla her gegcen gun kendisini gelistirmeye devam eden
Elfatek, yaptigi teknolojik alt yatirimlarini 6zglin tasarimlariyla birlestirerek Urettigi ylksek
performansli ve kaliteli GrGnleriyle sanayinin ihtiyacini kargilamaktadir.

Satis asamasi ve satis sonrasinda da musteri memnuniyetinden 6dun vermeyen Elfatek
Elektronik, Urdnlerinin yedek pargca, onarim gibi ihtiyaglarina da buyuk bir 6zveri ile
yaklagmaktadir ve musterilerine Grtunler hakkinda detayh egitim imkéni da sunmaktadir.

Misyonu “Turkiye’nin rekabet¢i glicinli arttirmak igin katma degeri ylksek AR-GE’ ye
dayali endustriyel drtnler gelistirmek” olan Elfatek Elektronik, “Uluslararasi seviyede
endustriyel Urdnler gelistirmek ve AR-GE konusunda lider bir firma olmak” vizyonundan da
o0dun vermeksizin sektorinde lider ve ilk tercih edilen firma olmaya devam etmektedir.

Kalite Politikasi

e Endustriyel uzaktan kumanda cihazlari ile kontrol ekipmanlari sektorinde oncu olmayi
hedefleyen,

o Kaliteli ve guvenli cihazlar Gretmeyi amaclayan,

e Teknolojik degisimleri takip ederek Ar-Ge c¢alismalariyla yenilenen ve gelisime
odaklanan,

o Kalite yonetim sistemini surekli iyilestirerek geligtirmeyi ilke edinen,

e Sorumluluk bilinciyle uluslararasi standartlarin sartlarini kargilayan,

e “Hayallerin Otesinde” vizyonuyla Urlin ve hizmet anlayisini benimseyen,

Musteri istek ve beklentilerini on planda tutarak, musterilerimizin guvenini ve
memnuniyetini saglayan bir kurulus olmayi taahhut eder.
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2. GENEL GUVENLIK KURALLARI

Cihazimizi alarak gdstermis oldugunuz guvene tesekkur ederiz.

Bu kilavuz, cihazimizdan en iyi performansi elde etmek, sevkinden itibaren uzun sireli
ve dogru kullanim igin gerekli bilgileri icerir.

ELFATEK ELEKTRONIK bu kullanim kilavuzunda yazilanlarin yerine getirilmemesinden
veya cihazin hatali kullanimindan dolayi insana ve ¢evreye gelebilecek zararlardan sorumlu
tutulamaz. ELFATEK ELEKTRONIK cihazin 6zelliklerinde ve dlgiilerinde degisiklik yapma
hakkina sahiptir.

Bu Kullanim Kilavuzu satin aldiginiz cihazin kurulumu, isletimi ve bakimi hakkindaki
talimatlari belirtir. is Givenligi ve saghigi kurallari acisindan Grinlerin kurulumu ve bakimi
sirasinda bu kilavuzda belirtilen talimatlara kesinlikle uyulmalidir. Cihaz alindiktan sonra ilk
olarak gozle kontrol edilmeli ve herhangi bir hasar veya hata gézlemlenirse Uretici firmaya 7
gun igerisinde bildiriimelidir. Cihazi teslim alanlarin sebep oldugu tahribatlar ile bu kilavuzda
belirtilen dneri ve uyarilarin dikkate alinmamasi nedeniyle olusacak hasarlardan uretici firma
sorumlu tutulamaz.

Bu kilavuzun igerdigi bilgiyi bilmek; personeli tehlikelerden korumak, hatalari 6nlemek,
cihazin arizasiz ve guvenli bir sekilde ¢calismasini saglamak igin yerine getiriimesi gereken
bir 6n sarttir.

“Tehlike” Onlenmedigi takdirde ciddi yaralanmayla
sonugclanabilecek ve olumle veya ciddi maddi hasarla
sonuclanabilecek, ani bir tehlikeli durumu tanimiar.

“Uyan” terimi ihmal edildigi takdirde ciddi ve/veya olumcul
yaralanmalar ve mal zarariyla sonuglanabilecek faktorlere isaret etmek
icin kullanihr.

sirasinda ¢ok dikkat edilmesi gereken faktérleri vurgulamak icin
kullanilir.

Kullanma kilavuzunu okumadan cihazla kesinlikle calisma
yapmayiniz.

"Not" terimi tehlikeli olmayan, ama kurulum, kullanim ve bakim
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Kullanim Kilavuzunun incelenmesi

Bu kilavuzun igerdigi bilgiyi bilmek; personeli tehlikelerden korumak, hatalari 6nlemek,
sistemin arizasiz ve guvenli bir sekilde galismasini saglamak icin yerine getiriimesi gereken
bir 6n sarttir.
e Kullanma kilavuzu her zaman ulagilabilir olmalidir. Bu kilavuzun kaybi durumunda diger
bir kopyasi, her zaman, Uretici firmadan temin edebilirler.
e Tasima, montaj, ilk c¢alistirma, igletme, bakim ve onarimdan sorumlu butun Kigiler
kullanma kilavuzundan haberdar edilmelidir. isletmeci kullanma kilavuzundan haberdar
olmaldir.
¢ Kilavuzda anlasiimayan ifade veya bolimler oldugunu disinUyorsaniz en kisa zamanda
yetkili bir uzmandan veya Uretici firmadan destek talep ediniz. Bu kilavuzun tam ve dogru
bir sekilde anlagilmasi is guvenligi agisindan gereklidir.

Garanti Sartlari

e Satici, aliciya teslim edilen cihazin tasarim, Uretim veya iscilikten kaynakli bir hasar veya
kusura sahip olmayacagini garanti eder.

e Alici, tasima hasarlari dahil Grin Gzerinde kolayca gorulebilir veya zor gorulebilir bir
hasar tespit ettigi takdirde, durumu 7 gun igerisinde saticiya, detayl aciklamalariyla yazili
olarak bildirmelidir.

e Baska bir sekilde belirtiimedigi suUrece, belirtilen garanti suresi saticinin kestigi
faturalirsaliye tarihinden itibaren 24 aydir. Uriinin teslim alinmasinda 1 ayi askin gecikme
olmasi halinde garanti siresi ¢alismaya baglar.

e Satici, aliciya teslim ettigi ekipmanlari belirtilen garanti siresi igerisinde malzeme, imalat
ve iscilik hatalarina karsi garanti eder. Odemesi yapiimamis veya eksik yapimig
malzemeler garanti kapsami digindadir.

e Alici garanti suresi dahilinde Urln veya aksesuarlarinda saticinin yazil izni olmaksizin
tamir, modifikasyon, degistirme yapamaz, tamir ve/veya degistirme yapilan Urlin garanti
kapsami digina ¢ikar. Hatali kullanimdan kaynaklanan sorunlar garanti kapsami digindadir.
e Saticinin garanti sartlari altindaki yukimlaligu, burada belirtilen kosullar dahilinde hata
gOsteren parga veya ekipmanlari tamir veya degistirme ile sinirlidir.

e Satici tarafindan tamir edilen parganin garanti slresi higbir durumda orijinal parganin
garanti suresini gecemez.

e Garanti sartlarindan kaynaklanan galismalar, alicinin bozuk/hatali Grinu saticiya tamir
veya degistirme amaciyla gondermesiyle saticinin fabrikasinda yapilir. Bozuk/hatali Granin
bulundugu yerden hasarsiz bir sekilde saticinin fabrikasina nakliyesi aliciya aittir.

e Satici bozuk velveya hatali olarak teslim edilen Urinden direk veya dolayll ortaya
cikacak diger zararlari karsilamakla yukumlu degildir ve higbir sekilde sorumlu tutulamaz.

e Bu kilavuz ve eklerinde belirtilen tim kural ve sartlar satis sozlesmesinde belirtilen
garanti suresince garantinin gegerli olabilmesi igin alicinin uymasinin zorunlu oldugu
kurallari igerir.



4. URUN KOD AGIKLAMASI

TMU.IND.TGR.08.00.00

v

1 Yiik indikator Cihazi
2 Kurulum Kilavuzu

00 :
03 :
04 :
05 :

Haberlesme Yok
RS232

RS485
CANBUS

00 :
02 :

ANALOG Yok
ANALOG Var

08 :
23 :

48-265 VAC
24-36 VDC

TGR : Tek Girisli

IND : Indikator

TMU : Tamamlanmis Uriin
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5. URUN ETIKETI

Electronic Co., Ltd.
2lFat= Made in Tiirkiye
OVERLOAD CONTROL UNIT
MODEL: TMU.IND.TGR.23.02.04|

1
21| SERIAL NO: 222](193@& c €
3|[SUPPLY: 24-36 VDC|

e 1 numarali bolim Uriin modelini belirtir.
e 2 numarali bolum Uruinun seri numarasini belirtir.
e 3 numarali bélum cihaz besleme gerilimini belirtir.

6. KULLANIM AMACI VE URUN TANITIMI

indikatér cihazi agirlik durumunun énemli oldugu sistemlerde giivelik amaciyla kullanilr.
Ornegin ving sistemlerinde kaldirilan yUkiin ving kapasitesi tizerinde olmasi durumunda uyari
vererek kaldirma islemine devam edilmesini engellemek amaciyla kullanilir. Bu sayede olasi
is kazalari ve maddi hasarin engellenmesi saglanir. Ayrica haberlesme hatlari araciligi ile ve

analog c¢ikis 6zelligi ile harici sistemlere baglanti yapilabilir.

Uyari: Hassas tartim amaciyla kullaniimaz!!!
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7. TEKNIK OZELLIKLER
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TMU.IND.TGR.__.__ Teknik Ozellikler
Besleme Gerilimi | 24-36VDC veya 48-265VAC
Harcadigi Gug | 2.6 W (Max)

Ters Polarite Korumasi | Var

Akim Korumasi | Var
Haberlesme Protokolli | CANopen,RS232
Baglanti Noktasi | 1x10 Terminal Konnektor (x2)

Yazilimsal Sonlandirma Direnci | \/ar

Sizdirmazlik Sinifi | Kutu Koruma IP30
Govde Yapisi | PA6+GF20 Cam Elyaf Katkili Poliamid

Cihaz Mekanik Olgdileri | 83 x 102 x 43 mm
Calisma ve Depolama Sicakhgi | -40 °C ile 85 °C
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8. URUN TASIMA, DEPOLAMA VE KURULUM BILGILERI

8.1 Uriin Tagsima ve Depolama

Elfatek Grin0 tasima ve depolama sirasinda dis ortamdan etkilenmemesi i¢in kutulanmig
bir sekilde muhafaza edilmektedir.
Uriint her zaman “Teknik Ozellikler” bélimundeki tabloda belirtilen sartlara uygun, kuru ve
serin bir ortamda depolayiniz.

Uriin size ulastiginda kutu igerisini kontrol ederek “Uriin Paket icerigi” bélimiinde
gOsterilen bilesenlerin eksiksiz olduguna emin olunuz.

Cihaz kurulumu igin asagidaki adimlari sirasiyla dikkatli bir sekilde takip ediniz.

Cihaz tasinirken Uzerinde bulunan etiket bilgilerine ve uyari isaretlerine dikkat edilmelidir.

e Yedek parcalar veya alt montajlar teslimden sonra montaji yapiilmamissa acgik hava,
yagmur, gines gormeyen bir yerde indirilmeli ve depolanmali, atdlye i¢inde ise rutubet ve
tozdan korunmus yerlerde stoklanmalidir. Ayrica cihaza toz ve nem girmesi
engellenmelidir.

e Tasima esnasinda standart tasima kurallarina riayet edilmeli glvenlik onlemleri
alinmalidir.

e Depolama ve sevkiyat sirasinda Ust Uste istifleme yapilmamasina dikkat edilmelidir

e Korozyona kargl korunmali ve onlemler alinmalidir.

e Elektrik aksamlari zarar gérmeyecek sekilde muhafaza edilmelidir.
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8.2 Tek Girisli indikatér Kurulumu

Satin almis oldugunuz Tek Girigli indikatér, Griiniin baglandigi cihazin limit degerleri
Uzerinde ylUk tasimamasi icin tasarlanan bir cihazdir. Cihazinizin tam verimle ve garanti
kapsaminda uzun sure muikemmel uyumda c¢aligabilmesi igin kurulum ve montaj

talimatlarina uyulmasi, uygun depolama, dizenli bakim ve dikkatli ¢galigtirma 6n kosullardir.

Latfen kurulumdan énce bu kilavuzu dikkatli ve tam bir sekilde okuyunuz ve talimatlara

uyunuz.

8.2.1 Cihaz Mekaniksel Montaj Talimatlan

Uriin pano igerisinde raya montaj yapilabilecegi gibi kdselerinde bulunan 2 adet vida
yuvasl yardimiyla panel veya duvara da montaj yapilabilir. Raya montaj yapildiginda cihazin
alt kisminda bulunan pargay iterek raya sabitlenmesini saglayabilirsiniz. Cihaz montaji

ortam ve hava sartlarindan etkilenmeyecek sekilde muhafazali olarak yapilimaldir.

Panel Montaj Ray Montaj

10
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8.2.2 Cihaz Elektriksel Montaj Talimatlari

e Cihaz elektrik baglantisini kilavuzda belirtilen sekilde yapiniz.
o Cihaz elektrik baglantisi yetkili servis veya elektrik teknisyeni tarafindan yapiimalidir.
e Cihaz galisirken kablo baglantisi yapiilmamaldir.
e Tum baglantilar kontrol edildikten sonra cihaza enerjisi verilmelidir.
o Rodle cikiglarina kapasitesinin Uzerinde yuk baglanmamalidir.
(5A/30VDC, 10A/250VAC)

= \ L AC N 48-265VAC Faz Notr baglantisi
’ N (e ogrsraogrsogor s @ +DC- 24-36VDC besleme baglantist

(VDC besleme opsiyoneldir)
SGN+ Yiik hiicresi sinyal pozitif

+DC-1 21 215(0)2(2]3 g wj SGN- Yiik hiicresi sinyal negatif
= LACN #|@|B|B|</o|8]3 EXC+ Yiik hiicresi besleme pozitif
‘// %\ EXC-Yiik hiicresi besleme negatif
[elFatek cuse mor oo ' AN+ Analog Cikis
QLOQOOQ (23\ GND Analog Cikis

CANL/Tx CANL ve RS232 Tx pini
(CAN veya RS232 opsiyoneldir)
CANH/Rx CANH ve RS232 Rx pini
(CAN veya RS232 opsiyoneldir)

/

6 Digit 7 Segment Ekran

CPU Cihaz ¢alismasini gosterir
STB Yiik stabilitesini gosterir

RI Limit Réle 1 durumunu gésterir
R2 Limit Réle 2 durumunu gésterir
R3 Limit Réle 3 durumunu gésterir
R4 Limit Réle 4 durumunu gésterir

s s 25 2s 2525 25 2s)] (O) ESC Cikss islemi icin kullamlir
— Asagr Deger azaltmak icin kullanilir
Yukar: Deger artirmak icin kullanilir

COM1/2 Limit rélesi 1 ve 2 COM ucu T Sol Menii gegislerinde kullanilir

NO 1 Limit Rélesi 1 NO ucu Sag Menii gecislerinde kullanilir

NC 1 Limit Rélesi 1 NC ucu ENTER Meniiye girmek icin 3sn basili
NO 2 Limit Rélesi 2 NO ucu tutulmalidir. Parametre degisikliklerini
NC 2 Limit Rélesi 2 NC ucu onaylamak i¢in kullanilir

COM3/4 Limit rélesi 3 ve 4 COM ucu
NO 3 Limit Rélesi 3 NO ucu
NC 3 Limit Rélesi 3 NC ucu
NO 4 Limit Rélesi 4 NO ucu
NC 4 Limit Rélesi 4 NC ucu

11
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9. LOADCELL BAGLANTI SEMASI

e Loadcell cihaza direkt baglanmalidir.
e Loadcell ile cihaz arasinda kablo eki, klemens vb. ara baglantilar olmamalidir.

e Cihazin daha saglikli agirlik verisi okuyabilmesi igin SHIELD kablosu EXC — konnektériine

baglanmalidir.

LOADCELL
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10.

CIHAZ MEKANIK OLGULERI
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11. CIHAZ KULLANMA TALIMATLARI

11.1 Buton Kullanimi

e Menuye girebilmek igin e tusuna 3 saniye basmak gerekir.

e Men igerisinde ° ° tuslar ile gezilebilir.

e Alt menulerde ayarlari degistirirken ° ° tuslari ile sag-sol

o 0 tuslari ile yukari-agagi deger degisikligi yapilir.

e Ayarlanan degerler e tusu ile kaydedilir.
¢ Ana menu veya alt menduler igerisindeyken ana ekrana donmek igin @ tusu kullantlir.

e Mend igerisinde 10 saniye islem yapilmazsa ana ekrana geri donuldr.

11.2 Ana Menu Secgenekleri
Yuk indikator cihazinin mekanik montaji ve elektriksel badglantilari yapildiktan sonra
dizgun calisabilmesi i¢in parametre ayarlari yapilmahldir. Kolay kullanima sahip meni ve
parametre ayar imkani sayesinde cihaz pek ¢ok farkli fonksiyonda programlanabilir. Kullanici

menu siralamasini takip ederek adim adim kurulumu tamamlayabilir.

@lFatEl—( CPU STB R1 R2 R3 R4 \N
O00000O
' = N o
| ' Agirlik degerinin gosterildigi ana ekran.
M )
/E":atel-( CPUSTB R1 R2 R3 R4 N
000000
C’ g | F - L Kalibrasyon agirh§i ya da Yik hiicresi (Loadcell)
- L parametreleri ile kullanim segimi yapilmasi igin
kullantlir.
- = .

14
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7 N
@IFEtEI—( CPUSTB R1 R2 R3 R4 h

000000

DARA alma menusudur. Bostaki agirlik yani sifir
noktasi belirlemek icin kullanilir.

N Y

7 N

/(E":Etel-( CPU STB R1 R2 R3 R4 N
Q00000

Kalibrasyon iglem menusudur. Agirhgi bilinen bir
yuk ile kalibrasyon yapilir ardindan yuk
indikatoru agirhk hesaplamasini yapar.

A\ Y

7 N

//elFateR CPU STB R1 R2 R3 R4 A
Q00000

Loadcell parametreleri ile agirlik hesaplamak
icin kullanilr.

Sadece5F L EL E menisinden~a £ AL
secildiginde aktif olur.

N ),
/ N\
//E":atel-( CPU STB R1 R2 R3 R4 h
000000
Role limit degerlerini ayarlamak icin kullanilir.
\\\\ = ST o = = = //
7 N
/%IFateR CPU STB R1 R2 R3 R4 N
000000
Analog ¢ikis parametrelerini ayarlamak igin
kullanilir.
A 4
/ N\
/(E”:atel-( CPU STB R1 R2 R3 R4 \
00000
Haberlesme ayarlarini yapmak igin kullanilir.
,
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Haberlesme hattinda yazilimsal olarak 120 ohm
acgma veya kapatma menusudur.

AQirhik 6lgum filtre parametrelerini ayarlamak,
hassasiyet ayarlamak ve ekrana nokta yazdirmak
menusudur.

Negatif deger agma kapama igin kullanilan
parametre ayaridir.

Ayni CAN hatti Uzerinde Halat A¢i Limit Sensoéru
varsa, parametre ayari yapmak icin kullanilir.

Donanim test segeneklerinin bulundugu
ekrandir. Son kullanici erigemez.

Fabrika ayarlarina déonmek icin kullanilir
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11.3 Ana Menii Girig iglemi

eIFatel-( cPU STB R1 R2 R3 R4

000000 Cihaz acildiktan sonra
‘PLEASE SEt And tArE CALIbrAtion”
Yazisi gelecektir.

Burada e tusuna 3 sn basili tutularak

ana menuye gegis yaplilir.

N\ e
. N\
//E":EItEI-( CPUSTB R1 R2 R3 R4 N
000000 Ekranda 5 FE ! E[ |k yazisi
IS E [] t goraldugunde yon tuslari kullanilarak menu
| !— icerisindeki sekmeler arasi gegis yapilabilir.
7«"»:-" \ ‘ SN \ = \( e \
\\ // 7KE|FEEI-( CPUSTB R1 R2 RI R4 N
000000
DOooOog
PLERSE
e00600 |
N Y.
/E":-'ZER cru T8 RI R L3 ) elfatek « R ORI Re N aIFatEI-( R R RS R N
000000 O@@OO\ C,CQVZCO)@
O oo I ‘ el nl =l = [ ‘
e FEELF N |99 4_-,::,_4,_-,_4,:\ (<[~} L,L,,-t,: o e
A\ 2. N _ - J. A\ /3
N\
/eIFateR CPU STB R1 R2 R3 R4 N
000000
t Ana menulerde gezinirken
_ tusuna basilarak alt menulere gegis
60
= apilabilir.
9 = ), yap
- N /
elfFatek 6’ 36' 6 6 R©3 6 //EIFatEI-( GPUSTB R1 R2 R3 R4 3
000000

no LCAL
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11.4 Agirlik Hesaplama Yontemi Segimi

Indikatér yiik hiicresinden aldigi elekiriksel sinyallerden agirlik bilgisini hesaplar. Bu
hesaplama sirasinda sistem kurulumunda kalibrasyon agirligi ile tanimlama yapilabilecegi gibi yuk
hicresi Uzerinde bulunan parametre degerleri de kullanilabilir. YUk hlcresi parametreleri ile
hesaplama i¢in yUk hucresi kapasitesi ve mv/V kazang degeri bilinmelidir. Sistem kurulumuna

baslanmadan bu parametre ayarlanmalidir.

-

=
'

]

=

Loah parametresi segilmisse meniide ayarlar | HL icin aktif olur.

|-

Mo ,_'-,_“L parametresi secilmisse menude ayarlar ,'_ ,_'- E ,‘_ 'L S icin aktif olur.

7 A\
elFatek 05 56 6) 6 6 6 Cihaz acildiktan sonra

‘PLEASE SEt And tArE CALIbrAtion”
Yazisi gelecektir.

Burada o tusuna 3 sn basili tutularak

ana menuye gegis yapllir

N .
7" N Ek d - ) iy
EIFatERggéééé randa 5 F 1 E F yazsi
goruldugunde o tusuna basilarak agirlik
':' E | yontemi segimi yontemi menusune girig
yaplilr.
R 7,
/EIFatEI-( CPU STB R1 R2 R3 R4 3 //(EIFateR S N
000000 000000
r l:i' !
Lo
| ©00 |

Cihaz Uzerindeki yon tuslari ile segilmek istenen yonteme gidilerek Q tusuna basilr.

Uriin standart olarak p'_ H :'_ ' :'_': secili olarak gonderilmektedir.
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11.5 Dara Alma

Dogru agirlik 6lgtimi igin sisteme etki eden sabit ylklerin g6z ardi edilmesi gerekir. Ornegin

indikator eger ving sisteminde kullanilacaksa kanca zemine temas edecek duruma getirilir ve
halat saliniminin durmasi beklenir. Menu igerisinde f: H - E secgenegi aktifken Q
tusuna basilarak iglem baglatilir.

Bu islemin basar ile gergeklestigi durumda ekranda ,:{ 3 m E mesaji alinir ve
men igine doénilur. Olgilen degerin stabil olmadi§i durumlarda ise ekranda “PLEASE

REtry“ uyarisi alinir ve mentu igine donulur. Bu durumda dara alma islemini tekrarlamak gerekir.

/felFatel-( CPUSTB R1 R2 R3 R4

000000

11.6 Kalibrasyon Agirhg: Kullanarak Kalibrasyon iglemi
Agirhk hesaplama yontemi olarak kalibrasyon agirligi ile kullanim secilmigse !_'- F,’ "_
menude parametresi aktif olur. DARA alma islemi basarili olarak tamamlanmissa érnegin ving
sistemleri icin kancaya agirhdi bilinen kalibrasyon yuku (Loadcell kapasitesinin min. %25 olan bir

yuk) baglanarak kaldirilir. Halat saliniminin durmasi ve agirligin stabil hale gelmesi beklenir.

/ N\
@IFatek CPUSTB R1 R2 R3 R4 2\ Yén tuslari ile kancaya bagladiginiz kalibrasyon yukunun
000000 L o o
agirhgini ekrana giriniz. Degeri girdikten sonra Q
L,- L | tusuna basarak kaydediniz. Bu iglemin basari ile
- 7
gerceklestigi durumda ekranda g‘ oom E
L "--,w\,_‘} @‘@\@Q mesaji alinir ve menu igine donular. E rror
= & & & )
: |Q g Mesaji alinirsa yuk hucresi baglantilari kontrol
, . edilmelidir.
e IFatek N
e 0806006 @ Tusuna basip ¢ikis yapildiginda agirhk
‘ ekraninda eger yuk negatif gorliniyorsa tekrar dara
LI rrer _ o :
/NN NN NN ve kalibrasyon islemi uygulanir. Bu durum yine

devam ederse Loadcell sinyal kablolari ters

y
\ @0000@ ) baglanmistir bu kablolarin yer degistiriimesi gerekir.
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Kalibrasyon islemi i¢in 6rnegin;

1 Ton Kapasiteli Loadcell = Minimum 250 Kg Bilinen Yik
3 Ton Kapasiteli Loadcell = Minimum 750 Kg Bilinen Yiik
5 Ton Kapasiteli Loadcell = Minimum 1.25 Ton Bilinen Yiik
10 Ton Kapasiteli Loadcell = Minimum 2.5 Ton Bilinen Yiik

Kalibrasyon yapilirken agirlik degerleri birim olarak istenilen basamak degeri kadar
islem yapmasi saglanabilir. Ornegin;

e Yiik

kg > 1 Birim 1 Ton > 1 Birim E fzg;glglg
lkg = 10 Birim 1 Ton = 10 Birim
lkg = 100 Birim 1 Ton = 100 Birim

lkg = 1000 Birim 1 Ton = 1000 Birim

Ornegin 5 ton kapasiteli bir loadcell 1250 Kg ile kalibrasyonu asagidaki gibi yapilabilir.

V/eIFatel-( CPUSTB Rt R2 R3 R4 3 V(elFateR CPUSTB R1 R2 R3 R4 5
000000 O00000O
Mo r |
001250 00025
| 000000 | | ©00000 |
1 birim > 1 Kg 1 birim > 10 Kg
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11.7 LoadCell Parametreleri Kullanarak Kalibrasyon iglemi

K-Q
TSEISO-EN
9000

Adirhk hesaplama yontemi olarak yUk hlcresi parametreleri ile kullanim segilmisse

meniide |

icerisinde [, H /A

veya halat tipi ~ /7P F

I E! | 5 parametresi aktif olur. Bu meni altinda yiik hiicresi tipi ~ {

secenegi altinda pin tipi L 4 O LC olarak segcilebilir. Alt menu

segenegi ile yuk hicresinin mv/V degeri girimelidir. 5, P 2! Y

degeri fabrika degeridir servis tarafindan belirtiimedigi stirece degistirimemelidir. | [ A A

seceneginde yuk hicresi kapasitesi kilogram cinsinden belirtiimelidir. Tum parametreler dogru

olarak girildigi durumda sistem agirlik bilgisini otomatik hesaplayacaktir.

) d'E: ) 5’
LLCLL
e -
, o o
(rem<358585 | ["~~585885 | |
o
FYPE ‘ (=N = e ’ .
(s JOLOL « [ [ ] (= JOIO] «]=» [ ] L
N\ Iceb Y/ - /] N
VKeIFatek CPUSTB Rt R2 R3 R4 N yrelFatel-( CPUSTB R1 RZ RY R4 3
000000 000000
™7 Q [ |
.'u H M ‘ ] . ”_:i_:,i
L (s JOIO] « 1> 1) ] L Q00000 )
P (-1-) o ‘
//(EIFatEI-( 685?@65 N //elFatEk 82‘566&6 B
| (]
SuPPLY B 4410
L (s JOLO] «[» [ N Q00000 J
I -1-) . - Q
'y 094 ’@ nn:Snn‘
Lo —_— L T
L < JOIO] « > ) )L Q00000 J
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11.8 Role Limit Degerleri Ayarlama

Cihaz Uzerinde limit degerleri ayarlanabilen 4 adet réle bulunmaktadir. Role limit degerleri “+”
“-” degerler icin ayarlanabilir, bu 6zellik sadece negatif gosterim menusu aktifken aciktir.
Her role ¢ikisi NO ve NC kontaklara sahiptir. Rolelerin COM uglari Réle1/Roéle2 ve Role3/Raole4
seklinde gruplandiriimistir. Rolelere kapasitesi Uzerinde yuk baglanmamalidir.
(5A/30VDC, 10A/250VAC)

P . | [ v
Ana menu icerisinde © & T Ow i menusu altinda

CLP;'J',” J'Ll'b’j,l_l_lllb'jl ve t'q_rt'b'u
secenekleri ile rolelere ait limit degerler belirlenir,
FE I A FE secenegiile limit rélesinin devreye girme tolerans arahgi belirlenir. P F - [ A F

parametresi “0-1” arasinda deger alir. Ornek hesaplama asagdida gdsterilmigtir.

“PErecnk” degeri “0.25000” ve “rELRY ” degeri “1000” olarak ayarlanmus ise;

olgiilen agirlik x “PErenk” degeri
1000 x 0,25 =250Kg

1 numaral1 limit rélesi agirlik degeri 250K g oldugu zaman aktif olacaktur.

Farkli kullanim yontemleri i¢in cihaz Uzerinde bulunan limit réleler normalde aktif veya
normalde pasif olacak sekilde secilebilir. Bu se¢cim 5 - H = £ parametresi ile kontrol edilir.
Parametre 4~ secildiginde kontrol igin rdlelerin NO kontaklari kullaniimalidir. Bu
durumda réle bobinleri normalde aktif, limit deger asildiginda pasif konumda olur. Béylece cihaz
arizalanmasi durumunda role pasif olarak kalacagindan NO kontagindan sinyal alinamaz ve ving
c¢alismasi durdurulmus olur. Rélelerin agirlik limiti asildiginda aktif olmalari igin belli bir sre
beklenmesi isteniyorsa 4F! A4 |, 4ELAY2 . dELAYT ve dELAYH
parametreleri ile her role icin ayri ayri bekleme suresi belirtilebilir. Belirlenen parametre degeri
milisaniye olarak bekleme yapilmasini saglar. Bekleme suresi i¢in deger giriimezse roleler agirhk

degeri limit degeri gectiginde beklemeden aktif olur.
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11.9 Haberlesme Se¢im Ayarlari

Cihaz opsiyonel olarak CANBus ve RS232 haberlesme protokollerini desteklemektedir. [ 5 ~

K-Q
TSEISO-EN

mendusu icerisinde haberlesme ayarlari yapilmaktadir. Yapilan degisikliklerin gecgerli olmasi i¢in cihaz

yeniden baslatilmalidir. Kullaniimak istenen protokol segildikten sonrac ~» o F ~ ekraninda o r

secilmelidir. Daha sonra gelen ekranda baud degeri belirlenir. CANBus protokolinde cihaz

tanimlamak igin kullanilan ~ 5 4 F {4 degeri CAN hattindaki diger cihazlarin ID degerinden farkli

olmalidir. Haberlesme ayarlari mendstnde ayarlanan degerlerin gecerli olabilmesi igin cihaz

resetlenmelidir.

erlFtek CPUSTB Rt R2 R3 R4 X
000000
El i~
N )
IQ 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200
’//elFateR CPUSTB R1 R2 RI Rd k //elFateR cPUSTB R1 Rz RY R4 & /(elFatek cPusTB Rt R2 R R4 N
00000 OCO0O0O00 O0CO0000O
C o |© crC (]
rh5-232 = on o S&00
00O - JOJo] <~ Q00
\\ - - ° Q v/ N\ = = O Q ) . Q \CF ° Q
7 Ioe N 7 N 7 N
/ alFateal< cruss r1 R2 R3 R4 /(EIFatEI-( CPUSTB R1 R2 R3 R4 /(alFatel-( CPUSTE R1 R2 R3 R4 N
000000 000000 000000
TAAbLS| B FFl = 258
L " L o r o T Ll
= JOLOT « T 12 = JOLOT 1> T = JOROT 1> T
\ I°° ), B > \ S Y
- 5 y ~ 10, 20, 50, 100, 125, 250, 500, 800, 1000
/relFatel-( CPUSTB R1 R2 RI R4 N (elFtel-( CPUSTB R1 R2 R RM e
O0C000O0 O00000
dE id = g
n Q —
/ \ f‘_ \“ ( R
000600 | | 8000 |

1,2,3...,

NodelD standart olarak “ 8 ” ayarlanmigtir. Cihaz NodelD degistirildikten sonra cihazin

enerjisinin kapatilip acilmasi gereklidir.
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11.10 Haberlesme igin 120 Ohm Agma Kapama islemi

CANBus haberlesmesinin sorunsuz c¢alisabilmesi icin hat sonlandirma direnclerinin
kullanilmasi gerekmektedir. Bu direngler hattin basina ve sonuna 120Q degerinde baglanmalidir .
Hat kurulumu tamamlandiginda hat esdeger direnci 60Q olmalidir. Cihaz yazilimsal sonlandirma
direncine sahiptir. Varsayilan olarak direng¢ aktif durumdadir. Ekrandaki mentu ile araciligi ile 120 ohm

acip kapatilabilir.

MODE MODE MNODE
CANH L

- *um -
CANL T

11.11 Analog Cikis Ayarlari

Cihaz tizerinde bir adet ayarlanabilir analog ¢ikis portu bulunmaktadir. Bu ¢ikis kullanilarak diger

endiistriyel cihazlara agirhk bilgisi aktanlabilir. o A £ meniisii seciliyken (] tusuna basilarak
meniiye girili. o7 oF F ekraninda o~ secilirse analog ¢ikis portu aktif olur aFF
secilirse cikis alinmaz. Sonraki adimda analog cikis skalasinin belirlenmesi icin gelen ekranda 6lciilecek
maksimum deger (ving kapasitesi) girilir. @) tusuna basildiginda gikis tipini belirlemek icin s Lt LOr
ekran gelir. Yon tuglari ile cikis tipi belirlenerek @) tusuna basilir. o LE secilirse cikis voltaj
olarak, L ~ secilirse akim olarak alinir. Son olarak ¢ikis deger aralig1 belirlenir. Sistem
maksimum agirlik degeri iizerinden 6lciilen agirhik degerini 6lceklendirerek cikisa voltaj/akim olarak
aktarir. Ornegin ving kapasitesi [ [} {77 [] olarak ayarlamp [ /= secilip [/ - 1
Cikis yapacak sekilde ayarlanirsa; vingte takili yiik 500 birim oldugunda analog pinlerdeki ¢ikis gerilim
degeri 5V olacaktir. Maksimum yiik olan 1000 birim yiik baglandiginda da maksimum deger olan 10V
cikisi saglanmis olacaktir. Cikis Secenekleri;

Voltaj Cikisi: 0-5V, 0-10V, 1-5V, 2-10V

Akim Cikisi: 0-10mA , 0-20mA , 2-10mA , 4-20mA

25



-
elFatek
© © @) @ @ @

dALl

00600

N

1®

alFatek cuse /it Rz R e
000000

on DFF‘

@@@QOQ

elfFatek «
(/ (C O @ © O

In N NN
LRy Ry A

@0000@

eIFatEk

Q(S@?)Q@
ubt Cr
| 000000

4

elfFatek

o

oo

K-
TSE-ISO-EN

Q

alFatek c

(CE
(@)

2555

@5

d
| @oe

Or7

7
elFatek cuvss /1 R/

000000

26

7N

.
(alFatek o

Oz

sm ru

C

/(EIFatEk CPUSTB R1 R2 R3 R4
060006

. (]
L o

(- JOIOT «[» 1]

|

N

/(eIFatek s

N

o3
C‘a
@n [
o

oz




11.12 Filtre, Hassasiyet ve Nokta Ayarlari

AQgirlik élgimunun hesaplanmasi ve sonucun dogrulugunun artirilmasi igin uygulanan fonksiyona
ait parametrelerin ayarlanmasi igin kullanilir. Yapilacak degisiklikler hesaplanan agirlik degerini
dogrudan etkileyeceginden istenmeyen hatalara sebep olabilir. Ayarlar degistiriimeden 6nce bu
durumlar dikkatlice okunmali ve detayli sekilde anlasildiktan sonra iglemler yapiimalidir. Herhangi bir
sorun ile karsilasildiginda teknik servis bilgilendirilmeli ve teknik servis direktiflerine goére degerler
degistiriimelidir. Bu ayarlara 3 ,-i t 1 1 /1 ana menusu igerisinden alt menduler ile girig

yapilabilmektedir.

°° elFateR S Naw s (alFatex moas s N
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©10000 | | 00000

o F I: E F| =a
0000 | »@oooe@
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indikator cihazi filtreleme iglemleri birden gok parametre ile ayarlanabilmektedir. Ozel bir ister
olmadid1 muddetge bu ayarlarin degistirilmesi onerilmez. Cihaz galismasini dogrudan etkileyecegi
icin filtrelemeleri yaptiktan sonra istenmeyen gdsterimlere sebep olabilir. indikator cihazi surekli
agirlik okumasini kendi icerisinden ¢ok hizli bir sekilde yapmaktadir, bu filtreleme iglemleri ile Display
ekraninda gosterilecek olan ifadenin nasil olacag@i belirlenebilir. Indikatdr bu topladigr agirhk
verilerinin hepsini belirli bir sureyle belirli bir dizi igerisine eklemektedir. Bu dizi igerisine ekleme
siresini # F . A4 menisi icerisindeki deger degistirilerek ayarlanmaktadir. Bu deger minimum
100ms ve maksimum 1000ms seklinde ayarlanabilmektedir. Bu degerin arttiriimasi ekrandaki
degisimlerin siiresini de arttirmaktadir. Bu dizi boyutunu belirleme islemi 5 £ 75 (£ mensi ile
ayarlanmaktadir. Bu belirlenen dizi boyutu ve suresi ardindan dizi igerisine surekli yeni agirlik
degerleri eklenmektedir. Ardindan bu eklenen agirlik degerleri dizi igerisinde buyukluklerine gore
siralanmaktadir. Bu eklenen agirlik degerlerinin siralanmasinin ardindan dizi merkezinde olusan
degerlerin kag adedinin kullanilip ortalamasi alinacagi ~ [l F F ~ mendisu igerisinden
ayarlanmaktadir. Burada dikkat edilmesi gereken durum 5 £ ~ 5 [F degeriherzaman F || F F
degerinden buyuk veya esit olmahdir.

Ornegin o ELHAHY menisiile 150ms diziye yeni agirlik ekleme suresi ayarlanip
S5En5 !E menisiile 10 adetli bir dizi secimi yapilmasi sonrasi = [ = E ~ menisiinden de 4
secilmis bir uygulama icin; 10 elemanh bir dizi olugturulacak ve diziye her yeni deger eklenmesi
suresi 150ms olacak ve bu 10 elemanh dizi buyuklUklerine gore siralandiktan sonra merkezdeki 4
adet degerin ortalamasi alinarak Display ekraninda gosterilecek. Ornek uygulama;

Siirekli Okumasi Yapilan
Agirhk Verileri

. SENSIT Degeri (10)

L Kadar Diziye Eleman

« 1520 Eklenmesi FILTER Degeri (4)

« 1522 |- Tz Kadar Elemanin

« 1518 1522 Ortalamas1 Alinmasi . o

. 1520 2-11518 DISPLAY Géosterilen

C sk Z- 1520 e DEGER

. 1524 " | 1526 1522 1521+1522+1523+1524 . (=55
5-11524 " 2 .

. 1527 1523 4
6 - 11527 —

. 1523 o 1524

. 1521 1523

. 1519 8- 1521

. 1525 7 - |1519

. 1523 10- | 1525

. 1521
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b it Mendasu ile cihazin bit ayarlari yani dlgimlerin hassasiyeti ve ekrandaki

degerlerin stabilitesi ayarlanmaktadir. 14-bit ile 24-bit arasinda ayarlamalar yapabilirsiniz. Urlin
varsayllan olarak 16-bit ayarinda gonderilir ancak ihtiyaglariniza goére bu degeri artirabilir veya
azaltabilirsiniz.

{4 |k ! Endusik hassasiyet, daha sabit ekran degerleri. Bu ayarda cihaz ekranda en az
degisiklikle gosterim yapar ancak hassas ol¢gum islemi olabilir.

:'z':u- & & Uranin varsayllan ayaridir. Orta seviye hassasiyet ve ekran stabilitesi sunar.
~ Y k ! E Enyiksek hassasiyet. Bu ayarda cihaz en kiiciik degisiklikleri bile algilar ancak
ekranda surekli olarak kuguk degisimler olabilir.

Yuksek degerde bit ayari secildiginde cihaz ylksek hassasiyette galigir ve en ufak degisiklikler
bile ekrana yansir. Ozellikle yiiksek hassasiyet gerektiren uygulamalar igin idealdir. Dislk bit ayari
olcumlerin hassasiyeti azalir ve ekrandaki degerler daha stabil hale gelir. Kiguk degisiklikler ekranda
fazla oynamaya neden olmaz bu da daha sabit dlcumler gerektiren uygulamalar i¢in uygun olabilir.
Ozetle Bit menlsi aracihigiyla bu ayarlar dilediginiz gibi degistirebilir ve cihazin performansini
kullanim amaciniza gore optimize edebilirsiniz.

dot Menusu ile Gran Display Uzerinde kendi isteginize gore nokta ayarlanabilmektedir.
Mend igerisine girildiginde en son dl¢uimus degerin goruntlsu gelmektedir ve bu sekilde nokta
koyma isleminde gdrsel atama kolaylastiriimistir. Ornegin 3152 gésterilen deger yén tuslari ile nokta
yeri kontrol edilebilecek sekilde tasarlanmistir. Bu deger sec¢imi i¢in yon tuslari ile nokta yerleri
asagidaki olacakti. Nokta gorunmediginde Q tusuna basilirsa Display Uzerinde standartta oldugu
gibi nokta olmayacaktir. Ayrica bu ézellik ELFATEK HARICi EKRAN icin de eklenmistir ve segim
yaptiginiz digit Uzerindeki nokta ibaresi dogru baglanti yapildiginda harici ekranda da gosterilmis
olacaktir. Bu 6zellik CANBUS ve RS232 haberlesmelerinin ikisini de desteklemektedir.

(aiFstek o e \ (aFstek o o | [aFetek o o
. 315/ 357 3152
000000 | | 000000 | | BUHCOO
(aFmter o o | [eFetek o e

elFatek cruss /1 Rz R3 Re

357 315 3152

c
QVEOOO | | OUUOO0 | | 0UUO0®
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11.13 Negatif Deger Acma Kapama Ayarlari

Ozel sartlarda olusan DARA alti adirlik 6lgtim degerlerinin gosterilmesi igin kullanilir. Menii

icerisinden £ L o secildiginde ~ {. = @ w & ekraninda limit degerler igin negatif/pozitif

secenegi aktif olur. , . Negatif deger gosterimde eder degisiklik
et 83056060 yapilirsa tekrar dara ve kalibrasyon
- = islemleri yapilmasi i¢in uyarida bulunulur
- - ve bu iglemlerin tekrarlanmasi gerekir. Bu
=)@ elo] sistemin dlzglin ¢caligmasi igin gereklidir.
o0 lo o0
, ﬁ , 100 ,
elfFatek cv\'l sm m R ORI R elfatek cPu sm m R2 ORI RA elfatek r:Pu ém m' m RR
mn E r'_-f o l"-U' ‘JJ S l':’ 1'_-0' 5
QuEeOO | | 000000 - JOLO + 1 [

Cihazinizda bulunan "Negatif Durum Sec¢imi" menusu, agirlik dlgimlerinde negatif degerlerin

nasil gosterilecegini belirler. Bu menide, Ug farkli segenek sunulmaktadir: "neg on," "abs," ve "pos."
Bu segeneklerin her biri, belirli senaryolarda agirlik gostergelerinin nasil davranacagini kontrol eder.
Asagidaki gorseller ve agiklamalar, bu seg¢eneklerin cihaz Gzerindeki etkilerini net bir sekilde
gOstermektedir:

nE L o~ secenegi aktifken, cihaz hem pozitif hem de negatif agirliklari gosterir.
Ornegin kanca ve yiik takiliyken cihaz 1000 kg gosterir. Kanca ¢ikarildiginda, cihaz -100 kg gdsterir.
Bu kanca cikarildiginda olugan negatif agirlik degisimini tam olarak yansitir.

HLS secenegi aktifken cihaz tum agirlik degerlerini mutlak deger olarak gosterir,
yani negatif degerleri pozitif olarak goriintiler. Ornegin kanca ve yik takiliyken cihaz 1000 kg
gosterir. Kanca c¢ikarildiginda cihaz 100 kg gosterir yani mutlak deger alinmig gibi olur.

= ,'_-,' _'-', secenegi aktifken, cihaz yalnizca pozitif agirlik degerlerini gosterir. Negatif
degerler sifir olarak kabul edilir. Ornegin kanca ve yiik takiliyken cihaz 1000 kg gosterir. Kanca
cikarildiginda cihaz 0 kg gOsterir.

Bir sonraki sayfadaki gorselde bu segeneklerin her birinin cihaz tGzerindeki etkileri adim adim
gOsterilmektedir:

ik situn: Dara alinmis kanca (100 kg) ve eklenen yiik (1000 kg) ile yapilan dlgiimler.

ikinci stitun: Kalibrasyon tamamlandiktan sonra yapilan dlgimler. (Yiik 1000 kg)

Uglincl siitun: Kanca cikarildiginda yapilan élgimler.

l Kanca Yiik
agirligi agirhs
girhgi
100 kg I 1250kg
"EJ' -
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11.14 RALSET (Halat A¢i Limit Sensorii) Ayarlari
Halat Agi Limit Sensord, ving guvenligi icin kullanilan bir glvenlik sensoradur. Ving halatina
bagli yukun iki eksende egimli olarak kaldiriimasini engeller. Halat agisi limit sensoru ve indikator
cihazi, ayni CAN hattina bagliysa, iki eksen igin agi limit parametreleri indikator cihazi Gzerinden
ayarlanabilir.
HAl - | parametresiile X acisi limitdegerive S~ -2  parametresiile Y
acisi limit degeri ayarlanir. Limit degerler her iki eksende 1° ile 20° arasinda degerler alabilir.

S FF S E £ parametresi, halat aci limit sensériini sifirlamak igin kullanilir. Sifirlama
islemi icin halat gergin, diz ve hareket etmeyecek sekilde sabitlenmis durumda olmahdir.

n 0 dE | d parametresi, CAN hattina bagli halat agi limit sensériinin ID degeridir.
NodelD fabrika degeri "1" olarak ayarlanmistir. Bu deger yanls ise ile iletisim kurulamaz ve
parametre ayarlari yapllamaz

HnA Ll E 5 parametresi, halat agi limit sensorinden gelen agi bilgilerinin ment

ekraninda goruntulenmesml saglar. X ve Y eksenlerinin agi bilgileri menude anlik olarak
gorulebilir. Halat ag¢i limit sensorinun galistigindan ve iletisimin kuruldugundan emin olmak icin
bu ekranda iken kanca saga-sola, ileri-geri hareket ettirilerek agi degerlerindeki degisim

gOrilmelidir.
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11.15 Fabrika Ayarlari

Sistem parametrelerini fabrika degerlerine dondurmek icin kullanilir. “YES” segenegi segilirse
fabrika ayarlarina dénulmus olur.

TaFetek o 1 N
FACE-Y
| @00cee |
) 1© :
(elFatek o o e 3
’~ E :‘_‘ s
| @000 |
| l© -
k235555 |
':l’ E S O
< JOLOT « [ [

12. RS232 Protokolu

12.1 Pin Tanimlamalari
RS232 haberlesme protokollinun kullanilabilmesi icin cihaz Gzerindeki Rx, Tx ve GND

klemensleri haberlesme hattina baglanmaldir.

12.2 Veri Gergevesi (Data Frame)
RS232 ile haberlesme, start biti, veri bitleri, parite biti (iste§e bagh) ve stop biti gibi
temel bir veri cercevesi yapisi kullanir. Bu yapi, bilgilerin gavenilir bir sekilde iletiimesini saglar.
ELFATEK HARICi EKRAN satin alindiginda dogrudan kullanilabilir. iletisim siireci, bilgilerin

gonderilmesi ve alinmasi adimlarini igerir. Cihaz i¢in gecerli olan veri gergevesi asagidaki

gibidir.
start Parity  Stop
Bit Bit  Bit(1 Bit)
T Agirlik Bilgisi (LSB/ 8 BIT) T T
A
r Il
0 Do D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 | NONE 1
Start .. Stop
\ Bit Parity 5.4
L8 J

a8

Agirlik Bilgisi (LSB/ 8 BIT)
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Agirlik bilgisi ASCII formatinda gonderilmektedir. Mesaj cercevesi “ODOA” dizisi ile bitmektedir.
"ODOA" bir satir sonu dizisini ifade eder ve ASCII karakter setinde "Carriage Return" (CR) ve "Line
Feed" (LF) karakterlerini temsil eder. Bu karakterler, metin tabanli dosyalarda veya metin tabanli
iletisimde bir satirin sonunu belirtmek igin kullanilir.

RS232 igcinde nokta bilgisi de gonderilmektedir. Bu sayede harici ekranlarda nokta gosterim
durumu saglanmaktadir. Nokta konumu bilgisi gonderilirken ayni agirlik verisinde gonderiminde
oldugu gibi mesaj cercevesi “OD0OA” dizisi ile bitmektedir. "ODOA" bir satir sonu dizisini ifade eder
ve ASCII karakter setinde "Carriage Return" (CR) ve "Line Feed" (LF) karakterlerini temsil eder.
Bu karakterler, metin tabanli dosyalarda veya metin tabanli iletisimde bir satirin sonunu belirtmek
icin kullanilir. Nokta gosterimi ASCII dot=0, dot=1, dot=2, dot=3, dot=4, dot=5 ve dot=6 seklinde
hex karsiliklari ile gonderilmektedir. Nokta olmadiginda standart olarak dot=0 gonderilir. Birinci

segment noktasi yandiginda dot=1 génderilmektedir takip eden durumlarda bir fazlasi seklinde

AN

dot=1 dot=2 dot=3 dot=4 dot=5 dot=6

olacaktir.

Ornek bir mesaj cergevesi;

Agirlik verisi > 1250 : hex gosterimi 31 32 35 30
Nokta verisi - dot=3 : hexgodsterimi 64 6F 74 3D 33
” ByteO | Bytel | Byte2 | Byte3 | Byte4d | Byte5 | Byte6 | Byte7 | CR LF
1 Ox31 | Ox32 | 0x35 | 0x30 -- -- -- -- 0x0OD | OxO0A
2 0x64 | Ox6F | Ox74 | Ox3D | 0x33 - - - 0x0D | Ox0A
iletilen mesaj:
= 313235 300D 0A 64 6F 74 3D 33 0D OA (eFatek menm = m 7
Ekranda goriinen - ]'. = / ‘_'[ j’_ :
O N
3 N
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13. CANbus Protokoli
13.1 CANbus
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Cihazdan sensor verilerinin CanBus hatti Gzerinden alinabilmesi igin cihazin CAN H ve
CAN L pinlerinin verilerin anlamlandirilacagi ortak veri hattina baglanmasi gerekir. (bknz.
Resim 5)

Latfen baglantiyi Elektriksel Montaj Talimatlar’'na (4.3 Elektriksel Montaj Talimatlari) uyarak
yapiniz.

MNODE NODE MNODE
CAMH .
- *ﬂm -
CANL
Resim-5
13.2 Hat Sonlandirma Direnci

CANBus haberlesmesinin sorunsuz calisabilmesi igin hat sonlandirma direnglerinin
kullaniimasi gerekmektedir. Bu direngler hattin basina ve sonuna 120Q dederinde
baglanmalhdir . Hat kurulumu tamamlandiginda hat esdeger direnci 60Q olmaldir. Cihaz
yazilimsal sonlandirma direncine sahiptir. Varsayilan olarak diren¢ aktif durumdadir. 2102h
adresinden bu 6zellik aktif/pasif hale getirilebilir.

6025n [Acgiklama

0x00n |120Q Yazilimsal Sonlandirma Direnci PASIF

0x01n |120Q Yazilimsal Sonlandirma Direnci AKTIF (Varsayilan)
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13.3

CANBus haberlesme sisteminde cihazlarin birbiriyle veri

Baud Rate ve Hat Uzunlugu

K-Q
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alisverigini

sorunsuz

yapabilmesi ic¢in hattaki cihazlarin Baud-Rate degerlerinin ayni olmasi gerekmektedir.

Cihazin varsayillan CANBus Baud-rate’ i 250 kBit/s olarak ayarlanmigtir. Kullanici bu ayari

CANopen 2100h adresinden degistirebilir.

13.4 Drop Line ve Trunk Line
Trunk Line Multiport Tap
. . . Il
Drop Line ve Trunk Line uzunluklari veri I r -~ — 1
kalitesini olumsuz yonde etkilemektedir. Bu g
Line wuzunluklarini mdmkin oldugunca kisa g
tutunuz ve asagidaki tabloda belirtilen degerleri
referans aliniz.
Tum Drop ?F?)E:I(()):'(i?: Trunk Line
Hat Drop Line Line igin i Olmadan
2 D Uzunlugu Uzunlugu Toplam ST Ana Hat
Uzunluk Drop Line Uzunlugu
10004 1Mbit/s <20m <lm <5m <0.3m <25m
8004 800kBit/s <50m
5004 500kBiIt/s <100m <5m <25m <1.2m <66m
2504 250kBit/s <250m <10m <50m <2.4m <120m
1254 125kBit/s <500m <50m <250m <4.8m <310m
1004 100kBit/s <750m
504 50kBit/s <1000m
204 20kBit/s <2500m
104 10KkBit/s <5000m

36




K-Q
TSEISO-EN
9000

elfFatak

13.5 Kablo Segimi

CAN kablolamasi i¢in 108 ile 132 Ohm arasinda karakteristik empedansh ekranli

buakamlu cift kablolar onerilir.

14. CANOpen Araylizi

141 PDO Goénderim (TPDO1)
Her indikator cihazi 8 Byte veriden olusan bir Send Process Data Object(TPDO) veri

gercevesine sahiptir. Bu ¢ergeve mevcut agirlik bilgisini ve role durum bilgilerini igerir.

180+Node ID TPDO1 veri cergevesi
ByteO | Bytel Byte2 Byte3 Byte4d Byte5 Byte6 Byte7

Kullanim | Kullanim | Kullanim | Nokta Role

Agirlik Bilgisi Disi Disi Disi  [Konumu |Durumlan

Standart ayarlarda nokta gosteriimez ve byte6 da goénderilen deger 0x00 seklindedir.
Nokta goOsterilecedinde soldan saga olacak sekilde digit noktalari binary olarak yazilan degerin

decimal ifadesi olarak gonderilmektedir.

HEX 1 HEX 2 HEX 4 HEX & HEX 10 HEX 20
pec 1 | [pec 2 | [pec 4 ] [pec s [DEC 16 | [DEC 32
ocT 1 ocT 2 OCT 4 ocT 10 OCcT 20 OcT 40

EIM 00 Bl 0010 BIM 0100 BIM 1000 BIM 0001 0000 EIN 0010 0000

SN
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Ornek bir mesaj gercevesi;

Agirlik Bilgisi 2> 1250 0x0004E2
Nokta Bilgisi > 3. Digit 0x04
Aktif Role Bilgisi = Role 1 0x01 (Role 1 limit degeri 1000kg asildidi igin aktif olmustur)
ByteO Bytel Byte2 Byte3 Byte4d Byte5 Byte6 Byte7
OXE2nh | OX4En 0x00n 0x00n 0x00n 0x00n 0x04n 0x01n
/kE|FtER CPU STB R1 R2 R3 R4 \?
Ekranda goriinen - ". E 5 ,'-_'j
{ NS
-~ )

14.2 PDO Haberlesme Tipleri

14.2.1 Uzaktan iletim Talebi(RTR) Mesaiji ile Ozel istek
TPDO1'e herhangi bir zamanda Uzaktan letim Talebi mesaji gonderilerek bir istek génderilebilir.
Bu indikatériin tiim calisma modlarin da kullanilabilir.
14.2.2 Dongusel Calisma Modu
1800h / 05h parametresi (milisaniye cinsinden aralik siiresi) 0'dan biiyiik bir deger iceriyorsa
TPDO1'in dongiisel génderimi etkinlestirilir. Bu amagla 1800h / 02h (iletim tipi) parametresi 254
degerini (asenkron, tireticiye 6zel) icermelidir. "Operational" modunda, indikatér déngii siiresinde
belirtilen araliklarla TPDO1 cercevesini gonderir.
14.3 Nesne Kaydi
Indikatérlerin nesne kaydi ii¢ béliime ayrilmistir (iletisim parametreleri, iireticiye dzel boliim,
cihaza 6zel boliim). Mevcut parametreler Standart SDO ve indeks / alt indeks araciligiyla okunabilir ve
yazilabilir. Node ID (3000h / 01h) ve Baud hiz1 (3000h / 02h) disinda parametre degisiklikleri hemen
gecerli hale gelir. Asagidaki paragraflar, indeks, alt indeks, veri tipi, erisim haklar1 ve standart deger
(iiretici varsayilan ayar1) dahil olmak iizere bir indikattriin nesne kaydindaki tiim parametrelerin bir
aciklamasini gostermektedir. Kayit siitunu, bir parametrenin dahili, gecici olmayan bellek tamponunda

saklanip saklanamayacagini tanimlar.
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14.3.1 Cihaza Ozel Béliim

indis Alt-indis Parametre Veri tipi Erisim Varsayilan Kayit

6500h Weight
0 Number of Entries UNS8 RO 1 X
1 Weight

6502h Relay Outputs (Réle ¢ikiglarini durumunu géstermek igin kullanilir)
0 Number of Entries UNS8 RO 4 X
1 Relay-1 UNS8 RO 0 X
2 Relay-2 UNS8 RO 0 X
3 Relay-3 UNS8 RO 0 X
4 Relay-4 UNS8 RO 0 X

6510h Relay Control (Réle ¢ikiglarini manuel olarak kontrol etmek igin kullanilir)
0 Number of Entries UNS16 RO 2 X
1 Relay-1 UNS8 RW 0 X
2 Relay-2 UNS8 RW 0 X
3 Relay-3 UNS8 RW 0 X
4 Relay-4 UNS8 RW 0 X

6600h Tare & Calibration (CAN hatti iizerinden DARA alma ve KALIBRASYON islemi)
0 Number of Entries UNS8 RO 3 X
1 Set Tare UNS32 RW 0 X
2 Calibration Value UNS32 RW 0 X
3 Set Calibration UNS32 RwW 0 X

39



K-Q C.9E
E a E TSEHSO-EN TSE-ISO-EN
14000
14.3.2 Ureticiye Ozel Béliim
indis Alt-indis Parametre Veri tipi Erisim Varsayilan Kayit
3000h CAN Options (CAN Haberlesme Ayarlari)
0 Number of Entries UNS8 RO 3 X
1 Status UNS8 RW 1 X
2 Node ID UNS8 RW 8 X
3 Bitrate UNS16 RW 250 X
3001h RS232 Options (RS232 Haberlesme Ayarlari)
0 Number of Entries UNS8 RO 2 X
1 Status UNS8 RW 0 X
2 Baudrate UNS32 RwW 115200 X
3002h DAC Options (Analog Cikis Ayarlari)
0 Number of Entries UNS8 RO 4 X
1 Status UNS8 RW 0 X
2 Reference Value UNS32 RW 0 X
Volt/Current
3 0-Current UNSS8 RW 0 X
1-Voltage
Output Type
Current | Voltage
1(2-10mA) | 1(1-5V)
2 (0-20mA) | 2 (0-10V)
3 (4-20mA) | 3 (2-10V)
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indis Alt-indis Parametre Veri tipi Erisim  Varsayilan Kayit
3003h Relay Limits Options (Role Limit Degerleri)
0 Number of Entries UNS8 RO 10 X
1 Relay-1 Limit INT32 RwW 1000 X
2 Relay-2 Limit INT32 RwW 2000 X
3 Relay-3 Limit INT32 RW 3000 X
4 Relay-4 Limit INT32 RW 4000 X
5 Percent UNS32 RW 100000 X
6 State UNS8 RW 0 X
7 Delay-1 INT32 RW 0 X
8 Delay-2 INT32 RW 0 X
9 Delay-3 INT32 RW 0 X
10 Delay-4 INT32 RW 0 X
3005h Negative Value (Negatif Deger Gosterimi)
0 Number of Entries UNS8 RO 1 X
1 Status UNS8 RW 0 X
3006h Loadcell Parameters (Yiik Hiicresi Parametreleri)
0 Number of Entries UNS8 RO 4 X
1 Loadcell Type UNS16 RW 0 X
2 Gain[mV/V] UNS32 RwW 0 X
3 Supply[V] UNS32 RwW 0 X
4 Load Capacity[kg] UNS32 RW 0 X
3007h Calculation Method (Agirlik Hesaplama Yéntemi Sec¢imi)
0 Number of Entries UNS8 RO 1 X
1 Calculation Method UNSS8 RW 0 X

Select
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indis Alt-indis Parametre Veri tipi Erisim Varsayilan Kayit
3009h Relay Counters (Réle Calisma Sayaclari)
0 Number of Entries UNS8 RO 4 X
1 Relay-1 UNS16 RO 0 X
2 Relay-2 UNS16 RO 0 X
3 Relay-3 UNS16 RO 0 X
4 Relay-4 UNS16 RO 0 X
3011h RALSET Settings (Halat A¢i Limit Sensorii Ayarlari)
0 Number of Entries UNS8 RO 1 X
1 NodelD UNS8 RW 1 y
3400h Filter Options (Filtre Ayarlar)
0 Number of Entries UNS8 RO 5 X
1 Delay UNS32 RW 100 X
2 Filter UNS8 RW 2 X
3 Sensivity UNS8 RW 20 X
4 Bit UNSS8 RW 16 X
5 Dot UNS8 RW 0 N
3500h Overloads (Kaydedilmis Asiri Yilkk Degerleri)
0 Number of Entries UNS8 RO 5 X
1 Overloads-1 INT32 RO 0 X
2 Overloads-2 INT32 RO 0 X
3 Overloads-3 INT32 RO 0 X
4 Overloads-4 INT32 RO 0 X
5 Overloads-5 INT32 RO 0 X
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indis Alt-indis Parametre Veri tipi Erigim Varsayilan Kayit
3501h Underloads (Kaydedilmis Dustik Yiik Degerleri)
0 Number of Entries UNS8 RO S X
1 Underloads-1 INT32 RO 0 X
2 Underloads-2 INT32 RO 0 X
3 Underloads-3 INT32 RO 0 X
4 Underloads-4 INT32 RO 0 X
S Underloads-5 INT32 RO 0 X
5000h
0 Device Temperature INT32 RO

Dahili cihaz sicakhgi (5000h)
Dahili cihaz sicakhigi her 500 ms'de bir yeniden hesaplanir ve nesne kaydina yeniden

yazilir. ikiye tamlayan seklinde isaretli 8-Bit deger olarak sicakhgi ° C cinsinden gésterir.

Parametreleri Kaydetme (1010h) ve Geri Yukleme(1011h)

Nesne kaydinda parametreler degistirilirse, Node ID (3000h / 01h) ve Baud hizi (3000h /
02h) disinda degisiklikler hemen gecerli olur. Degistirilen parametreler, bir resetlemeden sonra
aktif kalmalari icin dahili EEPROM'da saklanmalidir. "save" (65766173h) degerinin 1010h / 01h
girisine yazilmasiyla, nesne kaydinin tum aktif parametreleri gegici olmayan bellek tamponuna
gonderilir. (1011h / 01h) parametresi araciliiyla bu girise "load" (64616F6CH) degeri yazarak
uretici varsayilanina sifirlanabilir. Bu nedenle, varsayilan parametreler Node ID (3000h / 01h)
ve Baud hizi (3000h / 02h) disinda gegici olmayan bellek tamponuna yazilir. Bir "uygulamayi
sifirla" (NMT komutu) veya donanim resetlemesinden sonra, degisiklikler gecerli hale gelir;
yalnizca bir "iletigsimi sifirla" (NMT komutu) gonderilirse, yalnizca iletisim parametrelerinin

varsaylilan ayarlari gecerli olur.

NOT: "save" ve "load" komutundan sonra, parametrelerin EEPROM'da dogru sekilde
depolanmasini igin yaklasik bir saniye beklenmelidir. Cihaz parametrelerinin dahili EEPROM'da
saklanmasi gorece uzun bir sure alabilir. Bu nedenle "save" ve "load" komutlarina aninda yanit

verilir, ancak kaydetme islemi vakit alabilir.
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14.4 Heartbeat

Heartbeat, RTR telegrami olmadan c¢aligan bir ariza izleme mekanizmasidir. Bu amagla
indikator dongusel olarak cihazin durumunu igeren bir Heartbeat mesaji gonderir. Master bu
mesajlari izleyebilir. Heartbeat mesaji, Heartbeat Interval Time (1017h) parametresine sifirdan
blayuk bir deger girildiginde etkinlestirilir.
145 COoBID

iletisim nesnelerinin CAN tanimlayicilari, én ayarll NODE ID (3000h) bagl olarak her
resetlemede (iletisim, uygulama ve donanim resetleme) 6nceden tanimlanmis baglanti setine

gore ayarlanir. Agsagida hesaplamanin temeli ve standart degerleri gosterilmistir. (NODE ID = 8).

Haberlesme Nesnesi COB ID Hesaplama Standart Degeri(NODE ID =8)
NMT Oh

SYNC 80h 80h

EMCY 80h + NODE ID 88h

TPDO1 180h + NODE ID 188h

Standart-SDO (Client > Server) 600h + NODE ID 608h

Standart-SDO (Server > Client) 580h + NODE ID 588h

Heartbeat 700h + NODE ID 708h

14.6 EDS Dosyasi
Her indikator icin bir elektronik veri sayfasi (.EDS dosyasi) mevcuttur. www.elfatek.com.tr
adresinden indirilebilir. Nesne kaydinin tam bir agiklamasini icerir ve CANOpen proje planlama

yazilimina kolayca eklenebilir.
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15.  GUVENLIK UYARILARI A @

e Cihazin kablolari, herhangi bir sekilde ezilmeyecek ve Uzerine basiimayacak sekilde
muhafaza igerisinde olmaldir.

e Cihaz kurulumu sirasinda makinenin kapali ve etrafinda kimsenin olmadigindan emin
olunuz.

e Kurulumu yaptiktan sonra her seyi kontrol ettikten sonra makineyi galistiriniz.

e Elektrikli cihazlarda bakim ve onarim igleri mutlaka uzman bir elektrik¢i tarafindan
yapiimalidir.

e Montaj, bakim ve servis sirasinda cihaz enerjisini kesiniz.

e Bakim veya servis sirasinda Uretici firma tarafindan dnerilen malzemeleri kullaniniz.

e Cihazin arizalanmasi durumunda kullanilan uygulamanin insanlari tehlikeye atma
veya insanlara zarar verme riski varsa, uygulamada harici ikinci bir cihaz veya mekanik
limit anahtar vb. kullanarak glivenlik 6nlemleri aliniz.

e Cihazdan hata mesaji aliniyorsa veya cihazin hata is1g1 (kirmizi) yaniyorsa cihazin
guvenli caligmasi garanti edilemez. Bu durumda cihazin bagli oldugu makineyi kapatiniz,
hata mesajini inceleyiniz ve hatayl duzeltmeye calisiniz. Daha fazla bilgi igin teknik

destek isteyiniz.
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e Bakim, temizlik ve onarim igleri cihazin kazaen c¢alismasini Onleyecek tedbirler

alindiktan sonra yapilmahdir.

e Elektrikli cihazlarda bakim ve onarim isleri

ELEKTRIK
TEHLIKESI

mutlaka uzman bir elektrikgi tarafindan

yapilmaldir.

YETKILI ELEKTRIK BAKIM
PERSONELI DISINDA
MUDAHALE EDILMESI

YASAKTIR arizaya sebebiyet vermemesi icin yenisi ile

e Yipranmis ve deforme olmus parcalari

degistiriniz.

ENERJI ALTINDAYKEN
EKIPMANDA CALISMA e Cihaz calismasinda Kkarsilasilan supheli
VAT X ROET I durumlarda, cihaz derhal durdurulmali ve teknik

servise bilgi verilmelidir.

ENERJ| ALTINDA CALISMA
YAPILMAS! GEREXEN DURUMLARDA
ENERJ| BAKIM SORUMLUSU TARAFINDAN
ALINMASI GEREXLI GUVENLIK TEDBIRLER|
TESPIT EDILIP ONAYLANMALIDIR

17. ARIZA DURUMUNDA YAPILMASI GEREKENLER @ A

Cihazin ariza yaptigi1 veya ongorulen ¢alisma seklinin diginda galistigini tespit ettiginizde teknik
servis ile iletisime gecerek aktarilan yonlendirmelere uyunuz.
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18. NOTLAR
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Revizyon Notlari

V.14102024.R01

indikatdr Moddler tasarim sonrasi hazirlanan tiim asamalari detayli anlatan
ilk kullanim kilavuzudur.
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